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INTRODUCTION GENERALE AUX CIRCUITS INTEGRES

Généralités

Les données indiquées comprennent les détails nécessaires aux. concepteurs de |'équipement
dans lequel les circuits seront utilisés, ainsi que les conditions qui doivent étre remplies lors
des essais de réception de ces circuits. Pour chague circuit, les données ont été regroupées
sous les rubriques présentées ci-aprés. )

Les valeurs limites citées sous les rubriques «Caractéristiquesy et «Boftiery peuvent étre pri-
ses comme référence pour les essais de réception.

Les valeurs typiques ou nominales ne sont données qu’a titre indicatif.

Pour le code de désignation du type, se reporter au chapitre « Désignation».

Pour les symboles littéraux utilisés pour la désignation des bornes et les performances des
circuits intégrés, ainsi que pour les valeurs électriques et logiques relatives aux circuits, se re-
porter au chapitre «Symboles |ittérauxy. )

Caractéristiques principales
Elles résument les principales propriétés du circuit intégré.
Valeurs & ne pas dépasser

Ce sont les limites au-deld desquelles le fonctionnement normal du circuit intégré ne peut
plus étre assuré. Elles correspondent aux limites absolues définies dans la publication 134
de la Commission Electrique Internationale ; pour plus de détails, se reporter au 2éme titre du
chapitre «Systémes de valeurs limitesy. }

Lorsqu'un circuit est utilisé dans les conditions fixées aux chapitres «Caractéristiquesy et
«Données complémentairesy, son fonctionnement dans les limites 3 ne pas dépasser est assu-
ré.

Schéma de circuit

Les schémas de circuits et les symboles logiques servent & illustrer la fonction du circuit. Les
schémas ne montrent que les éléments essentiels, les éléments parasites dus & la méthode de
fabrication utilisée n'y apparaissent pas, en principe. Le fabricant se réserve le droit d'appor-
ter aux circujts de légéres modifications pour faciliter leur fabrication.

Données de réalisation des systémes et données complémentaires

Les données de réalisation des systémes, qui découlent normalement des caractéristiques et
qui correspondent aux conditions de température, de charge et de tension d'alimentation les
plus défavorables, sont destinées & aider les concepteurs d'appareils. Les informations complé-
mentaires obtenues & partir des mesures prises sur les lots d'échantillons, lors de la fabrication
peuvent étre fournies sous la rubrique « Données complémentairesy.
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6. Données d'application

Sous cette rubrique sont décrites les connexions pratiques des circuits, avec leurs performan-
ces. Ces informations sont aussi précises et complétes.que possible, mais n'engagent pas no-
tre responsabilité et n’'impliquent pas que l'application soit libre de brevet.

7. Caractéristiques

Les caractéristiques sont des propriétés mesurables du circuit intégré décrit. Le respect des
valeurs limites indiquées sous cette rubrique permet de garantir les performances du circuit
vdans les conditions d'essais pré-établies. Ces valeurs peuvent servir de critéres pour les essais
de réception.

Les valeurs typiques ou nominales ne sont données qu'a titre indicatif et ne font ['objet d'au-
cune forme de garantie.

8. Symboles logiques (circuits numériques)

Les symboles logiques graphiques sont conformes & la norme MIL 8068B.
Afin de faciliter le dessin des circuits imprimés, les fonctions logiques sont corrélées aux bor-
nes correspondantes au moyen de dessins supplémentaires {bloc-diagramme).

9. Boitier et désignation de la borne 1

Les dessins cotés indiquent les numéros des bornes sur les boitiers.

Sur les bortiers DIL, la borne 1 est marquée par une encoche & une extrémité du boitier.
Sur les bofitiers plats, la borne 1 est repérée par une petite saillie ou par un point sur le corps
du botitier.

Sur les boftiers métalliques, la borne 1 est repérée par une languette sur le bord du capot.
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CODE PRO-ELECTRON DE DESIGNATION DES CIRCUITS INTEGRES

Ce code s'applique aux circuits monolithiques, aux circuits @ puces multiples ainsi qu‘aux circuits
hybrides & couche mince ou épaisse.

La désignation de base d'un produit se fait par :

TROIS LETTRES SUIVIES D'UN NUMERO D'ORDRE

PREMIERE ET DEUXIEME LETTRE
1. Circuits numériques faisant partie d'une famille
Les DEUX PREMIERES LETTRES indiquent la FAMILLE de circuits (voir note 1).
2. Circuits isolés
La PREMIERE LETTRE divise les circuits isolés en :
S : circuits isolés numériques
T : circuits analogiques

U : circuits mixtes {analogiques/numériques)

La DEUXIEME LETTRE est un code sans signification particuliére (excepté «H» qui désigne
des circuits hybrides).

3. Microprocesseurs

Les DEUX PREMIERES LETTRES désignent les microprocesseurs et les circuits associés.

MA : § micro-ordinateur
unité centrale
MB processeur en tranche {voir note 2)
MD : mémoires associées
ME : autres circuits associés (interface, horloge, controleur de périphériques etc.)

TROISIEME LETTRE
Elle indique la gamme de température ambiante de fonctionnement.

gamme de température non spécifiée
0a+470°c

—552a-+125°C

—25a+4+70°C

—25a-+85°

—40a+85°C

—55a+85°C

OTMMoOO®>

Si la gamme de température d'un circuit différe des gammes ci-dessus, la lettre utilisée est celle
de la gamme immédiatement inférieure ou la lettre «Ay.

Exemple : la gamme de température comprise entre 0 et + 75 °C peut étre indiquée par «B»
ou «Ay.
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NUMERO D'ORDRE

Il se compose de 4 chiffres attribués par Pro Electron, ou d'une série de chiffres et de lettres cor-
respondant & une désignation existante du fabricant.

Une LETTRE COMPLEMENTAIRE peut étre ajoutée au numéro du type de base.
Celle-ci peut indiquer une variante du type de base ou du boitier. Elle n'a pas de signification

particuliére, exception faite pour Z qui indique un cablage personnalisé. Les lettres recomman-
dées pour les variantes de boftiers sont :

C boitier cylindrique

D boftier céramique DIL
F bofitier plat

P boftier plastique DIL
Q boitier QlL

U

pastille sans boftier

Cette |ettre complémentaire peut étre remplacée par un SUFFIXE A DEUX LETTRES plus in-
formatif.

PREMIERE LETTRE :forme générale SECONDE LETTRE : matériau
C : cylindrique C métal-céramique
D : DiL G verre-céramique (cerdip)
E : DIL de puissance {avec dissipateur M métal

externe) P plastique

plat (fils sur 2 cotés)

plat {fils sur 4 cotés)

losange {famille TO-3)

multiple en ligne {sauf DIL, TIL, et QIL)
alL

QIL de puissance (avec dissipateur externe)
SIt

TIL

—SwD$pTRO™M

Le suffixe est précédé d'un tiret pour éviter toute confusion possible avec la lettre complémen-
taire.

Notes :

1. Une famille logique est un ensemble de circuits numériques destinés & &tre interconnectés
et définie par ses caractéristiques électriques fondamentales (tension d‘alimentation, puis-
sance consommée, retard de propagation, immunité au bruit).

2. Un microprocesseur en tranche signifie une tranche fonctionnelle de microprocesseur.



SYSTEMES DE VALEURS LIMITES

Les systémes de valeur§ limites décrits ci-aprés sont ceux recommandés par la Commission Elec-
trotechnique internationale {CE1) dans sa publication 134.

DEFINITION DES TERMES UTILISES

Dispositif électronique. Tube électronique, transistor ou autre dispositif & semiconducteur.

Note : . . o
Cette définition exclut les inductances, condensateurs, résistances et piéces détachées similaires.

Caractéristique. Une caractéristique est une grandeur mesurable, propre aun disposit.if. Une
telle grandeur peut étre électrique, mécanique, thermique, hydraulique, é:Iec.tromagnéthue, ou
nucléaire, et peut se traduire par une valeur numérique dans des conditions indiquées ou co‘nnues.
Une caractéristique peut aussi consister en un ensemble de valeurs liées entre elles, que I'on re-
présente en général graphiquement.

Dispositif électronique moyen. Dispositif dont les caractéristiques ont les valeurs nominales pu-
blides pour le type considéré. Un dispositif électronique moyen, pour une application détermi-
née, peut étre recherché en ne tenant compte que des caractéristiques directement utiles pour
cette application.

Valeur limite. Valeur qui fixe soit une possibilité limite, soit une condition limite pour un dispo-
sitif électronique. Elle est déterminée pour des valeurs spécifiées des conditions extérieures et des
conditions de fonctionnement, et peut s'exprimer sous toute forme adéquate.

Note :

Les conditions limites peuvent étre maximales ou minimales.

Systdme de valeurs limites. Ensemble de principes suivant lesquels sont déterminées les valeurs
limites et en régissant l'interprétation.

Note :

Le systéme de valeurs limites indique comment s’effectue le partage des responsabilités entre le
fabricant des dispositifs et [‘utilisateur, en vue de s‘assurer que les conditions de fonctionnement
ne sortent pas des limites.

SYSTEME DES LIMITES ABSOLUES

Les valeurs données dans ce systéme sont les limites concernant les conditions extérieures et les
conditions de fonctionnement applicables & tout dispositif électronique d’'un type déterminé dé-
fini par ses caractéristiques publiiées, limites qui ne doivent pas étre dépassées dans les pires condi-
tions probables.

Le fabricant détermine ces limites pour obtenir un fonctionnement satisfaisant du dispositif, et
n‘assume aucune responsabilité en ce qui concerne les variations dues & |'appareil ou aux condi-
tions extérieures ainsi que les effets des modifications de conditions de fonctionnemert dues aux

dispersions caractéristiques du dispositif considéré et de tous les autres dispositifs électroniques
de I'appareil. .

L'utilisateur doit déterminer son appareil pour que, 3 sa mise en service, comme au cours de sa
vie, aucune valeur limite concernant I'application envisagée ne soit dépassée pour tout dispositif,
dans les pires conditions probables d’utilisation, qui dépendent des variations de tension du ré-
seau d'alimentation, des dispersions des piéces détachées de |'appareil, des modifications, des ré-
glages, des variations de charge ou de signal, des conditions extérieures, ainsi que des dispersions

de_sI caractéristiques du dispositif considéré et de tous les autres dispositifs électroniques de |'appa-
reil.
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SYSTEME DES LIMITES HYBRIDES

Les valeurs données dans ce systéme sont les limites concernant les conditions extérieures et le.s
conditions de fonctionnement applicables & un dispositif électroniqug movyen d'un type déter.mx-
né défini par ses caractéristiques publiées, limites qui ne doivent pas étre dépassées dans les pires
conditions probables.

Le fabricant détermine ces limites pour obtenir un fonctionnement satigfgaisapt du disposijcif en
tenant compte, sous sa responsabilité, des effets provoqués par des moghﬂcatnon; de cond!tlons
de fonctionnement dues aux dispersions des caractéristiques du dispositif électronique considéré.

L'utilisateur doit déterminer son appareil pour que, & sa mise en service comme au cours de sa
vie, aucune valeur limite concernant |'application envisagée ne soit dépassée pour un dispositif
moyen, dans les pires conditions probables d'utilisation qui dépendent des variations de tension
du réseau d'alimentation, des dispersions des piéces détachées et des caractéristiques de tous les
autres dispositifs électroniques de l'appareil, des modifications des réglages, des variations de
charge ou de signal, et des conditions extérieures.

SYSTEME DES LIMITES MOYENNES

Les valeurs données dans ce systéme sont les limites concernant les conditions extérieures et les
conditions de fonctionnement applicables & un dispositif électronique moyen d'un type détermi-
né défini par les caractéristiques publiées, limites qui ne doivent pas étre dépassées dans les con-
ditions normales.

Le fabricant détermine ces limites pour obtenir un fonctionnement satisfaisant du dispositif dans
des applications courantes, en tenant compte, sous sa responsabilité, des modifications normales
des conditions de fonctionnement dues aux variations admises de la tension du réseau d'alimenta-
tion, des dispersions des piéces détachées de |'appareil, des modifications des réglages, des varia-
tions de charge ou de signal, des conditions extérieures, ainsi que des dispersions des caractéristi-
ques de tous les dispositifs électroniques.

L'utilisateur doit déterminer son appareil pour que, a sa mise en service, aucune valeur limite con-
cernant |'application envisagée ne soit dépassée pour un dispositif électronique moyen dans |'ap-
pareil fonctionnant sous la tension normale définie pour le réseau d'alimentation.



SYMBOLES LITTERAUX
UTILISES POUR LES CIRCUITS INTEGRES LINEAIRES

Généralités

Les tensions et courants se référent généralement aux bornes auxquelles ils sont appliqués ou pré-
sents. Chague borne porte un numéro. Lorsque les tensions, courants etc. relatifs 2 un ou plu-
sieurs éléments du circuit {transistors, diodes) sont spécifiés, la notation utilisée est conforme aux
recommandations de la publication CE| 148.

Quantités

1. Les valeurs instantanées du courant, de la tension et de la puissance, qui varient en fonction
du temps, sont représentées par la lettre minuscule correspondante.

Exemples : i, v, p

2. Les valeurs maximales (créte), moyennes, continues et efficaces sont représentées par la let-
tre majuscule correspondante.

Exemples : I, V, P

Polarité du courant et de la tension

Conventionnellement, un courant est positif lorsqu’il entre dans e dispositif.

Une tension se mesure par rapport d la borne de référence repérée par les indices. Sa polarité est
définie comme étant positive |orsque le potentiel est supérieur & celui de la borne de référence.
Indices

Pour les courants, le numéro qui suit le symbole de |a quantité indique la borne & laquelle le cou-
rant est appliqué.

Exemples : 19, i14

Pour les tensions, deux indices numeériques, reliés par un trait d'union, suivent le symbole. Le
premier indice indique la borne & laguelle la tension est mesurée, le second la borne de référence.

Si aucune confusion n'est possible, le second indice peut étre omis.
Exemples : V.1 2,V14-2, Vg, vg

Des indices suppiémentaires peuvent étre utilisés pour distinguer entre les valeurs maximales {cré-
te), moyennes, continues et efficaces.

Valeurs maximales (créte) : Couc

Valeurs moyennes : moy. ou MOY
Valeurs efficaces : (eff) ou (EFF)
Valeurs continues : aucun indice supplémentaire
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Les indices en majuscules indiquent les valeurs totales.
Les indices en minuscules indiquent les valeurs des composantes variables :
Exemples : 12, 12moy: 12eff, I2EFF
Pour les éléments individuels d’un circuit (transistors, diodes), les symboles des courants ou ten-
sions peuvent étre accompagnés des indices normalement utilisés pour les dispositifs & semicon-

ducteurs.

Exemples : VcBO, Vbe: VCES: IC

Vpss: Vas: Ip

Liste des indices des bornes :
Ee .= .émetteur
B.b = bases de transistors bipolaires

substrat, pour les dispositifs MOS
C,c = collecteur
D,d = drain
Gg = porte
S,s = source, pour les dispositifs MOS

substrat, pour les circuits de transistors bipolaires

Symboles des paramétres électriques

1. Les valeurs des paramétres matriciels des quadripdles ou des résistances, impédances et admit-
tances, etc., propres & un dispositif, sont représentées par le symbole minuscule muni de
I'indice adéquat.

Exemples : hj, 2¢, Yo, Ky

Indices des symboles de paramatres

1. Les valeurs statiques des paramétres sont désignées par des indices majuscules.
Exemples : hgg, h|

2. Les valeurs pour les petits signaux sont désignées par des indices minuscules.
Exemples : hj, 25

3. Dans la notation matricielle, e premier indice désigne I'élément de la matrice du quadripdle.

i {(pour 11) = entrée
o {pour 22) = sortie
f (pour 21) = transfert direct
r (pour 12) = transfertinverse
Exemples : Vq = hjlq1 +hVap
i2 = bhflg+hoVa



Dans cette notation, les symboles des tensions et des courants sont accompagnés d‘un indice & un
seu| chiffre.

L'indice 1=entrée, |'indice 2= sortie.
Les tensions et courants utilisés dans ces équations peuvent étre des quantités complexes.

4. Un second indice peut étre utilisé pour les éléments individuels du circuit {par ex. transistors),
pour identifier la configuration du circuit :

émetteur commun
base commune

e
b
c collecteur commun

5. Si une distinction doit étre faite entre partie réelle et partie imaginaire des parameétres d'un
quadripdle, la notation suivante peut étre utilisée :

Re (hj) etc. . . . pour la partie réelle
Im (hj) etc. . . . pour la partie imaginaire
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BOITIER PLASTIQUE DIL, 16 BORNES (SOT-38)

plan de sidge

22 max ~<—— §,25max ——

| ' ™ @ Précision du positionnement

16 15 . 13 122 1 10 9 (M) Condition maximale du maté-
riau.

(1) Les lignes médianes de tous les
fils se trouvent & £ 0,127 mm

1 2 3 L 5 § 7 8 de la position nominale indi-
: quée ; dans le cas le plus défa-

vorable, |'‘espacement entre
! ! ! [ ! deux fils quelconques peut s'é-
vue de dessus carter de + 0,254 mm de la po-

Dimensions en mm sition nominale.

(2) Les tolérances sur l'espace-
ment entre les fils s'appliquent
a |'espacement compris entre
le plan de siége et la ligne in-

SOUDAGE quée.

1.

Manuel

Placer le fer & souder sous le plan de siége (ou 2 mm au maximum au-dessus du plan de siége).
Si la température du fer 3 souder est inférieure & 300 °C, ne pas le laisser en contact pendant
plus de 10 secondes, si eile est comprise entre 300 et 400 °C, ne pas le laisser en contact plus
de 5 secondes.

. Par immersion ou & la vague

La température maximale admissible de soudage est de 260 °C ; cette température ne doit pas
étre appliquée aux contacts pendant plus de 5 secondes. Le temps de contact total des vagues
de soudure successives ne doit pas dépasser 5 secondes.

Le dispositif peut étre monté jusqu'au plan de siége, mais la température du corps en plas-
tique ne doit pas dépasser |la température maximale de stockage spécifiée. Sila carte a circuit
imprimé a été préchauffée, un refroidissement forcé peut étre nécessaire aussitdt aprés le sou-
dage pour maintenir la température dans les limites admises.

Réparation des contacts soudés

Mémes précautions et limites que pour le point (1).
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BOITIER PLASTIQUE DIL, 16 BORNES (SOT-58)

@ 22 max ~——8,25 max ——
2
2] T
= |
c ] = = = = = 47
K] - max
a 3 L Y 0,7 L
R _ _ _ N _ min
4 - - 0,762
3,65 0,53
3,20 ; ! ! IRI . | max], f]<0:32
! / |~ {~er=a max
H H  [254] ! 1 H 1
. n%:}x | | ] | ] 1 | |«—[5,08) —»
l‘l‘ max -
T R {B Précision du positionnement
S\ @ Condition maximale du maté-
N A - - T/ riau.
y 2 3 4 5 6 7 8 (1) Les lignes médianes de tous les
fils se trouvent & + 0,127 mm
LT ] ] ] l L] l L] l de la position nominale indi-
g quée ; dans le cas le plus défa-
vue de dessus vorable, I'espacement entre
deux fils quelconques peut s'é-
carter de + 0,254 mm de la po-
Dimensions en mm sition nominale.
(2) Les tolérances sur |'espace-
ment entre les fils s'appliquent
a |'espacement compris entre
le plan de siége et la ligne in-
uée.
SOUDAGE 9
1. Manuel
Placer le fer a souder sous le plan de siége (ou 2 mm au maximum au-dessus du plan de siége).
Si la température du fer a souder est inférieure a 300 °C, ne pas le laisser en contact pendant
plus de 10 secondes, si elle est comprise entre 300 et 400 °C, ne pas le laisser en contact plus
de 5 secondes.
2. Par immersion ou a la vague
La température maximale admissible de soudage est de 260 °C ; cette température ne doit pas
étre appliquée aux contacts pendant plus de 5 secondes. Le temps de contact total des vagues
de soudure successives ne doit pas dépasser 5 secondes.
Le dispositif peut étre monté jusqu'au plan de siége, mais la température du corps en plas-
tique ne doit pas dépasser la température maximale de stockage spécifiée. Sila carte a circuit
imprimé a été préchauffée, un refroidissement forcé peut étre nécessaire aussitdt apres le sou-
dage pour maintenir la température dans les limites admises.
3. Réparation des contacts soudés

Mémes précautions et limites que pour le point {1).



DIL PLASTIQUE DE PUISSANCE 16 BORNES (SOT-69B, D)

plan de siége

9,5

7,6

1,4 max . I
-~ @ Précision du positionnement
16 15 1% 3 12 n 10 S @ Condition maximale du maté-

riau.

_T__)_ .. - . R . (1) Les lignes médianes de tous les
/. fils se trouvent & + 0,127 mm
de la position nominale indi-

quée ; dans le cas le plus défa-

1 2 3 4 5 6 7 8 vorable, |'espacement entre
deux fils quelconques peut s'é-
vue de dessus carter de + 0,254 mm de la po-

sition nominale.

Dimensions en mm

(2) Les tolérances sur i'espace-
ment entre les fils s'appliquent
3 |'espacement compris entre

SOUDAGE le plan de siége et la ligne in-

1.

quée.
Manuel

Placer le fer a souder sous le plan de siége {ou 2 mm au maximum au-dessus du plan de siége).
Si la température du fer & souder est inférieure 3 300 °C, ne pas le laisser en contact pendant
plus de 10 secondes, si elle est comprise entre 300 et 400 °C, ne pas le laisser en contact plus
de 5 secondes.

Par immersion ou a la vague

La température maximale admissible de soudage est de 260 °C ; cette température ne doit pas
étre appliquée aux contacts pendant plus de 5 secondes. Le temps de contact total des vagues
de soudure successives ne doit pas dépasser 5 secondes.

Le dispositif peut étre monté jusqu’au plan de siége, mais la température du corps en plas-
tique ne doit pas dépasser la température maximale de stockage spécifiée. Si |a carte & circuit
imprimé a été préchauffée, un refroidissement forcé peut étre nécessaire aussitdt aprés le sou-
dage pour maintenir la température dans les limites admises.

Réparation des contacts soudés

Mémes précautions et limites que pour le point (1).
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DIL PLASTIQUE DE PUISSANCE 16 BORNES (SOT-69C)

plan de siége

8,25 max
6,48 __
6,14
I
50
max
12 1 [T ]
| min_¥
[0,76 @
032
m max
(#0254 @
825_ |
* 7,50
max
1,4 max @ Précision du positionnement
16 51 Tl [ 12 11 10 9 @ Condition maximale du maté-
riau.
J‘i_\ (1) Les lignes médianes de tous les
- . - . R . . fils se trouvent & £ 0,127 mm
/| de la position nominale indi-
quée ; dans le cas le plus défa-
vorable, |'espacement entre

1 2 3 4 5 6 7] |8 - deux fils quelconques peut s'é-
carter de = 0,254 mm de la po-

siti 2 .
vue de dessus ition nominale

Dimensions en mm {2) Les tolérances sur I'espace-

ment entre les fils s'appliquent
& |'espacement compris entre
le plan de siége et la ligne in-

SOUDAGE ’ quée.

1.

Manuel

Placer le fer & souder sous le plan de siége (ou 2 mm au maximum au-dessus du plan de siége).
Si la température du fer & souder est inférieure & 300 °C, ne pas e laisser en contact pendant
plus de 10 secondes, si elle est comprise entre 300 et 400 °C, ne pas le laisser en contact plus
de 5 secondes.

Par immersion ou a la vague

La température maximale admissible de soudage est de 260 °C ; cette température ne doit pas
étre appliquée aux contacts pendant plus de 5 secondes. Le temps de contact total des vagues
de soudure successives ne doit pas dépasser 5 secondes.

Le dispositif peut étre monté jusqu'au plan de siége, mais la température du corps en plas-
tique ne doit pas dépasser la température maximale de stockage spécifiée. Si la carte a circuit
imprimé a été préchauffée, un refroidissement forcé peut étre nécessaire aussitdt apres le sou-
dage pour maintenir la température dans les limites admises.

Réparation des contacts soudés

Mémes précautions et limites que pour le point (1).



DIL PLASTIQUE 24 BORNES (SOT-101A)

© v --—— 32 max
o !
2 i
H !
(D
© 5.1
c max
2 -0 |
min
—1 07612
/ ez
\[2.54]
[
1,7 max
..l r.
2% 23 22 21 18 17 16- 15 16 13 vue de dessus
G . .
.
1 2 3 A S8 0 C o g2
{B Précision du positionnement
B 15,8 max -
Vo 14.1 max - @ Condition maximale du maté-
i | | riau.
i
| vue de coté

Dimensions en mm

SOUDAGE
Voir, comme exemple, SOT-69C.

(1) Les lignes médianes de tous les
fils se trouvent & + 0,127 mm
de la position nominale indi-
quée ; dans le cas le plus défa-
vorable, |'espacement entre
deux fils quelconques peut s'é-
carter de + 0,254 mm de la po-
sition nominale.

(2) Les tolérances sur |‘espace-
ment entre les fils s'appliquent
a |'espacement compris entre
le plan de siége et la ligne in-
quée. :

L'indice peut étre horizontal,
comme indiqué, ou vertical,
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SIL PLASTIQUE 9 BORNES (SOT-110A)
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vue de dessus

Dimensions en mm

6} Précision du positionnement
@ Condition maximale du matériau

(1) Les lignes médianes de tous les fils
se trouvent & £ 0,127 mm de la po-
sition nominale indiquée ; dans le
cas le plus défavorable, I'espacement
entre deux fils quelconque peut s'é-
carter de £ 0,254 mm de la position
nominale.

(2) Les tolérances sur |‘espacement entre
les fils s'appliquent & I'espace compris
entre le plan de siége et la ligne indiquée.

|
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DIL PLASTIQUE 28 BORNES (SOT-117)

] 36 max
o
2
[ T
i r
© 51
g max
= — 10,51
a min l
) | 0'75(2)
39
3,4
! Rlozst g
el 17 e

max

1,7 max
I._
28 27 26 25 22 21 18 17 16 15
vue de
dessus
3) 1
1 2 3 A 7 8 1213 1%
@ Précision du positionnement
15,8 max
| 14,1 max @ Condition maximale du maté-
riau.
vue de coté

1525
17,15

15,30

Dimensions en mm

SOUDAGE

Voir, comme exemple, SOT-69C.

Les lignes médianes de tous les
fils se trouvent 2 + 0,127 mm
de la position nominale indi-
quée ; dans le cas le plus défa-
vorable, |'espacement entre
deux fils quelconques peut s'é-
carter de + 0,254 mm de la po-
sition nominale.

Les tolérances sur |'espace-
ment entre les fils s'appliquent
a |'espacement compris entre
le plan de siége et la ligne in-
quée.

L'indice peut étre horizontal,
comme indiqué, ou vertical.
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SIL PLASTIQUE DE PUISSANCE 9 BORNES (SOT-131B)

24,4 max

19,8

base de
I montage

plan de siége

Dimensions en mm

$ Précision de positionnement

@ Condition maximale du matériau

(1) Les lignes médianes de tous les fils
se trouvent & £0,127 mm de la po-
sition nominale indiquée ; dans le
cas le plus dévorable, l'espacement

entre deux fils quelconques peut

s'écarter de £ 0,254 mm de la posi-

tion nominale.
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DIL PLASTIQUE DE PUISSANCE 13 BORNES (SOT-141)
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I . 19,8 "‘;&7[’
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Dimensions en mm

@ Précision de positionnement
(M) Condition maximale du matériau

(1) Les lignes médianes de tous les fils
se trouvent & 0,127 mm de la po-
sition nominale indiquée ; dans le
cas le plus dévorable, ['espacement
entre deux fils quelconques peut
s'écarter de ¥ 0,254 mm de la posi-
tion nominale.

(2) Les tolérances sur I'espacement entre

les fils s'appliquent & I'espace compris
entre le plan de siége et la ligne indiquée.
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INTRODUCTION AUX CIRCUITS INTEGRES BIPOLAIRES
POUR APPLICATIONS VIDEO

Les circuits intégrés bipolaires sont largement utilisés dans les appareils vidéo : récepteurs de télé-
vision «noir et blanc» et «couleury, magnétoscopes, systémes vidéo longue durée etc.

Le diagramme ci-contre illustre notre gamme de circuits intégrés bipolaires pour récepteurs de
télévision couleur. Cet ouvrage rassemble la gamme compléte de nos circuits intégrés vidéo.
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- circuit intégré
applications vidéo @

TBA 540

Février 1981
CIRCUIT DE REFERENCE

Le TBA 540 est un oscillateur de référence intégré destiné aux récepteurs de télévision couleur et
comprenant un oscillateur piloté par quartz, & synchronisation automatique de phase et d’ampli-
tude, ainsi qu‘un circuit démodulateur synchrone & demi-fréquence lignes. Ce dernier compare
les phases et |'amplitude des salves de couleur & celles des signaux de la bascule PAL et produit
les signaux de commande automatique de couleur (C.A.C.) du portier et de |'identification de
couleurs. L'utilisation d'un démodulateur synchrone pour ces fonctions permet d'obtenir une ex-
cellente immunité au bruit.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation .. ... ......... V3.16 nom. 12 \
Consommation totale de courant. . . . . .. .. I3 typ. 33 mA
Amplitude créte-a-créte de sortie du
signal de référence (R-Y) .. ......... V4-16(c.a c.) typ. 1.5
Signal de portier : couleur transmise . . . . . . V.16 typ. 12
couleur supprimée . . ... V.18 < 250 mV
Plage de tension de la C.A.C. :
a l'identification . . ... .. .. .. .. ... Vg.16 +4a40,2 \
hors identification . . .. ... .. ... ... Vg.16 +4a4+11 YV,
BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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GREE» 78~ 540 Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CE| 134)

Tensions
Tension d'alimentation . . ................ V316 _ max. 13,2 \

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée & Tamp =50°C . ... . .. Piot max. 680 mW
Températures B

Température de Stockage . . . . . . .ot Tstg —55a+125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb o —20 4 4+ 60 °c

CARACTERISTIQUES

3 V3.6 =12 V ; Tamp = 25°C ; Vs.16 M = 0,7 V (signal d’entrée de la salve de.couleur)
Vg-16(c.a c.) =+ 2,5 V [entrée du signal de bascule). Mesurées sur le circuit de la page 4.

Signaux de sortie

Sortie du signal de référence {R-Y)

(créte-d-créte) . . . . . .o oo V4-16(c.ac.) typ. 1,6 \
Tension du portier .

couleurtransmise . . . . . .. ... oL, V7.16 typ. 12 %

couleur supprimée . . .. .. ... V7.16 - < 250 mVv
Plage de tension de la C.A.C. :

a |'identification . . . ... ... e Vg.16 +4a+0.2 \

hors identification . . ... ...... ... . ... Vg.16 +4a+11 \
Oscillateur (amplificateur)
Résistanced’entrée . . . . . .. . ... ... o R1s-16 typ. 3,5 k&
Capacité d’entrée . . . . .. .. .. .. ....... .. Ci1s5-16 typ. 5 pF
Gain en tension . . . . ... .. e G151 typ. 4,7
Commande de réactance
Gain en tension (bornes 13 et 14 réunies) . . . . . . . G15-2 . typ. 1,3
Rapport de la variation du gain Gig.0 & Ja

différence de phase entre la salve de couleur AG

et le signal de référence . . .. ... .. ... ... 249152 typ. 5 _1

Aps.4 rad

Consommation de courant . . . . .. e I3 typ. - 33 mA
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BROCHAGE

-

Sortie de la boucle de réaction de
'oscillateur

Boucle de |'étage de réactance
Tension d'alimentation (12 V)
Sortie du signal de référence
Entrée de la salve de couleur
Entrée du signal de référence
Sortie du portier

Entrée du signal de la bascule

PN P LN

DONNEES D’APPLICATION

GRESP 784540 -Pages

9. Sortie de C.A.C.

10. Réglage du niveau de la C.A.C. {voir aussi bor-
ne 12)

11. Commande du gain de la C.A.C.

12. Réglage du niveau de la C.A.C. (voir aussi bor-
ne 10)

13.{ Tensions continues de commande de la boucle

14. 1 d'asservissement de la phase de |'oscillateur

16. Entrée de la boucle de réaction de I’oscillateur

16. Masse (alimentation négative)

Sortle de rétérences. Entrée de la salve

(R-Y} (8-Y) -(R~Y) de couleur
+12V +12v
? ¢
k0 50pF entrée H/2
Z 100mH
TL 10kQ l

6

_?Lo -Wr 100nF 330nF
sortie 1nF ’
S
portier

L70
nF =

16

TBASL0

15 14 13 12 11 10 9

v R

Sortis de C.A.C.

R6

R2 10k0 Sortie des
2200 signaux
" d'identification

ci

LINF RV2 RS

s L.L,?kﬂ k0

1}

—J

;lnpf’ ;; -WI- 330 nF

= C2 27000 (3

; 330nF
4 7. 77



GRES> 78/ 540-Page

DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Sortie de la boucle de réaction de |'oscillateur

C'est par cette borne que le quartz regoit 'énergie oscillante. L'impédance d'entrée est égale
3 2 k& environ, en paralléle avec une capacité de 5 pF.

Boucle de |’étage de réactance

Cette borne est alimentée de maniére interne par un signal sinusoidal issu de la borne d'entrée
(6) du signal de référence et commandé en amplitude par le circuit interne de commande de la
réactance. La phase du signal de réaction transmis par la borne 2 au quartz via C1 est telle
qu'elle augmente effectivement la valeur de C1. Comme I'impédance de la borne 2 est mainte-
nue de maniére interne a une valeur trés basse, |'accord du quartz est commandé automatique-
ment par 'amplitude du signal de réaction et par I'influence qu'elle exerce sur la valeur effec-
tive de C1.

. Tension d'alimentation positive (12 V)

La tension maximale admise est de 13,2 V.

. Sortie du signal de référence

Cette borne est alimentée par la sous-porteuse regénérée pendant la phase R-Y. Une amplitu-
de de sortie, de valeur nominale 1,5 V créte-a-créte, est produite & basse impédance. Aucune
charge continue & la masse n'est nécessaire. Cependant, une liaison continue doit étre assurée
entre les bornes 4 et 6 par I'intermédiaire de I'inductance de couplage bifilaire. Le role de cet-
te inductance est de produire, a la borne 6, un signal de méme amplitude et de phase opposée
{(—(R—Y)) a celle de la borne 4. L'inductance doit donc comporter une prise médiane mise a
la masse par un condensateur de blocage de la tension continue.

Entrée de la salve de couleur

La salve de couleur doit avoir une amplitude de 1 V créte-a-créte pour permettre le couplage
a cette borne. Normalement, I‘amplitude de la salve est contrdlée par le réglage et le fonction-
nement du circuit de C.A.C. L'impédance d’'entrée de cette borne est d'environ 1 kQ et la
salve de couleur n’est effective que lorsg'une tension de seuil de 0,7 V est atteinte. Une ten-
sion de polarisation continue de 400 mV, obtenue de fagon interne, apparait & la borne 5.
Le niveau absolu du sommet de la salve de couleur sur la borne 5 atteint normalement 1,25 V
(amplitude créte-a-créte de la salve de couleur : 1,5 V). Dans des conditions anormales, I'am-
plitude de la salve de couleur ne doit jamais dépasser la valeur limite de 3 V créte-a-créte. Le
dépassement de cette limite met hors service la boucle a verrouillage de phase.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

6.

10.

11.

12.

13.

Entrée du signal de référence

Le signal de référence appliqué & cette borne pendant la phase —(R—Y) par un transforma-
teur bifilaire alimenté par la borne 4 {voir borne 4) permet de commander |'étage & réactan-
ce & compensation interne. Le transformateur assure la liaison continue entre les bornes
4 et 6.

Sortie du portier

Cette borne est commandée par le collecteur d’'un transistor de commutation interne et doit
étre reliée au + 12 V par une résistance de charge externe {(généralement de 10 k&2). Les
tensions du portier, couleur transmise et couleur supprimée, présentes sur cette borne, sont
alors égales a + 12V et <250 mV, respectivement., La commutation du signal de sortie du
portier 3 la borne 7 se produit pour une tension nominale de 4 2,5 V & la borne.9).

Entrée du signal de la bascule

Un signal rectangulaire de 2,5 V créte-a-créte, délivré par la bascule PAL (montée dans |e
circuit intégré démodulateur) et couplé par un condensateur doit étre appliqué & cette bor-
ne. L'impédance d'entrée est égale a 3,3 k& environ.

Sortie de la C.A.C.

Un émetteur-suiveur fournit une tension de sortie 4 basse impédance qui devient négative
quand |'amplitude d'entrée de la salve croft. Lorsque le signal d'entrée est nul, la tension
continue produite & la borne 9 est réglée &2 4 4 V (RV1). L'apparition d'une salve de cou-
leur & la borne 5 diminue la tension de la borne 9 si la bascule PAL se trouve dans la phase
correcte. Les caractéristiques de régulation de |'amplificateur de C.A.C. déterminent la pla-
ge de tension dans laquelle la C.A.C. exerce un controle total (borne 9}, c’est-a-dire ici entre
1V et0,2 V. La tensjon présente & la borne 9 se maintient & une valeur comprise dans cet-
te plage dés que le signal d'entrée de la salve de couleur se stabilise & 1,5 V créte-a-créte.
Cette derniére condition est réalisée par un réglage correct de RV2. Cependant, si la bascu-
le PAL ne se trouve pas dans la phase correcte, la tension a la borne 9 devient positive. Le
diviseur de tension RS, R6 arréte alors le fonctionnement du permutateur PAL dans le cir-
cuit intégré démodulateur. La sortie du portier & la borne 7 doit commuter dés que |a ten-
sion présente & la borne 9 dépasse -+ 2,5 V. .

Réglage du niveau de la C.A.C.

Le réseau monté entre les bornes 10 et 12 équilibre le circuit de C.A.C,, RV1 est ajusté de
maniére & obtenir + 4 V & la borne 9 lorsqu'aucun signal d'entrée de salve de couleur n'est
appliqué a la borne 5. C5 assure le filtrage.

Commande du gain de la C.A.C.

RV2 est ajusté de maniére a fournir un signal de salve de couleur d'amplitude correcte a la
borne 5 (1,5 V créte-a-créte) sous contrdle de la C.A.C,

Voir borne 10.

Voir borne 14,
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DONNEES D'APPLICATION (suite)

14. Tensions continues de commande de la boucle d'asservissement de la phase de |'oscillateur
Les bornes 13 et 14 sont connectées aux deux entrées d'un amplificateur différentiel. Elles
ont pour but d'équilibrer statiquement |'étage & réactance et de connecter le réseau de fil-
trage déterminant la largeur de bande. Les réseaux de filtrage classiques & double constante
de temps sont constitués de R2, C2, R3 et R4, C4. Les tensions continues sur ces bornes
ont une valeur nominale de 4 7,2 V.

15. Entrée de la boucle de réaction de \’oscillateur
L'impédance d’'entrée de cette borne correspond 3 une résistance de valeur nominale 3,5 k&2,
connectée en paraliéle avec une capacité de 5 pF. Aucune connexion & courant continu n’est
nécessaire sur cette borne. La valeur nominale du gain en tension dans le circuit intégré, en-
tre les bornes 15 et 1, est égale a 4,7.

16. Tensions d’alimentation négative (masse)

PERFORMANCES ET REMARQUES
Réglage initial
(a) Supprimer le signal de la salve de couleur.

(b) Court-circuiter les bornes 13 et 14. Régler la fréquence de |'oscillateur au moyen de C1. Sup-
primer le court-circuit.

(c) Ajuster le niveau de la C.A.C. au moyen de RV1 pour obtenir + 4 V 3 la borne 9.
(d) Appliquer le signal de salve de couleur.

(e) Ajuster le gain de la C.A.C. par RV2, pour obtenir & la borne 5 une salve de couleur d'ampli-
tude 1,5 V créte-a-créte.

Performances de la boucle a verrouillage de phase (avec un quartz type 4322 152 0110)

(a) Différence de phase entre le signal de référence et la salve de couleur pour un écart de fré-
quence du quartz égal & + 400 Hz : +10°.

(b) Plage de maintien typique : + 600 Hz
(c} Plage de capture typique : + 300 Hz.

(d) Coefficient de température de la fréquence de I‘oscillateur, circujt intégré seul : 2 Hz/°C.






circuit intégré
applications vidéo @

TBA 750 C

AMPLIFICATEUR-LIMITEUR

Février 1981

Le TBA750C est un amplificateur-limiteur comportant un détecteur FM, une commande de vo-
lume & courant continu et un préamplificateur audiofréquence. Il fonctionne & 4,6 MHz, 5,5
MHz ou 10,7 MHz. L'amplificateur-limiteur est un amplificateur différentiel & quatre étages of-
frant une excellente immunité au bruit et aux parasites. Le détecteur est du type équilibré.
L'étage de commande de volume & courant continu posséde d’excellentes caractéristiques de
régulation, la plage de commande s'étendant sur plus de 80 dB. Le pré-amplificateur audiofré-
quence peut commander un étage de sortie a triode-pentode ou un étage de sortie push-pull,

classe A, & transistors.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . .. .. .............. Vao.g typ. 12 \
Consommation totalede courant. . . . ... ... .... ltot typ. 34 mA
Fréquence . . . . . . v v i fo 556 MHz
Seuil de limitation . . .. ... ... . . L Ve [im typ. 130 wv
Réjection AMa Ve =1mV. ... ............. a typ. 45 dB
Tension de sortie AF & Af =% 15 kHz :

(borme 16) . . . . . . ... Vs (eff) typ. 2,7 \
Plage de commande de volume en courant continu . . . > 80 dB

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . .. .. ... ... .. Vo.s max. 16 Vv*
Température de stockage . . . .. o e ... Tstg —55a 4125 °C

Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb —253a 455 °C

1000

dissipation totale maximale admissible
en fonction de la température ambiante,

Piot
(mW)
750

500

250

0 25 50 75 100 125 150
Tamb (°C)

Fig. 2
CARACTERISTIQUES
Mesurées sur le circuit test de la figure 3.

Plage de la tension d'alimentation

(voir aussi figured) . . ... .. ... . ... Va.g 10425 \
Consommation totale, borne 15 non connectée . . . I2 25445 mA
Tension d'entrée de limitation &

Vs =— 3dB {valeur efficace) . .. ......... Ve lim(eff)  typ. 130 pVv
Tension de sortie Fl aux bornes 6 et 7

(créte-a-créte) . . . . .o i V6.5(c.ac.) typ. 380 mV

V7-5(c.ac.}
Réjection AM

Ve= 1 mV.................... a typ. 45  dB

Ve= 10 mV ... ... e, a typ. 50 dB

Ve=100 mV .. ... ... a typ. 55 dB
Plage de la commande de volume en courant

continu (voir aussi figure 5) . . .. .. .. .. ... > 80 dB
Gain en tension du préamplificateur AF

borne 1 par rapport 3 laborne 16 . . .. ... .. Gy typ. 10
Résistance d’entrée & laborne 1 . . . ... ... ... Re = 35 kO

*Cette valeur n’est admise que si la dissipation du circuit intégré est limitée par une résistance
montée en série dans l’alimentation (voir aussi figure 4).
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CARACTERISTIQUES (suite)

Tensions de sortie AF (valeurs efficaces)

Af=t15kHz ;fpn=1kHz ... ............ V10-5(eff) typ.
V11-5(eff)
Vi2-5leff)  typ.
V16-5(eff)  typ.
Distorsion harmonique totale
dlaborne12;Af=16kHz ... ............ diot typ.
a4 la borne 1, par rapport 2 la borne 16 ;
Vsleff) =3V .o oo oo dtot typ.
générateur
AF 10nF 0ipF
10 1|12 1
wmg?aur__‘modula’teur 100&’ 3
5,5 MHz AM '
510 Ry=100K
filtre
TBA750C 15_{] }—dpasse-bande
FiF AF
3k 5

1opF

TBA 750C - Page 5

65

250

2,7

2,6

mV

mvV

%

%

voltmaétre

sélectif
AF

Fig. 3 Circuit de test ; pour f.m. : f; =5,5 MHz ; Af =% 15 kHz s fm =70 Hz.

Poura.m.:m =0,3 ; f;; =1 kHz.
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DONNEES D’APPLICATION a f=5,5 MHz

c7 c10
. 10nF 0,1pF
10 1|12 1

dé : C: ‘ 3
J?JEE“’;!LF ! l .
o= u3 |tz | R et TBATS0C 16 v,
390 :
4TpF knTPF’-l—ZgrS\F sortie AF
‘ 3k0
e 1
_PZnF
. RS
b 100k 0.
{log)
R6
1kn
Fig. 6
L1 =18 puH;Qq=36 Note :
L2= 2,2 pH;Qp =21
L3= 0,84uH ;Q 3=22 Qq 1, Q; 2 et Qq 3 sont les facteurs Q chargés.

Le facteur de transmission du filtre passe-bande d’'entrée est : Y2 =0,54
\Al

La bande passante créte-a-créte de la courbe en S du détecteur est égale @ 300 kHz.
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applications vidéo
TBA 920

TBA 920 S

Février 1981

CIRCUITS POUR BASE DE TEMPS HORIZONTALE

Les circuits intrégrés monolithiques TBA920 et TBA920S sont destinés aux récepteurs de télévi-

sion noir et blanc et couleur, équipés d'étages de sortie & tube, transistor ou thyristor.

Ils remplissent les fonctions suivantes :

— séparateur des signaux de synchronisation (avec suppression des parasites).

— oscillateur horizontal

— comparateur de phase entre les impulsions de synchronisation et |’oscillateur

— commutation de la constante de temps et du gain de boucle (également utilisé sur les magné-
toscopes)

— comparateur de phase entre les impulsions de retour lignes et I’oscillateur

— étage de sortie permettant la commande de tout type d’étage de puissance.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . .. ... .......... V1.16 nom. 12 \
Température ambiante . . . . . ... ... ... Tamb 25 °C
Signaux d’entrée
Tension vidéofréquence (impulsions de synchro-

nisation positives) du fond de la synchro au

niveaudublanc. . ....... ... .. ... ... Vg-16(c.ac.) tYp. 3 \

147 \

Courant de la porte de bruit {créte) . .. .. ... .. lom > 30 pA
Résistance d'entrée de la porte de bruit . . . . .. .. Ro-16 typ. 200
Tension du signal de retour lignes {créte) . . ... .. V5.16M typ. o \%
Courant du signal de retour lignes (créte) . . ... .. Ism typ. 1 mA
Signaux de sortie
Tension de commande lignes (créte-a-créte) . .. .. V2.16(c.ac.) typ. 10 Vv
Courant de commande lignes {(moyenne) . . ... .. 12(moy) max. 20 mA
Courant de commande lignes (créte) . . . .. ... .. lom max. 200 mA
Tension composite de synchronisation - .

leréte) . .. ... L V7.16M typ. 10 \

BOITIER
TBAS20 et TBAS20S : Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions
Tension d'alimentation . ... .............. Vii1e max. 13,2 \Y
Tensionalaborne3 .. .. ............ ..., V3.16 03132 \
Tensiondlaborne8 .. ... ... ... .......... -Vg.16 max. 12 \%
Tension 8 laborne 10 . . . .. .. [P Vi0-16 —05a+5 \
Courants
Courant & laborpe 2 (moyenne) . .. .. ........ 12(moy) max, 20 mA
: (créte) . ... ... o lom max. 200 mA
Courant a laborne 5 (créte) . . ............. 1sm max. 10 mA
Courant&laborne7 (créte) . . ............. 17m max. 10 mA
Courant & laborne 8 {créte) . ... ........... Igm max. 10 mA
Couranta laborne9{créte) ... ............ lam max. 10 mA
Puissance dissipée
Puissance totale dissipée . . . . ... ... .. ... ... Ptot max. 600 mw’ )
Températures
Température de stockage . . . .. .. ... Tstg k —55 4 4 125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . . .. Tamb —20 3 -I- 60 °c
CARACTERISTIQUES a Vi1 =12V ; Tamp =25°C
Mesurées sur le circuit de la page 6 (norme CCIR)
Consommation de courantpour ip =0 . ... ... .. I4 typ. 36 mA
Signaux d’entrée
Signal vidéofréquence
Tension d’entrée (impulsion de synchronisation
positive) ; créte-a-créte . . ... ... ... ... .. Ve(c.ac) typ 3 \Y
147 \%
Courant d'entrée durant |'impulsion de synchro-
nisation {créte) . . . . . ... ... ... ... ism typ. 100 pA
Suppression du bruit (borne 9)
Tension d’entrée (créte) . .. . ... ... ... ... .. Vo.16M > 0,7 v
Courantd'entrée (créte) . . . ... ............ Igm > 30 pA
< 10 mA

1) Cette valeur peut atteindre 800 mW pendant la période de chauffage des tubes



GRE=P 78~ 920/9208 - Page 3

CARACTERISTIQUES (suite)

Résistance d’entrée . . . . . . ..o e Rg-16 typ. 200 2

Impulsion de retour (borne 5)

Tension d’entrée {créte) . . . . . . ... V5.16M typ. *1 v

Courantd'entrée (créte) . . . . .. .. oo I5Mm > 50 pA

typ. 1 mA
Résistanced'entrée . . . . .. . . o R5.16 typ. 400 Q
Durée de 'impulsion 8 15625 Hz . . . . ... ... .. tg > 10 s

Signaux de sortie

Impulsions composites de synchronisation (positives, borne 7)

Tension de sortie (créte-d-créte} . .. .. ........ V7.16(c.ac) typ. 10 \

Résistance de sortie

sur le front avant de |'impulsion {émetteur

SUIVEUT) v v v v v e v e R7-16 ~ 50 Q
surlefrontarriére . . ... e R7.16 typ. 22 k&
Résistance de charge extérieure supplémentaire . . .. Ry.1g(ext) > 2 ka

Impulsion de commande {borne 2)

Tension de sortie (créte-d-créte) . .. ... ... .. .. Vo.16(c.ac.) tYP. 10 \
Courant moyendesortie . . ... ............ 12(moy) < 20 mA
Courantcréte desortie . . ... ... .......... lom < 200 mA
Résistance de sortie {faible valeur ohmique) . ... .. R2.16 typ. 2,50u15 Q R
Durée de |'impulsion de sortie (avec syﬁchronisation) . .t2 12332 us 2)

Retard possible entre le front avant de |'impulsion

de sortie et ['impulsion de retour lignes &
t5 =12 MS o o v v e tstot 0a1s us

Tension d'alimentation & partir de laquelle les

1)

2)

impulsions de sortie sont obtenues . . . . . ... .. Vi.16 > 4 \%

Dépend de la position du commutateur et de la polarité du courant de sortie. Rp.16 =2,5 2
est valable pour Vo.16 =+ 10,5 V et une charge entre les bornes 2 et 16 (par exemple, une
résistance extérieure).

La durée de [‘impulsion de sortie peut étre réglée en décalant le front avant (V3.1 passant de
6 & 8 V). La durée de I'impulsion est déterminée par le retard provoqué par le dispositif de
sortie de lignes et [‘action de la seconde boucle de commande du TBAS20.

Si l‘étage de sortie de lignes est équipé d’un transistor haute tension BU108, la durée est d’en-
viron 22 us et le transistor de sortie de lignes redevient conducteur 8 us environ aprés le mi-
lieu de l'impulsion de retour lignes. Cette durée d’impulsion doit étre prise en compte lors de
la conception de |étage de commande et de son transformateur ; en effet, cette méthode de
commande du dispositif de sortie de lignes différe de la méthode classique qui utilise un rap-
port cyclique d’environ 50%. :
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CARACTERISTIQUES (suite)
Oscillateur
Fréquence, en oscillations libres (R15.16 =3,3 kQ) . . fs 15 625 Hz (1)

Dispersion de la fréquence :
aux valeurs nominales des composants extérieurs

TBAG20 . .. afg < 15 % (2)
fs
4 R15-16 = 3,3kQ ;C14.16 = 10nF
TBA920S . v v v it e . Afg < 1,5 %
fs
Variation de la fréquence lorsque |'alimentation
décroft jusqu’a une valeur minimalede 4 V. . . . . Afs < 10 %
fs
Sensibilité de la commande de fréquence . . ... ... Afg typ. 16,5 Hz/pA
AT
Plage de réglage du réseau
du circuit de la fig. 1 (TBA920) . ... ....... Afg typ. +10 %
du circuit de la fig. 2 (TBA920S) . . . . ... .... Afg typ. *5 %
T
Incidence de la tension d‘alimentation sur la
fréquence 8 VA =12V .. ... oo §fs /sva < 5 %
Ts VAnom
Boucle d’asservissement 1 (entre 'impulsion de
synchronisation et 1'oscillateur)
Plage de variation de la tension de commande .. ... Vi2.15 08a55 \%
Courant de commande (créte)
dV10.16 745V V1615V, .. ... l12m typ. 12 mA
4V1016<2V Vg1 15V . .v. ... 112m typ. *6 mA
Gain de boucle du systéme APC
coincidence entre |'impulsion de synchronisation
et I'impulsion de retour ou V116 45V . ... Af typ. 1 kHz/us
At
non coincidence ou V10.16 <2V . . . . . ... .. Af typ. 3 kHz/us
At
Plage de captureetde maintien . . . . ... .. ..... Af typ. +1 kHz (3)

1) Pour d‘autres standards de télévision, la fréquence de I'oscillateur peut étre modifiée en adap-
tant /a valeur de C14.16.

2) Non comprises les tolérances des composants extérieurs.

3] Réglable par R12.15.
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CARACTERISTIQUES (suite)
Temps de capture pour Af/fo =*3% (Af =470 Hz). .. t = 20

Commutation d’'une forte sensibilité 3 une faible
sensibilité d'asservissement aprés capture . . . . . . . t ~ 20

Boucle d’asservissement |l (entre I'impulsion de retour
lignes et |'oscillateur)

Retard admis entre le front avant de l'impulsion de
sortie (borne 2) et le front avant de ['impulsion

deretourlignes . . . .. .. oo td tot 0a1b5
Erreur permanente de l'asservissement .. . . . . .. .. . . At < 0,5
Aty

Courant de sortie pendant I'impulsion de retour
lignes {créte) . . . . .. o iam typ. +0,7

Relation de phase globale

Relation de phase entre le front avant de l'impulsion
de synchronisation et le milieu de |'impulsion de

retour lignes . . . . . . . i e t typ. 4,9
Tolérance sur cette relation de phase

TBADG20 .« o et |at] < 1

TBAQ20S .« o vt {at| < 04
Tension pour T2=12432us . .. ... .. ....... V3.16 638
Sensibilité duréglage . . . . . . . ... . oo AT2 typ. 10

AV3.16

Courantd'entrée . . . ... ovv vt v I3 < 2

ms (1)

ms (1)

s
% (2)

mA

s (3)

us (4}
Hus
v

us/V

KA

Modification par commande externe des paramétres (filtre de boucle et gain de boucle) de la

boucle d'asservissement | (par exemple, pour magnétoscopes). Voir note 5.

Tension de commutation nécessaire

dR1116= 150 Q. . ... ... oo V10-16 > 4,5

AR11416= 2 k2 ... Vioie < 2
Courant de commutation nécessaire

3 R11.16 = 1602 ; V1016 =45V .. .. ... ... l10 typ. 80

4 R1116=2kQ;V9016=2V ... .. ... ... lio typ. 120

1) Voir le circuit d’application, page 6.

Y
\%

uA (5)
uA

2) L‘erreur d’asservissement est [’erreur résiduelle due & une variation du retard de |'étage de sor-
tie lignes, en se référant & la phase nominale entre le front avant de l'impulsion de synchroni-

sation et le milieu de l'impulsion de retour.

3) Cette relation de phase suppose une ligne & retard du signal de luminance, de 500 ns, entre
/‘entrée du séparateur de synchronisation et la commande du tube image. Sile séparateur de
synchronisation est placé aprés la ligne & retard du signal de luminance ou s’il n’existe pas de
ligne & retard (dans les appareils noir et blanc), la relation de phase est obtenue pour Cs.16

=560 pF.

4) Le réglage de la relation de phase globale et, de ce fait, du front avant de I'impulsion de sortie
de la borne 2 s’effectue automatiquement au moyen de la boucle d’asservissement |1 ou par

application d’une tension continue a la borne 3.

5) Avec des impulsions de synchronisation aux bornes 7 et 8, sans réseau RC & la borne 10.
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DONNEES D'APPLICATION

+12V
TBAS20S
470k0
14 15 15_]
>15,825 kHz
& O 15,625* 0,2 kHz

<15,425kHz
10nF 3,3k

Tm%) (£1%) 150k0

»

TBAS20S |

+12V
1% 15 l_uﬂ
15kQ 33k
1 -
| S
J_ 10nF 2,7k 56k 10k0
(£2%) | |(£1%) réglage
de f,

>

Fig. 2 Variante du schéma de la page 6 pour TBA 920S.
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TCA 640

Février 1981

AMPLIFICATEUR DE CHROMINANCE
POUR DECODEURS SECAM OU PAL/SECAM

L'amplificateur de chrominance TCA 640 est destiné aux décodeurs SECAM ou PAL/SECAM.
La commutation de standards, contrélée par un signal continu externe, est assurée par un com-
mutateur interne.

Le circuit comprend, outre |'amplificateur de chrominance, une bascule de 7,8 kHz et un circuit
d'identification du systéme SECAM,

En PAL, le circuit d’identification & utiliser est celui du TBA 540.

Par ailleurs, le TCA 640 comprend un circuit d'effacement, un circuit de validation de la salve de
couleur et un détecteur du signal du portier.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation .. ........... V1a-2 nom. 12V
Courant d'alimentation . ......... .o g nom. 37 mA
PAL _ SECAM
Signaux d’entrée de chrominance
(créte-dcréte) . . . ... ... .. > 4 7 mV
V3s{cac) < 80 400 mV
Sign(aux de sortie de chrominance
créte-d-créte) . . .. .. .o V15-
V] ?zfécéacc)a)%typ. 500 2000 mV
Sortie de la salve de couleur (boucle
C.A.C. fermée) ; créte-acréte . . ... .. V13-2(c.a c.) tYP- 1 -
Signal de commutation de standards . . . . . . Va.o typ. 12 0
Salve d’effacement du signal de chrominance . > 40 — dB
Effacement du signal de chrominance &
I'identification detrame . . .. . ... ... > — 40 dB
Sortie du signal rectangulaire (7,8 kHz)
(créte-dcréte) . . .. ............. V12:2(c.a c.) tYP. 3 3 VvV

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CE| 134)
Tension
Tension d‘alimentation . . .. .......... V142 max. 13,2 \%

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . . ... ... ... Ptot max. 625 mwW
Températures

Température de stockage . . . .. .00 Tstg —25a+4125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . Tamp —-25a+465 °cl)

CARACTERISTIQUES ({mesurées sur le circuit de la page 6)

Tension d'alimentation .. ............ V14-2 typ. 12 \

1. Signaux d’entrée & V4.2 =12 V et Tymp =25 °C

Signal d'entrée de chrominance PAL 4380 mVv
(valeur créte-a-créte) . . . . ... ... .... V3.5(c.a c.)

SECAM 7203400 mv

Déclenchement automatique de la commande
dechrominance. . . ... ... ........ V162 PAL  typ. 1,2 v 3)

Impulsions de retour pour effacement et
sélection de la salve de couleur et des

lignes d'identification . .. .. .. ... ... Voir note 4
Impulsions de retour lignes (positives)
(créte-a-créte) . . . . ... ... ... ... V6-2(c.a c.) 452812 \%
Impulsions d'identification de |a trame
(positives) ; créte-a-créte . . ... ...... V7-2(c.ac.) 412 \
. PAL 78Vi42 \
Signal de commutation de standard . . . . ... V4.2
SECAM 0an1 \Y
Seuil duportier . v v v v v v V16-2 PAL  typ. 2,5 v 8)

1) Lorsqu‘une tension stabilisée <12 V est appliquée, Tymp =75 °C max.

2) Seuil de limitation

3) Sila tension est négative, la plage de C.A.C. est égale & 26 dB.

4) Les impulsions de retour lignes fournissent aussi les impulsions d’horloge de la bascule.

5) Le portier est opérationnel au-deld de la tension d’entrée citée.
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CARACTERISTIQUES (suite)

2. Signaux de sortie

Signaux de sortie de chrominance
(créte-d-créte) . . . . o oo Vi5.2(c.ac.) PAL
Vi-2(c.ac) SECAM

Différence de phase entre bornes de sortie . . . Ap15.9 PAL
Signal de la salve de couleur
(créte-d-créte) . . . . .. ... .. Vi32(c.ac.) PAL  typ.
Signal d'identification (créte-a-créte) .. .. .. M1(c.ac) SECAM
Résistance desortie . . .. ............ Ry1-2
Signal de la bascule (créte-a-créte) . . ... ... V12:2(c.ac))
Portier
Vg
couleur supprimée . . . ... ... ... ... 2 8-2 <
Ig <
. Vg.
couleurtransmise . . . . . . ..o % 8-2
I8 <
Largeur de bande de |'amplificateur de
chrominance (— 1 dB) a une fréquence .
porteusede 4,2MHz . . . ... ... ... >
Effacement
taux de réjection de la salve de couleur . . . PAL >
taux de réjection des salves d'identification
SECAM avec identification trame . . . . .. SECAM >

42524575
18323

17034190

1
14324
2329
2,5a35

0,5
10
V142
10

mV
mV

2)
mA

k&

mA

LA

+1 MHz

40

40

dB

dB

1) A Vintérieur de la plage de commande de la C.A.C., la variation de la différence de phase est

inférieure & 2,5°.

2) La salve de couleur est maintenue constante & 1 V créte-a-créte par la commande automati-

que de gaijn.
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sortie de salve sortie de
chrominance  +12V PAL JL la
bascule (H/2)
P P Z
u a 10pF 10pF
+ +
a.c.c
13 12 1 10 )
TCA6L0 T
1
1 2 3 4 5 6 7 8 DSJM
H sortia
du
o O.ZZpFI. T*‘UIUF portier
L.01
3,9kﬂf] commutateur ==k /\_ \
) de standards impulsion de Impulsion
squilibrage de retour lignes d'identification
I'amplificateur 4 —;, de la trame
L '
6800 0ApF Nsen [ OvE
l l %
7 42 : 7 ‘—%\—. N1t N2=2:1
BA216 M s5k0
+12V
L70pF
100pF i
T il
1,6kN,| 1kQ 10nF
7 l,
sortie de entrée de

chrominance chrominance

Brochage

1. Sortie de chrominance

2. Masse (tension d‘alimentation négative)

3. Entrée de chrominance

4. Entrée du commutateur de standards

5. Entrée de chrominance

6. Entrée de I'impulsion de retour lignes

7. Entrée de I'impulsion d'identification
de la trame

8. Sortie du portier

9.} Découplage des

10.4 signaux d‘identification (SECAM)

11. Circuit résonnant des signaux d'identifi-
cation (SECAM)

12. Sortie de la bascule

13. Sortie de |a salve de couleur (PAL)

14. Tension d'alimentation (12 V)

15. Sortie du signal de chrominance

16. Entrée de C.A.C.
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DONNEES D’'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Sortie de chrominance (utilisée avec la borne 15)

Une sortie symétrique est délivrée aux bornes 1 et 15.

En réception SECAM, un signal limité de 2 V créte-a-créte, obtenu & partir d’une tension
d’entrée de 15 mV créte-a-créte, est dispenible. .

En réception PAL, le signal de sortie est de 500 mV créte-3-créte pour un signal de salve de
couleur de 1 V créte-a-créte. o .

Un réseau continu externe est nécessaire pour fournir une contre-réaction sur la borne 3. |l en
est de méme pour la contre-réaction transmise de la borne 15 a la borne 5.

Les valeurs des signaux d'entrée et de sortie Sont référencées & une mire de barres de couleurs
saturées & 100%.

. Tension d'alimentation négative (masse)

Entrée de chrominance {utilisée avec |a borne 5)

Le signal d'entrée est délivré par un filtre passe-bande qui fournit la courbe en «clochey né-
cessaire au signal SECAM et la courbe plate nécessaire au signal PAL.

Le signal d’entrée peut étre fourni soit en mode symétrique, soit en mode asymétrique. Une
tension continue d‘environ 2,5 V, obtenue & partir d'un diviseur & résistances connecté aux
bornes de sortie 1 et 15, doit étre appliquée aux deux entrées (bornes 3 et 5). Les valeurs des
signaux d'entrée sont basées sur une mire de barres de couleurs saturées & 100% et un rapport
salve de couleur-chrominance égal & 1/3 du signal d’entrée (PAL). :

. Entrée du commutateur de standards

Entre 7 V et la tension d'alimentation, le gain de |'amplificateur de chrominance est controlé
par la tension de C.A.C. présente a la borne 16.

L'amplificateur de chrominance fournit alors I'amplification linéaire nécessaire au signal PAL.
Entre O V et 1 V, I'amplificateur de chrominance fonctionne en limiteur de tension du signal
SECAM.

Entrée de chrominance (voir borne 3)

Entrée de I'impulsion de retour lignes (utilisée avec la borne 11)

Les impulsions positives remplissent les fonctions suivantes :

— effacement du signal de chrominance aux sorties {bornes 1 et 15).

— validation de |a salve de couleur en PAL et en SECAM.
Le signal de porteuse présent pendant la seconde moitié du palier arriére du signal SECAM
est transmis. || permet |'identification lignes lorsque le circuit L1Cq (voir le circuit de la
page 6) est accordé sur 4,25 MHz {pour Cq1==470 pF).

— signal de déclenchement de la bascule.

Entrée de |'impulsion d’identification de trame (utilisée avec la borne 11)

Tout comme les impulsions de retour lignes les impulsions positives d'identification assurent

Ifeffacement et la validation de la salve de couleur. Pour que le TCAB40 fonctionne sur les

lignes d’identiﬂc?tipn (SECAM) pendant |'effacement trame, le circuit L1Cq (voir le circuit

de la page 6) doit étre accordé sur 3,9 MHz et la valeur du condensateur C1 doit étre portée

a 1 nF. L'impulsion de retour trame doit étre mise en forme de maniére que son amplitude
dépasse 4 V pendant les lignes d’identification.
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DONNEES D'APPLICATION (suite)

8.

10.
11.
12.

13.

14.

15.

16.

Sortie du portier

Cette borne est commandée par le collecteur d'un transistor de commutation interne et
nécessite une résistance de charge extérieure, connectée a la tension d‘alimentation. Le
portier fonctionne Jorsque la tension de C.A.C. dépasse la tension de seuil, lorsque le signal
de chrominance SECAM 3 l'entrée est inférieur au seuil de limitation ou lorsque la bascule
n'est pas dans la phase correcte.

Condensateur d’intégration des signaux d'identification (SECAM)

Condensateur d'intégration des signaux d’identification (SECAM)

Circuit résonant du détecteur d'identification (voir bornes 6 et 7)

Sortie de la bascule

Un signal rectangulaire de 7,8 kHz, d’amplitude 3 V, est fournj par cette borne. Aucune
résistance de charge extérieure n'est nécessaire.

Sortie de la salve de couléur (PAL)

Cette borne fournit une salve de couleur d'amplitude 1 V créte-a-créte, maintenue constan-
te par la C.A.C.

Tension d’alimentation (12 V)

Le fonctionnement normal se situe dans une plage comprise entre 10,2 Vet 13,2 V.

La opuissance dissipée ne doit pas dépasser 625 mW pour une température ambiante de
65 °C.

Sortie du signal de chrominance {voir borne 1)

Entrée de C.A.C.

Lorsque le commutateur de standards (borne 4) est positionné sur PAL, la plage de C.A.C,
sous une tension négative, est égale 38 26 dB & partirde + 1,2 V.

En mode SECAM, la tension d’entrée ne doit pas dépasser + 0,5 V, sinon le circuit d’iden-
tification du SECAM et le portier deviennent inopérants.
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applications vidéo

DEMODULATEUR DE CHROMINANCE
POUR DECODEUR SECAM OU PAL/SECAM

Février 1981

Le démodulateur synchrone intégré TCAB50 est destiné aux signaux de chrominance des stan-
dards SECAM et PAL.
La commutation de standards, déclenchée par un signal continu externe, est assurée par un com-
mutateur interne.
Le circuit comprend, outre le démodulateur synchrone qui délivre les signaux de différence de
couleur, les éléments suivants :

une matrice PAL, qui permet d’additionner les signaux retardés et les signaux directs pour ob-

tenir séparément les composantes {R-Y) et (B-Y) du signal de chrominance.

un permutateur PAL, qui, & chaque ligne, inverse la phase de la composante {R-Y) du signal

de chrominance.

un permutateur SECAM, qui réalise la séparation des composantes DR et DB du signal de

chrominance en permutant les signaux retardés et directs.

un limiteur SECAM.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES
Tension d'alimentation . . ... ........ V14-2 nom. 12 \Y
Courant d‘alimentation . . ........... 114 nom. 36 mA
PAL SECAM
Signaux d’entrée de chrominance
(créte-a-créte) . . . . . ... ... Vi2(c.ac) typ. 50 200 mVv
V3-2(c.a c.)
Entrée du commutateur de standards . . . . . Va2 typ. 12 0 \%
Signaux de sortie de différence de
couleur (créte-a-créte)
(RY) o Vi2.2(c.ac) typ. 11 \
(B-Y). . oo V10-2(c.a c.) typ- 1,47 \Y%
Signaux d'entrée de référence (PAL)
(créte-a-créte) . . . .. ... .. ... .. .. V6-2(c.ac.) typ. 1 \
V7-2(c.ac.)
Entrgﬁ'du signal rectangulaire ;
(Eréte-a-créte) . . . . ... ... .. .. .. V1g-2(c.a c.) typ. 3 \%

BOITIER
Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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Tension

Tension d'alimentation . . .. ... ......

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . ... ......

Températures

Température de stockage . . .. ........

Température ambiante de fonctionnement . . .

GRE>>  cass0-Pages

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEIl 134)

Signaux d’entrée & V14.0 =12 V et Tymp =25 °C

Signal d’entrée de chrominance

(créte-d-créte) . . . . . . .. ..

Impédance d'entrée . . .. ... ... ...,

Matrice PAL

Gain entre les deux entrées et la borne 13 . . . .
Gain entre les deux entrées et la borne 15. . . .

Différence de gain d'une ligne & l'autre . . . .

Erreurs de phase d'une ligne a 'autre a la
sortie (R-Y) si I'erreur & la sortie (B-Y)

estnulle . . ... ... .. ..,

Impédance desortie . .. ............

Permutateur SECAM

Diaphotie . . . ... ... ... .. ...

Signal de sortie (créte-a-créte) .. .......

Impédancedesortie . ... ...........

V14-2 max. 132 V
Ptot max. 510 mW
Tstg —265a+126 °C
Tamb —253+4865 °¢
Vi4-2 typ. 12V
1022132 V
V1.2(c.ac.) PAL 353875 mV
V32(cac) SECAM 150 4 400 mV
212 12426 k&
1z3.2]
2,343,3
262436
< 5 %
< 25 %
[213-2] < 100 @
(2152l
< —46 dB
\Y; 2) 4 -
13-2(c.a c.) 167422 v
Vis2(c.ac.)
[Z132] < 100 @
1z15.2]

1) Lorsqu’une tension stabilisée <12 V est appliquée, Tamb =75°C max.

1)

2) Pour une tension d’entrée de 0,15 V ; pour une tension d’entrée >0,2 V, la valeur est de

1.7 V.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Démodulateur

Amplitude du signal d’entrée de chrominance

PAL: {B-Y) ;créte-d-créte ........... Vg.2(c.a c.) typ. 022 V
(R-Y) ;créte-a-créte . .......... V11-2(c.a ¢.) typ. 0,28
SECAM : (créte-d—créte) . . . .......... Vg-2(c.ac.) 1,683
_ Vi1-2(c.ac.)
Impédance d’entrée . . .. . ... .. .. .. ... |2g.2] > 1 k&
211-2]

Amplitude du signal de référence

PAL : (créte-d-créte) . . .. ........... Ve-2(c.a c.) 05315 V
V7-2(c.ac.)
SECAM : (créte-a-créte) . . . ... ....... V5.2(c.a c.) O,‘181) 415 Vv
V8-2(c.ac.)
Impédance d'entrée . . .. ... [Z5-2[: 1272 0,752 1,25 k&
2-2[; [2g-2]
Signal de sortie de différence de couleur
(RY) s Créte-docrdte « . ..o oo .. Vi2:2(c. 3 o 0993121 v
(B-Y) ;créte-d-créte . .. ... ......... V10-2(c.a c.) 1,32a1,62 V2)
Impédance de sortie - - . . . ... oL [210-2] 242342 k&
1Z12-2]
Diaphotie en fonctionnement SECAM
Diaphotie de I'ensemble du circuit aux fréquences
correspondant au vert saturé
DRr=4,72 MHzet Dg=4,04 MHz . . . ... < — 40 dB
Entrée du signal rectangulaire ; créte-a-créte . . . V16.2(c.ac.) 25a35 V
Impédance d'entrée . . .. .. ... ... |z16-2] > 3,8 kQ
Entrée du commutateur de standards (note 3)
PAL: .. e 78 Vg Y
SECAM: . . . i e 012 ‘1? \Y

1) La valeur citée constitue le seuil de limitation.

2) Le niveau d’écrétage du PAL est d’environ 4,7 V créte-a-créte pour (B-Y) et 3 V pour (R-Y).
La caractéristique du discriminateur permet un signal de sortie créte-a-créte maximal de 3,6 V
pour (B-Y) et 2,4 V pour (R-Y) (SECAM).

3) Le signal de commutation est appliqué 3 la borne 4 & travers une résistance de 2,7 k2 (X10%).
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DONNEES D'APPLICATION

- ZIIIPF 27k
n 1} —{ }—&
— .
*a Teolage o nolr sorties de signaux démodulés
+12v L Ry B-Y
L7K0 L_l Teg [ t p
4 LMHz OpF nF I"_T_| [
(R-Y) J/; 68pF 68pF 27%00
réglage de 7 v !
I'amplitude]
N, ouwF . _L
H | ) 470F
2 ] l T
15k 16 15 W0 13 12 " 10 3
4 TCA650 == 22pF
2 3 4 5 6 7 8
nF
b
réglage du
nlveau du
1*Q w80 | o
pF
J 4,7kQ
nF == 1F3=  27kn) 20F  10nF=  10nF== 4,25MHz
I {8-y)
réglage de
. I'amplitude
entrée du slgnal entrée du slgnal :commutation R-Y B-Y
non retardé ratardé de systame —
signaux d'antrée de
référence PAL
Brochage
1. Entrée du signal de chrominance 9.Entrée du signal de chrominance (B-Y), Dg
2. Masse {tension d’alimentation négative) 10.Sortie du signal de différence de couleur {B-Y)
3. Entrée du signal de chrominance 11.Entrée du signal de chrominance (R-Y), DR
4, Entrée du commutateur de standards 12.Sortie du signal de différence de couleur (R-Y)
5. Entrée du signal de référence SECAM (R-Y) 13.Sortie du signal de chrominance (R-Y), DR
6. Entrée du signal de référence PAL (R-Y) 14.Tension d'alimentation (12 V)
;.Entrée du signal de référence PAL (B-Y) 15.Sortie du signal de chrominance (B-Y), Dg

. Entrée du signal de référence SECAM (B-Y) 16.Entrée du signal rectangulaire
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DONNEES D’APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Entrée du signal de chrominance

Le signal composite de chrominance, délivré par la borne 1 du TCAB40, est appliqué & cette
entrée & travers un diviseur & résistances.

Tension d'alimentation négative (masse)
Entrée du signal de chrominance

Le signal compdsite- de chrominance, délivré par la borne 15 du TCA640, est appliqué & cette
entrée par une ligne a retard ayant un retard de 64 us.

Entrée du commutateur de standards

La tension de commande de la commutation de standard est appliquée a cette entrée a tra-
vers une résistance de 2,7 k2 (£ 10%). L'insertion, en ce point, d'un condensateur de décou-
plage d'au moins 10 nF est recommandée. Le circuit fonctionne en mode PAL entre 7 V et
la tension d'alimentation, et en mode SECAM entre 0 Vet 1 V.

. Entrée du signal de référence du démodulateur (R-Y)

Le signal de référence SECAM provenant de la borne 11 est appliqué & cette borne par I'in-
termédiaire d'un circuit résonnant. Ce circuit est accordé pour que le niveau obtenu & la sor-
tie (R-Y) (borne 12} soit identique pendant le niveau du noir {fo = 4,4 MHz) et & |'efface-
ment (absence de signal). L'amplitude de la tension de sortie & la borne 12 peut étre ajustée
en amortissant le circuit résonnant.

. Entrée du signal de référence du démodulateur {R-Y)

Un signal de référence PAL, de phase (R-Y), est appliqué & cette borne.

. Entrée du signal de référence du démodulateur (B-Y)

Un signal de référence PAL, de phase (B-Y), est appliqué a cette borne.
Entrée du signal de référence du démodulateur (B-Y)

Le signal de référence SECAM provenant de la borne 15 est appliqué & cette borne par I'in-
termédiaire d'un circuit résonnant. Ce circuit est accordé pour que le niveau obtenu a la sor-
tie (B-Y) (borne 10) soit identique pendant le niveau du noir {f; = 4,25 MHz) et & |'sfface-
ment {absence de signal). L'amplitude de la tension de sortie & la borne 10 peut §tre ajustée
en amortissant le circuit résonnant.

Entrée du signal de chrominance, démodulateur {B-Y), Dg

Le signal de sortie de la borne 15 est appliqué a cette borne & travers un condensateur de cou-
plage de 4,7 nF.

10.Sortie du démodulateur (B-Y)

11.

Le signal de sortie du démodulateur équilibré contient une ondulation H.F. égale au double
de la fréquence de chrominance, qui doit étre filtrée par un filtre en m. En SECAM, un circuit
de désaccentuation convenable doit étre connecté.

Entrée DR du signal de chrominance, démodulateur (R-Y)

Le signal de sortie de la borne 13 est appliqué a cette borne & travers un condensateur de cou-
plage de 4,7 nF. '
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

12.

13.

14.

15.

16.

Sortie du démodulateur (R-Y)
Voir borne 10.
Sortie DR du signal de chrominance (R-Y)

La composante (R-Y) du signal de chrominance (composante DR en SECAM) est présente
3 cette borne.

Le signal est appliqué & I'entrée du démodulateur (R-Y) (borne 11) et au circuit résonnant
du signal de référence SECAM.

La sortie de |'émetteur suiveur doit 8tre chargée par une résistance de 2,7 k2 pour obtenir
une impédance de sortie < 100 Q.

Tension d’alimentation (12 V)

Le fonctionnement normal se situe dans la plage comprise entre 10,2 et 13,2 V.
La puissance dissipée ne doit pas dépasser 510 mW & une température ambiante de 65°C.

Sortie Dg du signal de chrominance (B-Y)

La composante (B-Y) du signal de chrominance {composante Dg en SECAM) est présente
a cette borne.

Le signal est appliqué & I'entrée du démodulateur (B-Y) (borne 9) et au circuit résonnant
du signal de référence SECAM.

La sortie de I'émetteur suiveur doit étre chargée par une résistance de 2,7 k&2 pour obtenir
une impédance de sortie <100 Q.

Entrée du signal rectangulaire
Un signal rectangulaire d’amplitude 3 V attaque le commutateur PAL ou le commutateur

SECAM.
Ce signal rectangulaire est présent a la borne 12 du TCA640.
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TCA 660 B

Février 1981

CIRCUIT DE COMMANDE DE CONTRASTE, SATURATION ET LUMINOSITE
POUR SIGNAUX DE DIFFERENCE DE COULEUR ET DE LUMINANCE

Le circuit intégré TCAG60B remplit les fonctions de commande de contraste, de saturation et
de luminosité dans les récepteurs de télévision coulsur. Le contraste est commandé par trois po-
tentiométres électroniques asservis : un pour le signal de luminance, les deux autres pour les si-
gnaux de différence de couleur (R-Y) et (B-Y).

La saturation des signaux (R-Y) et B-Y) est, elle aussi, commandée par deux potentiométres
électroniques asservis.

La commande de luminosité est obtenue par variation du niveau du noir & la sortie du signal de
luminance.

Ce circuit comprend également un amplificateur inverseur permettant le matrigage du signal
(V-Y) & partir des signaux de différence de couleur (R-Y) et (B-Y).

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . ... ........... V13.14 nom. 12 Vv
Courantd’alimentation . . ... .......... 113 nom. 35 mA

Courant d'entrée de luminance
{signal vidéo positif (noir au blanc}) . . . ... 16 typ. 0,7 mA

Tension de sortie de luminance
(signal vidéo positif {noir au blanc)) ;

Créte-a-créte . . . . . . . oo e e Vi.4{c.a.c.) typ. 3 VvV 1)
Niveau du noir {valeur nominale) . . . . ... ... Vi.4 typ. 42 V
Commande de luminosité

(autour du niveau nominal du noir) . ... .. Vi-4 +13—-2 vV
Gain de I'amplificateur (R-Y) et (B-Y) . . . . . .. typ. 5 ag 12
Gain de ['amplificateur (V-Y) . . . . ... ... .. typ. 1
Plage de la commande de contraste . . ... ... +33a—20 dB 3)
Plage de la commande de saturation . .. ... .. +63a—20 dB 3)

1) A lavaleur nominale du contraste {contraste maximal — 3 dB)

2) A lavaleur nominale de la commande de saturation (saturation max. — 6 dB)

3) Les valeurs nominales du contraste et de la saturation sont prises égales a 0 dB.

BOITIER
Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)

77



@ TCA 6608 - Page 2

SCHEMA ELECTRIQUE
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SCHEMA ELECTRIQUE (suite)
it

b 013
R79 R82
TR62
TR61 O 12
TR65 —
R8O
: R8BS R86
R69 k{
TR57
160 TRS)
R88
01
TRSS
RT3
TR68
TRS50 TRS1

c

d
140

(3 oL

f

9

79



@ TCA 6608 - Page 4

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CE{ 134)

Tension
Tension d'alimentation . . .. ... ... ... V13-4 max. 132 V

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . .. ... . ... Ptot max. 600 mW
Températures

Température de Stockage . « .« v v v v v e e Tstg —25a+125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . .. .. .. Tamb —25a+65 °C1)

CARACTERISTIQUES (mesurées sur le circuit de la page 7)

Tension d'alimentation . . .. ... ... .......... V13-4 typ. 12V
10,2a2132 V

Signaux d'entrée & V13-4 =12 V et Tamp =25 °C

Courant d’entrée de [uminance

signal vidéo positif {noiraublanc) . . .. ... ... .. 16 typ. 0,7 mA
0a25 mA
Ifmpédance d'entrée A g =1TmMA . . . . ... ....... |Z16-4l 603490 Q
Variation de I'impédance d’entrée pour
une variation du courant d'entrée Al1g =% 0,5 mA . . |AZ1g.4] 25 o
Tension d’entrée des signaux (R-Y) et (B-Y)
(R-Y) ;créte-a-créte . . . ... .. ... .. Voalcac) < 07 V
(B-Y) ;créte-d-créte . . .. . ..o V8-a(c.ac.) 09 V
Varjation de la tension d’entrée avant écrétage
de latensiondesortie . . ... .. ... oL AVg.q typ. 08 V
AVg.4
Impédance d'entrée . . .. ... |zg.4! 35465 kQ
1294l
Impulsion d'effacement {créte) . . . . . .. ... ... ... V3.am -15a8—-10 V
Impulsion de réinsertion du niveau du noir (créte) . . . . . V3.4Mm +2a-+12 v2
Impulsion de maintien du niveau du noir {créte) . . . . . . Vo.4M +1a+4+12 V
Tension de sortie de luminance & la valeur
nominale du contraste 3)
signal vidéo positif (noir au blanc) ; {créte-a-créte) . . . V1.4(c.ac.) 2a4 VvV

1) Lorsqu'une tension d‘alimentation stabilisse << 12 V est appliquée, Tamp = 75 °C max.

2) Durant le balayage, V3.4 doit étre maintenu & une valeur comprise entre — 0,7V et + 0,7 V
pour éviter |'effacement du signal de luminance.

3) Le contraste nominal est égal au contraste maximal — 3d8.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Niveau du noir & la valeur nominale de la luminosité . ... V14 typ. 42 V1)
Variation du niveau du noir en fonction du réglage

deluminosité . .. ... .. ... AVq.4 +1a-2 V
Plage de tension de la commande de contraste . .. .. ... V5.4  Voir courbe page 6

Variation du niveau du noir en fonction du réglage
AU CONtraste . v« v v e e e e AV1.4 < 40 mv 2)

Variation du niveau du noir en fonction du contenu
delimage . ... v oo v it AV1.4 < 20 mV 3}

Variation entre le niveau du noir de la vidéo et le
niveau de réinsertion du noir

pour ATamb =25°Cet AV13.14F£10% . . .. ... .. Vi-4 < +20 mv
Niveau d'effacement par rapport & la valeur nominale

delaluminosité. . ... .. .. ... .. . ... Via -08a—-12 V
Largeur de bande (— 3dB) du signal de luminance . . . ... B > 6 MHz

Signal de sortie de différence de couleur & la valeur
nominale du contraste et de la saturation 4) 5

{R-Y) créte-dcréte . ... ... ... V10-4{c.ac.) typ. 1,256 V B)
(B-Y} ;créte-d-créte . . ... ... ... V7-4(c.3c) typ. .16 V 6)
Niveau de sortiecontinu. . . . .. .. .. ... ........ V7.4 E typ. 6,1
V10-4
Variation du niveau de sortie
en fonction du réglage du contraste et de la
saturation . . . . .. Lo e AV7.4 < 500 mV
AV10-4
Impédance de charge admissible . . .. ... ......... |Z7.4[ s < 4 kQ
2104l
Plage de tension de la commande de saturation. . . . .. .. Vg.4  Voir courbe page 6
Commande de saturation 8 Vg.4<O,6V . .. ........ < —50 dB
Largeur de bande {34 — 3 dB) du signal de
différencedecouleur . . ... ... ... .. .. ..... B > 2,5MHz

1) Valeur nominale de [a luminosité V14.4 =5,7 V.

2) Nest valide que si le courant d’entrée ne dépasse pas 0,5 mA pendant le noir.
3) Pour couplage dynamique seulement.

4) Le contraste nominal est égal au contraste maximal — 3 dB.

5) La saturation nominale est égale & la saturation maximale — 6 dB.

6) Cette valeur est obtenue pour [a tension maximale d’entrée.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Amplificateur (V-Y)

tension d'entrée (créte-d-créte) . . . ... ... .. ... Vitacac) < 1
tension de sortie (créte-a-créte) . . . . .. ... ... .. Vi22(cac) < 1
gainentension . . ... .. e G11-12 —1a-+05 dB

Ecart de variation entre les différentes voies en fonction du contraste et de la saturation

pour une diminution du contraste de 20 dB
(R-Y) < +1 dB
(B-Y)
Y 0a4 dB
{(B-Y)
pour une diminution de la saturation de 20 dB
(R-Y) : < 1  dB
B-Y
Couplages barasites
entre voies luminance et chrominance . . . . . ... .. < — 40 dB
entre voies (B-Y)et(R-Y) . .. ... ... ........ < — 30 dB
entre voies chrominance et luminance . . . . . ... .. < — 40 dB
T
100 100
A
G / G
(%) l‘ (%) {
75 75 1
i
T
i A %
/.:_,: +—t
50 t L S0 1 1{
[ limites de V ///r{ﬁ']—g ; 1#‘
|- pour une ré G&tion —4 } HTIimites de Vg.q
|_de gain de 50% i | pour une réduction
de gain de S0% (sa-|
turation nominale)
25 25
/
[
/ /
//
0 0 =
0 : 2,5 S 7,5 2,5 S . RS 10
Vg _4 (V) . Vg-4(V)
Commande de contraste de |'amplificateur Commande de saturation de |'amplificateur

de luminance de chrominance
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commande de juminosité sortie sort\i{e eRntr\é;e
18kA 33kA 1k — _AR=Y) | )
+12V T
47k0,
+12V - p p |
10pF 'j: , 1_221.\F
{ + 47 6,
; 15k0 u‘): by 10kQ 58
p
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impulsion de 2,7k0 KD 12k0 entrée sortie
maintien du (B—Y) (B—Y)
niveau du noir commande de contraste
2,2
2,2k0L kD 18kQ
+12v
commande de saturation
Brochage

Sortie du signal de luminance

Entrée de I'impulision de maintien du
niveau du noir

Entrée de l'impulsion d'effacement
Masse (tension d‘alimentation négative)
Entrée de la commande de contraste
Entrée de la commande de saturation
Sortie du signal (B-Y)

Entrée du signal {B-Y)

ENoarL M=

10.
11.

13.
14.
15.

16.

Entrée du signail {R-Y)

Sortie du signal (R-Y)

Entrée du signal {V-Y)

Sortie du signal (V-Y)

Tension d'alimentation (12 V)

Entrée de la commande de luminosité
Condensateur de maintien du niveau du
noir

Entrée du signal de luminance
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DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Sortie du signal de luminance

Pour le réglage nominal du contraste, un signal vidéo positif de 3 V créte-a-créte est présent
a cette borne. Le niveau du noir est maintenu de fagon interne sur le palier arriére.

Le niveau du noir peut étre ajusté sur une plage de 2,2 V & 5,2 V par la commande de lumino-
sité. Le niveau d'effacement du signal de sortie prend une valeur comprise entre 3,0 et 3,4 V.

Entrée de I'impulsion de maintien du niveau du noir

Une impulsion positive ayant une valeur créte comprise entre + 1 Vet + 12 V maintient le
niveau du noir du signal vidéo & une valeur nominale de 4,2 V. L'impulsion ne peut étre pré-
sente que pendant le palier arriére et doit avoir une durée de 3 us environ.

Entrée de I'impuision d'effacement

Deux modes de fonctionnement sont possibles suivant I'amplitude de I'impuision appliquée :
— effacement

— réinsertion du njveau du noir

Le signal de sortie de Juminance est effacé lorsque la valeur créte de I'impulsion est comprise
entre — 1,5 et — 10 V. Un niveau de noir artificiel de 4+ 4,2 V (valeur nominale) est inséré
dans le signal de sortie de luminance pendant la période d'effacement lorsque la valeur créte
de I'impulsion est comprise entre + 2 et + 12 V.

Lors du balayage, I'amplitude de I'impulsion & la borne 3 doit étre comprise entre -+ 0,7 V et
- 0,7 V pour éviter |'effacement.

Tension d’alimentation négative {masse)

Entrée du réglage de contraste

La courbe du contraste est donnée 3 la page 4. Pour éviter la détérioration du circuit dle aux
impulsions de claquage recueillies par les broches, il est recommandé de connecter un conden-
sateur de 100 nF entre cette borne et la masse.

Entrée du réglage de saturation

La courbe du réglage de saturation est donnée a la page 4. Pour éviter la détérioration du cir-

cuit die aux impulsions de claquage recueillies par les broches, il est recommandé de connec-
ter un condensateur de 100 nF entre cette borne et la masse.

. Sortie du signal (B-Y)

L'amplitude de ce signal est déterminée simultanément par le réglage du contraste et de la
saturation. A la valeur nominale du contraste et de la saturation, on obtient une amplitude de
1,6 V créte-a-créte pour une amplitude d'entrée de 0,9 V créte-a-créte. La valeur typique du
niveau moyen est égale 4 6,1 V.

Entrée du signal (B-Y)
Le signal doit étre couplé a I'entrée par une capacité. Pour tenir compte des changements du

contenu de I'image, une marge de £ 0,8 V a été prévue sur la tension d'entrée, tandis que le
signal d'entrée a une valeur typique de £0,45 V pour une mire de barres de couleurs saturées.



@ TCA 6608 - Page 9

DONNEES D’APPLICATION (suite)

9.

10.

11.

12,

13.

14.

16.

16.

Entrée du signal (R-Y)

Le signal doit &tre couplé a l'entrée par une capacité. Pour tenir compte des changements du
contenu de I'image, une marge de = 0,8 V a été prévue sur la tension d'entrée, tandis que le
signal d'entrée a une valeur typique de * 0,35 V pour une mire de barres de couleurs satu-
rées.

Sortie du signal (R-Y)

L'amplitude de ce signal est déterminée simultanément par le réglage du contraste et de la
saturation. A la valeur nominale du contraste et de la saturation, on obtient une amplitude
de 1,25 V créte-a-créte pour une amplitude d'entrée de 0,7 V créte-a-créte. La valeur
typique du niveau moyen est égale 4 6,1 V.

Entrée du signal (V-Y)

Le signal (V-Y) est obtenu par matrigage d’une partie des signaux (R-Y) et (B-Y) dans un ré-
seau & résistances. L'entrée peut varier entre 1 et 6,5 V.

Un niveau moyen de valeur typique 5,9 V est nécessaire pour produire un niveau de sortie
movyen de 6,1 V. Le gain typique de |'étage inverseur est égal a 1.

Sortie du signal (V-Y)
Un signal inversé d’amplitude maximale 1 V créte-a-créte est présent a cette borne.
Tension d'alimentation (12 V)

Le fonctionnement normal se situe dans la plage de 10,2 4 13,2 V. La puissance dissipée ne
doit pas dépasser 600 mW & une température ambiante de 65 °C.

Entrée de la commande de luminosité

Le niveau du noir du signal de sortie de luminance asservit le potentiel appliqué a cette
borne. Une valeur typique du réglage de la commande de luminosité est 5,7 V, ce qui cor-
respond 3 un niveau du noir de 4,2 V. |l est recommandé de connecter un condensateur
d’au moins 10 uF entre cette borne et la masse.

Condensateur de maintien du niveau du noir

Le niveau du palier arriére du signal de sortie de l[uminance est mémorisé dans un condensa-
teur externe d'environ 0,68 1F, connecté entre les bornes 14 et 15.

Entrée du signal de luminance

Un signal de luminance positif de 0,7 mA créte-3-créte entre les niveaux du noir et du blanc
attaque |'amplificateur de luminance.

La valeur recommandée pour le niveau du noir est d’environ 0,3 mA. Pour permettre le cou-
plage par capacité, il est nécessaire de polariser correctement |'amplificateur au moyen d'une
résistance connectée sur la ligne d'alimentation. La valeur de cette résistance dépend de
I'amplitude du signal.

Pour un signal d'entrée de 0,7 mA créte-a-créte, une résistance de 15 k2 est recommandée.
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applications vidéo
TDA 0820 T

Février 1981
MODULATEUR/DEMODULATEUR SYMETRIQUE DOUBLE

Le circuit intégré monolithique TDA 0820T est destiné a étre utilisé & {a fréquence maximale de
650 MHz. |l remplit principalement les fonctions suivantes :

— modulateur

— mélangeur

— commutateur/chopper

— démodulateur synchrone AM

— démodulateur en quadrature FM
— comparateur de phase

— amplificateur différentiel

La conception du circuit offre de nombreuses possibilités d'applications. Les excellentes caracté-
ristiques d'adaptation et de compensation en température offertes par les transistors montés sur
le circuit permettent la mise en oeuvre de techniques de circuits dont la réalisation est impossi-
ble avec des composants discrets.

12 4 10

TR5 TR6

3 TR1 TRZ)—

2 o———(ﬂm 6
10— —+ 7
13 TR 9
01
RI R2 R3
1500 1500 1500
1% 8

Fig. 1 Schéma interne du circuit
BOITIER

Plastique, 14 broches miniature (SO-14)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Plage de la tension d'alimentation . .. ... .. V10-8: V10-14; V12-8; V12-14 04132 V
Tensions (pour chaque transistor)

Tension collecteur-substrat (base et émetteur

OUVEIS) v v v v v e e et e e i e e e e e et Vcso max. 15 Vv
Tension collecteur-base {(¢émetteur ouvert) . .. Vcgo max. 12 Vv
Tension collecteur-émetteur (base ouverte) . . . VcgQ max. 10 Vv
Tension émetteur-base (collecteur ouvert) ... VERQ max. . 5 V
Courants {pour chaque transistor)

Courant émetteur . . .. .. ... .o e max. 10 mA
Courantbase . . .................. I max. 10 mA
Puissance totale dissipée pour un montage

surcircuitimprimé . . . ... ... L. Ptot max. 260 mW
Température de stockage . . . . . ... ... .. Tstg —-553a+ 125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . Tamp 03470 °c
RESISTANCE THERMIQUE
Jonction-ambiante . . . . ... .. ... Rth j-a = 220 K/wW

CARACTERISTIQUES

V10-8 = V10-14 =V12-8 =V12:14 =12V ; Tamp = 25°C ; mesurées sur le circuit de la page 3.,

typ. 2,5 mA

Courant d‘alimentation . . ............ 1o+ 112 < 3 mA
m

Signaux d'entrée

signal de porteuse {valeur efficace) . . . ... V3.4(eff) : V5-4(eff) 100 mV
signal vidéo ; modulation négative

(créte-d-créte) . . . ... ... ... ... V6-2(c.a c.)

Signal de sortie du fond de |a synchro sur

75 Q (créte-ad-créte) . . ... ... ... ... V10-12(c.a c.) 22 mV

Phase différentielle . . . . .. ... ... .....

Gain différentiel . . .. ... ... ... .....

<
<
>

Suppression de la porteuse & I'équilibrage . . . . V10.12 > 38 dB
<
< 15 %
<
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BOITIER

Plastique, 14 broches miniature (SO-14)
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applications vidéo @

TDA 1013

Février 1981
AMPLIFICATEUR AUDIOFREQUENCES A COMMANDE DE GAIN

Le circuit intégré monolithique TDA 1013 est un amplificateur audiofréquences & commande de
gain par tension continue avec boitier plastique SIL 9 broches. Grace & sa large plage de tension
d'alimentation, ce circuit est particuliérement adapté pour les appareils alimentés par le secteur :
récepteurs de télévision, électrophones.

L'étage de commande de gain par tension continue posséde une bonne caractéristique de com-
mande avec une plage supérieure & 80 dB ; le réglage est assuré par une tension continue varia-
ble, comprise entre 4 et 8 V.

L'amplificateur AF a un gain en boucle ouverte bien défini et un gain en boucle fermée fixé de
maniére interne. Ceci permet d'optimiser le nombre de composants externes, les performances et
la stabilité du circuit. .

Le boftier SIL (SOT 110A) permet de connecter un radiateur de fagon simple et économique.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Plage de tension d'alimentation. . . . .. ... ... Va 152435
Courant de sortie de créte répétitif . . . . . .. ... ISRM max. 1,5

Sensibilité totale {commande de volume au
maximum de gain) pour Pg=25W . . ... .. Ve typ. 55 mV

Amplificateur AF

Puissance de sortie pour dyor =10%

VA=18V ;Rc=8Q ...... [ Ps typ. 45 W
Distorsion harmonique totale pour

P¢=25W;Rc=8Q .............. diot typ. 0,5 %
Sensibilité pour Ps=25W . .. .. ... ... ... Ve typ. 126 mv

Etage de commande de gain

Gamme de commandedugain . . .. ........ %] > 80 dB
Admissibilité du signal pour dgr <1%
(gain0dB) ... ... .. .. ... ... Ve > 12V
Sensibilité pour Vg =125 mV avec un gain de
tension maximal . ... ... .. L L., Ve typ. 56 mV
impédance d'entrée . . . . . ... ... ... .. .. |Ze] typ. 200 kQ
BOITIER

Plastique, SIL 9 broches (SOT 110A)
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Fig. 1 Schéma fonctionnel et composants externes

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEI 134)

Tension d'alimentation . ... .............. Va max. 35
Courant de sortie de créte non répétitif . . . ... ... Issm max. 3 A
Courant de sortie de créte répétitif . . ... .. ... .. ISRM max. 1,5 A
Température de stockage . . .. ... .......... Tstg —55 a4 150 °c
Températureducristal . . . . .. .. ... ... T —253 4 150 °c
Puissance totale dissipée . . . . .. ... .. .. ..... voir courbe de puissance (Fig. 2)

CALCUL DU DISSIPATEUR THERMIQUE

Supposons que Va =18 V ; Rc =8 Q ; Tamp =60°C (max} ; Tj = 160°C (max) ; pour une ap-

plication 4 W sur une charge de 8 &, la dissipation maximale est 2,5 W environ.

La résistance thermique jonction-ambiante peut-8tre exprimée par :

TI max — Vamb max ~150 —60
Pmax 2,5

1/
Rth j-a = Rth j-tab + Rth tab-h T Bth h-a = =36 K/W

Puisque Rih j-tab =12 K/W et Rep tab-h =1 K/W, Bt hg =36 — (124 1) =23 K/W.
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Fig. 2 Courbe de puissance
— dissipateur thermique infini
—— — sans dissipateur thermique

CARACTERISTIQUES

Va =18V ;Rc =89 ;f=1kHz; Tamp =25°C, sauf spécifications contraires

Tension d'alimentation .. ...... e Va typ. 18
16435
Courant totalderepos . . . . . v v v oo ltot typ. 35

Réjection de la tension d'alimentation a
f=100Hz;Rg=0 . .. v, RR > 40

Rapport signal/bruit (tension continue de com-
mande au minimum de gain). Voir aussi note . . . S/B > 60
.
Sensibilité totale (tension continue de commande
au maximum de gain) pour Pg=25W . ... .. Ve typ. 55

Amplificateur audiofréquences

Courant de sortie de créte répétitif . . . .. ... ... ISRM < 1,5

Puissance de sortie pour diot =10% . . . . . . . . . . Ps > 4

typ. 4,5

Distorsion harmonique totale pour Pg =2,5W . . ., . digt typ. 0,5

Gajinentension . . .. .. v e Gy typ. 30

Sensibilité pour Pg=25W . . ... .......... Ve typ. 125

Impédance d'entrée (borne5) . ............ [Zel typ. 200

100 & 500

Réponse en fréquence . . . . . . . . . . oL f > 15
Note :

Mesuré avec une bande passante conforme a la norme CE/ (courbe A) pour Pe=2,5W;
Rs=5kQ.

\%
\

mA

dB

dB

mV

%
dB
mV

k&
ko

kHz
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@ TDA 1013 - Page 4

CARACTERISTIQUES (suite)

Etage de commande de gain

Gamme de commande du gain (voir aussi Fig. 3) . . e @ > . 80 dB
Admissibilité du signal & dyor <1%
{Qain 30dB) . ... ... . . Ve > 1,2 v
Sensibilité pour Vg =125 mV avec gain en tension
maximal . .. ... L o o e Ve typ. 55 mV
Impédance d'entrée (borne 8) . .. .. ... .. ... .. .. Izel  typ. 200 ke
100 a 500 k&2
impédance de sortie (borneB) . . . ...t (24| typ. 1 ko
+20
@ 0 -
(dB) L
/( typ
—20 A
Y
/
—40 4
4
/
/
: - 60 '
/
J
—80
4 6 Ve (V) 8

Fig. 3 Courbe de commande du gain ; Vc a la borne 7



~ circuit intégre
applications vidéo @

TDA 1038

Février 1981
AMPLIFICATEUR FlI _SON OU VISION STANDARD FRANCAIS

Le TDA 1038 est un circuit intégré monolithique destiné & |'utilisation en amplificateur/démo-
dulateur Fl pour télévision aux normes frangaises (E, L et L'). Il peut étre utilisé soit en amplifi-
cateur Fl vision en conjugaison avec le TDA 1039 (CAF sur la porteuse son), soit en amplifica-
teur FI son en conjugaison avec le TDA 2542 (CAF sur la porteuse vision).

Le TDA 1038 réalise les fonctions suivantes :
— amplificateur F| large bande & gain commandé,

— démodulateur AM,
— préamplificateur vidéo ou AF,

— CAG Fl et RF.
CARACTERISTIQUES PRINCIPALES
Tension d'alimentation . . . . . .« v v v vt e e nom. 12 \Y
Courantd'alimentation . ... ... ... ... ... 0. nom. 30 mA
Impédanced’entrée . . . . ... ... . e nom. 4 kQ
Gain Fl . o o e e e nom. 40 dB
Gain du préamplificateur . . .. ... ... o o oL nom. 23 dB
Gammede CAG . .. ........ e nom. 50  dB
BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . .. ................ Vi1
Température de stockage . . . . . . ..o Tstg
Température ambiante de fonctionnement . . . ... .. Tamb
CARACTERISTIQUES

max. 15

— 55344125

—25a+4+60

\Y
°c

°c

Mesurées sur le circuit de la page 4 & Tamp = 25 °C ; V44 = 12 V, sauf indication contraire

Gamme de la tension d'alimentation . . . . .. ... ... Vi1

Courant d'alimentation

sanssignal . .. ... 141
avecsignalmaxi . ............ .. ... ... 111
Partie FI
Tension aux bornes 1,2,15,16 . .. ... ... .. ...
Tensionaux bornes 7,8 . . ... .. . o

Sensibilité totale 3 28,06 MHz 1) . . ... ........
Impédance d’entrée a35MHz . . ... ..........
Gain F1a2805MHz . .. ... ... ... ...

Démodulateur AM (polarité positive) et préamplificateur

Tension continue aux bornes 9et101) . . . ... .. .. Vg, V1o
Gain du préamplificateur . .. ... ... oL G

Bande passanted —3dB . .. ... ... .. .. ...
Impédancedesortie . . ... .. ... .. 212
Tensionde sortievidéo . .. ................ Vi2{c.ac)

Commande automatique de gain

Gamme decommande . . ... ... ... ... ...,
Tension de sortie CAG (tuner PNP) . ... ......., Vg
Tension de sortie CAG (tuner NPN) . . .. ... ... .. Va
Notes :

7. m=0,3, V72{c'é c.) =400 mV

10,82 13,2
min. 15
max. 40

2328
843106
min. — 60
nom. 4
nom. 40
16224
nom. 23
nom. 15
max. 250
min. 7
min. 50
2312
2a12

\Y

mA
mA

dB
k&
dB

\
dB
MHz
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CIRCUIT DE MESURE

GRE=> 041038 Pages

+12V
+12V
réglage
CAG-F!
10kQ
réglage
détecteur
Vidéo
+12V
100 100 10uF] I
16 15 14 13 12 1" 10 9
D TDA 1038 = =
FﬂnF rl[]nF
1 2 3 4 5 6 7 8
10 nF
—] o T2 .I.. l
Fl +12V CAG-RF

réglage
CAG-RF

4 pH

Fig. 2
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circuit intégré @
applications vidéo
TDA 1512

documentation provisoire

Février 1981
AMPLIFICATEUR DE HAUTE FIDELITEDE 12A20W

Le circuit intégré monolithique TDA 1512 est un amplificateur de puissance audio haute fidélité,
destiné aux appareils alimentés par le secteur de maniére symétrique ou asymétrique.

Il présente les caractéristiques suivantes :

— Protection thermique

— Faible distorsion d’intermodulation

— Faible distorsion d'intermodulation des transitoires
— Limiteur de courant de sortie intégré

— Faible tension d’offset & |'entrée

— Etage de sortie a faible distorsion de raccordement
— Boitier SIL (Single In Line) & 9 broches.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Plage de la tension d'alimentation . . . ... ........ Va 16235 \
Courant total derepos pour Vo =256V. .. .. ... ... ltot  typ. 65 mA

Puissance de sortie pour dyot =0,7%
puissance sinusoidale

VA=25V RCc=4Q ... ... ..., Ps typ. 13 W

Va=25V ;Rc=88Q .......... .. ... ..., Ps typ. 7 w

puissance musicale

VA=32V Rc=482 ....... ..., Ps typ. 21 W

VA=32V;RC =80 . e Ps typ. 12 W
Gain en tension en boucle fermée {déterminé par

le circuit extérieur) . . . . ... Lo Ge  typ. 30 dB
Résistance d'entrée (déterminée par le circuit extérieur) . Rg  typ. 20 k&
Rapport signal/bruit pour Ps=50mW ... ........ S/B  typ. 72 dB
Réjection de la tension d'alimentation a f =100 Hz. ... RR typ. 50 dB

BOITIER

Plastique, SIL 9 broches (SOT 131B)
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I

|

7

r
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(sortie)

COURANT
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Fig. 1 Schéma simplifié du circuit interne
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . .. ................ Va max. 35
Courant de sortie de créte répétitif . . . . ... ...... ISRM max. 3,2 A
Courant de sortie de créte non répétitif . . .. ...... lssm max. 5 A
Puissance totale dissipée . . . ... ... .......... voir Fig. 2 : Courbe de puissance
Température destockage . . . ............... Tstg —-55a+150 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . ... .. Tamb —25 4+ 150 °c
Durée d’un court-circuit accidentel de la charge
lorsque la puissance sinusoidale totale luj est
appliquée .
Rc=0;,Va=30VavecRao=d4Q .......... tsc max. 100 heures
20
Ptot
(W) =N
LY \\
L N
N
10 T
N
N N
N
3 N
0
—25 0 50 100 Tamb(oc) 150

montage sur dissipateur thermique infini

— — — —montage sur dissipateur thermique de 6 k/W

Fig. 2 Courbes de puissance

RESISTANCE THERMIQUE

Entre jonction et base du montage . . . . ... ... ...

< 4 K/W
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CARACTERISTIQUES STATIQUES

Plage de la tension d'alimentation . . ... ......... Va 15435 V
Courant total de repos pour VA =25V. . ... ... ... ltot typ. 65 mA
CARACTERISTIQUES DYNAMIQUES

Va =25V ;Rc =4 Q;f=1kHz; Tamb =25°C ; mesurées sur le circuit de la Fig. ‘3 sauf indi-
cations contraires.

Puissance de sortie
Puissance sinusoidale pour dygt =0,7%

RC=4Q ... ... . Ps typ. 13 W

RC=88Q ... i e P typ. 7 W

Puissance musicale pour Vao =32 V

RC=492 ;dtot=07% . -« v v v v ieennnnn Ps typ. 21 W

RC=4 8 dior=10% « « v v Ps typ. 25 W

RC=88:dior=07% . « v v v e eeennnn Ps typ. 12 W

Re=8Q ;dot=10% . .. ... . v Ps typ. - 15 W
Réponse en fréquence ; —3dB ;dot =0,7% . . . . .. .. B 20 Hz a 20 kHz
Gain en tension

enboucleouverte ... ......... ... .. ..., Go typ. 74 dB

enbouclefermée . . . ... ... ... .. ... . . ... Ge typ. 30 dB
Résistance d’entrée (borne 1) . . . . .. .. .. ... .... Re > 100 k&2
Résistance d’entrée du circuit de mesure (Fig. 3) . . . . . . Re typ. 20 k&
Sensibilité & I'entrée

pourPg=50mW. ..................... Ve typ. 16 mV

pourPg=10W .. ... .. ... ... . ... ... Ve typ. 210 mVv
Rapport signal/bruit

pour P =50 mW ; Rg =2 kQ

f =20 Hz 3 20 kHz ; valeur non pondérée . ... ... S/B typ. 72 dB

valeur pondérée, mesurée conformément a la

norme CEl 173 (courbe A) . . . . ... .. ... ... S/B typ. 76 dB
Réjection des ronflements de la tensmn d'alimentation

Aaf=100Hz . ... ... ... .. ..., RR typ. 50 dB
Distorsion harmonique totale pour Ps=10W . ... ... diot typ. 01 %

< 03 %

Résistance de sortie (borne5) . ... ... ... ...... Rs typ. 0,1
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+Va:RaA
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Fig. 3 Circuit de mesure
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40
Ps
(W)
30
i \\
A
re Re =4
pa / ¢
A /
v L
20 >
7 ‘/ '// r/
'/‘ 1 . -~ Rc—'BQ ]
A el
,/ A // //
10 dap [ | 4]
,,/ ’/—’ L~
4" —T L
-1 /"//;/
—
0
10 20 30 ValVv) 40
Fig. 4 Puissance de sortie en fonction de la tension d’alimentation ; f = 1kHz ;
dt0t=0'7% ;‘—‘—"—‘dtot=10%
1
diot
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0,75 10kH
' 20 Hz 1 kHe
0,5
0,25 /1/1
p Al g
A A
»
-1 2
10 1 10 Ps (W) 10

Fig. 5 Distorsion harmonique totale en fonction de la puissance de sortie



circuit intégré
applications vidéo

>

TDA 2530

Février 1981

CIRCUITR, V, BPOUR TELEVISEUR COULEUR

Le TDA 2530 est un circuit intégré monolithique qui comprend les étages suivants :

— circuits de clamp des niveaux continus de R—Y, V—-Y, B—Y

— matrices R, V, B

— amplificateurs R, V, B & gain réglable au moyen d'une tension continue
— amplificateurs différentiels de sortie permettant I'inclusion des étages d‘attaque du tube

cathodique dans {a boucle de contre-réaction.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . . ............. Vg.16 typ. 12 \
Température ambiante de fonctionnement . . . . . Tamb —203+60 °C
Résistance d'entrée de luminance . .. ....... R1-16 > 100 k&2
Courant des entrées de différence de couleur . . . . I, 4. lg typ. 2 pA

clampactif .. ............ e 12, 1a. lg —-0,2a+4+02 mA
Courant d'entrée de l'impulsionde clamp . . . . . . —lg < 20  uA
Gain des préamplificateurs RVB . . . .. ... ... G typ. 0 dB
Plagé de réglage du gain en courant continu . . . . . AG typ. +3 dB
Gain de |'amplificateur d'erreur (trans-

conductance) . . . .. ..o e e typ. 20 mA/vV
Courant des entrées de contre-réaction . . .. ... 111, 3. I typ. 2 pA
Excursion du courantde sortie . . .. ... ... .. l10. 112, 114 —44a+44 mA

BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon la publication CEl 134)

Tensions

VS(G-16) « v v v v oo max. 16 \%
VA4dB o v e e rr:;r; vg \Y
V346 iVE16iVTIAB -« v o v oo ?ar;( vg \
V246 i V4168 VB16 » « v v o vve oo 2;’; Vg \
VBB v vv v v e e e e e max. Vs
V00AE « v v e 2;}( x;mg v
T zla?( 5;34.’3 v
L 2;; ://;54-12 v
V1116 i V1316 i VAB16 -+ v v v v oo e e m'ar;( 0.3 gg
Courant

=g e max. 1 mA
Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . ... ... .. ... .. Ptot . max. 1 w
Températures

Température de stockage . . . . ..o o0 e Tstg 2;’; +—1 %g 28
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb :;’; & gg Zg
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CARACTERISTIQUES

Caractéristiques mesurées dans le schéma d'application de la page 4 8 Vg =12V ; Vi.1g =15V

et Tamb =25 °C.

Entrée luminance (Y) (borne 1)

Niveaudunoir . . ... ... .. ........ Vy =Vq.16 nom. 1,5
Amplitude créte & créte du signal d'entrée . . Vy(c.ac.) =V1-16(c.a c.) nom. 1
Résistancedentrée . . . . .. .. ... .. ... Ri=R1.16 > 100
Entrées différences de couleurs (bornes 2, 4, 6)
Amplitude créte a créte des signaux d’entrée
VR_Y (CAc) +vvvseeree e V.16 nom. 1,4
VV_Y (cac) «» - e V416 nom. 0,82
VB—Y (cAc.) + v vvv e Ve-16 nom. 1,78
Courantsd'entrée . .. ............. loila:le ~0,23+4+0,2
Impulsion de clamp et de contre-réaction continus (borne 8)
Tension d'entrée :
clampactif (1) ... ............. Vg.16 C 653812
clampnonactif (1). .. ........... Vg.16 NC 0355
Courant d'entrée :
clampactif . ... .... .. ... . ... g ¢ < 1
clampnonactif . . .. ....... .. ... —Ig NC < 20
Entrées de contre-réaction (bornes 11, 13, 15)
Niveau continu pendant le clampage . . . . . . V11-16 =V13-16 =
V718 nom. 0,5
Réglage du gain dynamique (bornes 3, 5, 7)
Plage de tension de réglage . . ... ...... V3.16 = V5-16 =
V7-16 0a10
Tension au gain nominal . . . . ... .. .... V3.16 =V5.16 =
V7-16 nom. 5

(1) La commutation a lieu pour Vg 16 ~=6V.

kQ

LA

KA
HA

Vs



CARACTERISTIQUES (suite)

Gain en tension nominal entre les entrées
luminance (1) ou différence de couleurs
(2, 4, 6) et les entrées de contre-réaction

(11,13,18)(2) . . . ... .. .. ... Ay
Plage de réglage de ces gains pour
V3, 5,716 =5V ... AAy
Amplificateurs différentiels de sortie
Courant des entrées de contre-réaction 111-16/
Transconductance . . . ... ... .. ..... Sp
Résistances de charge intégrées (3) . . . . . .. R10-9
R129
Ria-9

DONNEES D’APPLICATION

Niveau de clamp (V) des étages de sortie vidéo, po
leur position médiane :

- BRI,

Ve =Va (1 + Rl
R2 R3

Gain des étages de sortie vidéo : G =1 + 21 4 R1
ain des etages de sortie video R2+R3+

(1) La commutation a lieu pour Vg.16 ~6V.

(2) Signal d’erreur supposé négligeabls.

GRE>> 042530 Page s

nom. 0 dB

min. +3 dB

l13-16. l15-16  nom. 2 pA
nom. 20 mA/V

=RL nom. 680 Q

tentiométres du niveau de clamp réglés a

R1
R4

(3) Ces résistances sont toutefois en série avec une diode qui les rend inopérantes lorsque V10.16

V12-16, V14-16

> Vs(9-16). Dans ce cas, les résistances de charge extérieures nécessaires

doivent étre calculées pour un courant niminal de 4,4 mA.

1m
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circuits intégrés
applications vidéo

D>

TDA 2540
TDA 2541

Février 1981

AMPLIFICATEURS - DEMODULATEURS F.I. TELEVISION

— STANDARD C.C.I.R.

Les circuits intégrés TDA 2540 et TDA 2541 réalisent les fonctions d'amplificateur F.l. et de
démodulateur pour les récepteurs de télévision «couleur» et «noir et blancy équipés de sélec-

teurs NPN (TDA 2540) ou PNP (TDA 2541).

Ils réalisent les fonctions suivantes :

— amplificateur a large bande commandé en gain, assurant la totalité du gain F.I.

— démodulateur synchrone
— inverseur de parasites
— préamplificateur vidéo avec protection contre le bruit

— circuit de CAF, commutable au moyen d’un niveau continu, par exemple pendant |'accord

— circuit de CAG avec porte de bruit
— sortie CAG pour sélecteur

— possibilité de blocage de la sortie vidéo par niveau continu (reproduction VCR, par exemple)

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . ... ... B V1113 typ. 12 \
Courantd’alimentation . . . . ... ......... P L typ. 50 mA
Tension d'entrée F.l. pour f =38,9 MHz (valeur
efficace) . . ....... .. ... .. L. V1-16(eff) typ. 100 uVv
Tension de sortie vidéo (blanc & 10% du fond de
synchro) . . .. Lo Vi2(c.ac.)  tvyp. 2,7 \Y
Plage de contrdle du gain en tension Fil. . . .. ... .. Gy typ. 64 dB
Rapport signal/bruit pour Ve =10mV . ... ... ... s/B typ. 58 dB
Excursion de |a tension de CAF en sortie pour
Af=100kHz. . ..... ... ... ... ... ... AVg.13 typ. 10 \Y
BOITIER

TDA 2540 et TDA 2541 : plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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GRESP oA 254012541 - Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . . ... ............. V11-13 max. 13,2
Tension de CAGdusélecteur . . . .. ... ... ... .. V413 max. 12
Puissance totale dissipée . . . . ... ... .. ... .. .. Piot max. 900
Température de stockage . . . . . ... 0. Tstg — 5534125
Température ambiante de fonctionnement . . . . .. .. Tamb —25a-+60

Plage de tension d'alimentation. . . ... ... ... ... V11.13 typ. 12
10,2413,2

mW
°c
°c

\Y%
\Y

Les caractéristiques ci-aprés sont mesurées & Tamp =25 °C; V11.13 =12 V; f =38,9 MHz

Tensijon d'entrée Fi au début de CAG

(valeur efficace) . . ................... V1i.16(eff) typ. 100wV

< 150 uv

impédance d’entrée différentielle . . ... ........ 121.16l typ. 2 k2 en paralléle

sur 2 pF

Niveau de sortie en |'absence de signal . . . . . ... ... V12.13 typ. 6%03 v*

Niveau de sortie du fond de lasynchro . .. ... .. .. V12-13 typ. 3,07 \4

293432 V

Plage de commande du gain en tension FI . . . .. .. .. Gy typ. 64 dB

Largeur de bande de I'amplificateur vidéo (3dB) .. .. B typ. 6 MHz
Rapport signal/bruit pour Vg =10mW . . . . . ... .. S/B typ. 58  dB**

Gain différentiel . . . .. .. ... ... ... ... ..., dG typ. 4 %

< 10 %

Phase différentielle . . . . . ... ... ... ........ de typ. 2 e

10 °

* Il s’agit du «point zéro projetéy, ¢’est-3-dire avec démodulateur commuté.

s __ Vs noir 3 blanc

" VB(eff) pour B=5 MHz

17



CARACTERISTIQUES (suite)

GRESP 70 2540/2541 - Page 4

Intermodulation @ 1,1 MHz : spectrebleu* . ... ........... > 46 dB
typ. 60 dB

spectre jaune* . . ... ... ... ... > 46 ds

typ. 50 dB

A33MHz** . ..., > 46 dB

typ 54 dB

-3,2dB8
-10d8
~132d8 -13,2dB
-30dB Spectre -30dB Spectre
jaune bleu
PS PC PI PS PC PI

P.S.: niveau de la porteuse son
P.C. : niveau de la porteuse chrominance
P.l.: niveau de la porteuse image

par rapport au niveau du fond de synchronisation

Fig. 2 Condition d'entrée pour les mesures d’'intermodulation; mire de couleur standard avec

75% de contraste.

Générateur
de P|
38,9 MHz
Génerateur -
de PS T Atténuateur L] C:T:Z‘;Urje - és;ms,:::#;
33,4 MHz
v
Génerateur g—(:'—' +12 V
de PC Commonde manuelle de gain
34,5 MHz (réglage sur la barre bleve =Vip13=4 V)
Fig. 3 Circuit de mesure d’intermodulation
*20/og Ys@44MHz + 3,6 dB. **20/og Ysa44MHz
Vga 1,1 MHz Vs a 3,3MHz
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Résidu de porteuse 8 lasortievidéo . . . . ... ... ... ... typ. 4 mVv
< 30 mVv
Résidu d’harmonique 2 3 lasortievidéo . . . . . . . . ... ... typ. 20 mV
< 30 mVv
Seuil d'action de I'inverseur de parasites (Fig. 4) . . . ... ... typ. 6,6
Niveau d'insertion de |'inverseur de parasites (Fig.4) .. ... . typ. 4,7 \%
Seuil d'action de 'inverseur de bruit (Fig. 4) . . ... ...... typ. 1,8 \%
Niveau d'insertion de l'inverseur de bruit (Fig.4) . ... .. .. typ. 3,8 Y,
Niveau de coupure de la sortie vidéo (VCR =niveau bas) . . . . Vq9g.13 < 1,1 \
Vi2-13
(V) I
7t f
Seuil d'action de l'inverseur 1
. {—6.6 |
de parasites 1
6 i
Niveau du blanc §—5,7———ﬂ :
i
Niveau d'insertion de 5F !
I'inverseur de parasites f—a7
Niveau d'insertion de 4}
I"inverseur de bruit {—38 - ]
Niveau du fond d'impulsion :
de synchro §-3,07- 3 r— h
]
Seuil d'action de l'inverseur 2t ,'
de bruit f—18 1[!
1
1F 1
0
Temps

Fig. 4 Signal de sortie vidéo avec les seuils d'action des inverseurs de parasites et de bruit

Gamme de courant de sortie de CAG sélecteur . . . . ... ... 14 1040 mA
Tension de sortie CAG sélecteur, & 14 =10mA . ... ... .. Vaiz < 03 \
Courant de fuite a la sortie CAG sélecteur

V1413=5V;Vg3=12V. . . ... ... oo o 4 < 15 uA
Excursion maximale de la tension & la sortie CAF . . . ... .. AVg.q3 > 10 Vv
typ. 11 \%

Variation de fréquence pour une excursion de tension de
10V alasortiede CAF . . . ... .. .. ........... Af typ. 100 kHz
< 200 kHz
Tension de sortie CAF en |'absence de signal (gain minimal) . . Vg3 typ. 6 \%
4a8 \%
Seuil d'actiondelaCAF . . . . . ... ... ... ... .. .. .. V6.13 > 3,2 \%
Niveau de suppressiondelaCAF . . ... .. ... ... ...... V6-13 < 1,5 \Y
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c.a.g.-sélecteur

Tension d'accord

—«— Commutateur c.a.f.

10 nF 1pF

-

Lis

Entrée F| T nE

16 15
— |
=
10 nF
10 kQ
0,47 .
uF 47 Q
[ +12 V
0,47 L1 +
;; HF nF T B8 kF
7 v ;/ Ji—/-
Sortie
video

Fig. 5 Schéma d’un circuit typique ; Qde L1 et L2 ~ 80 ; f =38,9 MHz
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Ve_13

(V)

—y

-3 —2 -1 38,9 +1 +2 +3 +4
f (MHz)

Vs_13

{v)

P

1

—100 kHz 38,9 MHz +100 kHz

Fig. 6 Tension de sortie de CAF (Vg.q3) en fonction de la fréquence
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typ =
60 B
/,

s/B
(dB)

40

20

0 20 40 60 V,_ 1 (dB) 80

{0 dB =100 uV)

Fig. 7 Rapport signal/bruit en fonction de la tension d'entrée (V1.16)



circuit intégré @

applications vidéo
TDA 2542

documentation provisoire

Février 1981
AMPLIFICATEUR F.I. TELEVISION - STANDARD FRANCAIS*

Le circuit TDA 2542 réalise les fonctions d'amplificateur FIl vision et de démodulateur pour les

ré

cepteurs de télévision «couleury et «noir et blancy aux normes frangaises équipés de sélecteurs

PNP. 4

|

réalise les fonctions suivantes :

amplificateur & large bande commandé en gain, assurant la totalité du gain Fi,

démodulateur synchrone,

préamplificateur vidéo,

circuit de C.A.F. déconnectable au moyen d’un niveau continu, par exemple pendant I'accord,
circuit de C.A.G. (valeur moyenne),

sortie C.A.G. pour sélecteur PNP

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . ... ............. V1113 nom. 12 \
Courantd'alimentation . ................ 111 nom. 50 mA
Tension d'entrée Fl & f =32,7 MHz
(valeur efficace) . ............... o Vi16leff) nom. 100 pVv
Tension desortievidéo . .. ............ «+ V12:13(c.ac,) nom. 3 \
Plage de contrdle du gainen tension FI . . ... ... Gy nom. 64 dB
Rapport signal/bruit a Ve =10mV . ... ...... S/B nom. 58 dB
Excursion de la tension de CAF en sortie
pour Af=100kHz ................. V5.13 min. 10 \
BOITIER
Plastique ; DIL 16 broches

*

Normes & modulation vidéo positive (E et L)
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2 15 8 I 9 7 10
FURLE N Fo 1
| ! s
AMPLI- 1 t— Sortie c.a.f.
Y oty DEMODULA L YRR e !
T .
DE TEUR > "'soRTIE |
REFERENCE SYNCHRONE | c.a.f, 1
DE c.a.f. | 7 1
| SRR U -
Commutateur
c.a.f,
N
PREAMPLIFI-
CATEUR 12 sortje
> o
Entrée F.l, AMPLIFI- DE&%%%:%’LE:R VIDEO vidéo
CATEUR
F. A 3"‘Al
16 GAIN
COMMANDE
7
- DETECTEUR c.a.g.
Sortie 4
c.a.g.~
sélecteur
TDA 2542

4+ Réglage de la

)

c.a.g.~-sélecteur
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Tension d'alimentation . . . ... ...........
Tensionde CAGdutuner . .. . ... ... .. ..
Puissance dissipée . . . . . . ... .
Température de stockage . . . . .. ... .. .. ...

Température ambiante de fonctionnement . . . . ..

GREE» 0A 2592 Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

CARACTERISTIQUES (mesurées sur le circuit de la page 7)

Gamme de la tension d'alimentation . . . .. ... ..

max. 13,8
max. 12
max. 900
—55a-+125
—~258 460
nom. 12
10,23 13,8

\%

mwW
°c

°c

\
\%

Les caractéristiques suivantes sont mesurées 8 Tamp = 25 °C ; Vq1.q3 =12 V ; fi =32,7 MHz

Tension d’entrée Fi au début de CAG
(valeur efficace) . ... ... ... ... ......

Impédance d'entrée différentielle . . ... ... ...

Niveau de sortie en |'absence designal . . . . . . ...
Tension de sortie vidéo maximale . . ...... ...

Variation de la tension de sortie de CAF pour
Af=100kHz . ... ... ..............

Plage de commandedela CAG-FI . .........
Rapport signal/bruita Ve =10mV . . ... ... ..
Bande passante de ['amplificateur vidéo (& — 3 dB)

Gain différentiel . .. ... ... ... .. .. .....

Vs (noir & blanc)
1. S/B=

Vi(eff) @8 B =5 MHz

V1-16(eff)

2116l

nom.
max.

nom.

nom.

min.

min.
nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

max.

nom.

max.

nom.

max.,

100 uv
150 uVv
2 kQ en paralléle
sur 2 pF
2,9
4
10 A%
11 \Y
64 ds
58 dsl)
6 MHz
4 %
10 %
2 [¢]
10 °
4 mV
30 mV
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CARACTERISTIQUES (suite)

Résidu d'harmonique 2 & lasortievidéo . . . . . .. .. r;’oarz.. %8 mg
e 12 ension de sortie CAF 48 10V r oo at hom. 100 khz
Niveau de coupure de la CAF
(CAF hors service =niveau bas) . .......... V6-13 max. 2,5 \%
Variation du signal de sortie pour 50 dB & I'entrée . . . AVq2.13 max. 0,5 dB
Tension de référence du détecteur de CAG . . . . ... Via nom. 39 \
Gamme du courant de sortie CAG sélecteur . . . ... lg 410 mA
Tension de sortie CAG sélecteur 8 14 =10mA . . . .. V413 max. 0,3 \
Courant de fuite a la sortie CAG sélecteur -
V14-13=3V,Vg13=12V. ... ..... .. .. lg max. 15 LA
Seuil d'actiondelaCAF . . .. ..... .. ....... V6-13 min. 3.2
Niveau de suppressiondela CAF . . . . ... ... ... V6-13 max. 1,5

Tension de référence du détecteurde CAG . . . . ... V1413 nom. 3.9



GREZP 70~ 2502 Pages

SCHEMA D’APPLICATION

+H2V
2
4,7 uF
N (=]
33 *
o
ka 'K
Cug-selec'eur * Tension d'accord
330 Commutateur c.a.f.
Q
10aF :]L..1pF
—A— I
3 4 5 6 7 8 . 2
| | ! |
i L 1.5 . : l
Entrée FI =7 10 TDA2542 f:g‘,’;[‘ oL :
100
! ! 1 1
16 15 14 13 12 11 10 9 '—-.J, PFL_J,
lonF————I . L7 .
T'®
15
K

Sortie
video

Valeurs de Q pour Lq et Ly : <80 ;f=232,7 MHz
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12
\
V513 : \
(V)
N
N
6 L =
1
N
\
0
—4 -3 -2 —1 32,7 +1 +2 +3 +4
f (MHz)
12
/
Vg _13 /
(V)
i
/
6 /
/
7
]
]
]
0
—100kHz 32,7 MHz +100 kHz

Fig. 1 Tension de sortie CAF (V5.13) en fonction de la fréquence
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70

s/8

(dB)

50

10

Fig. 2 Rapport signal/bruit en fonction de la tension d'entrée (V1.1g)

40 V1-16 (dB) 60
(0dB=100uV)
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circuit intégré
applications vidéo @
TDA 2544

documentation provisoire

Février 1981
AMPLIFICATEUR-DEMODULATEUR Fl TELEVISION V

Le circuit intégré TDA2544 est un amplificateur-démodulateur F1 destiné aux récepteurs de té-
lévision couleur et noir et blanc pour les normes @ modulation négative.
I} remplit les fonctions suivantes :

— amplificateur & large bande commandé en gain, assurant la totalité du gain FI
— démodulateur synchrone faible niveau

— inverseur de parasites

— préamplificateur vidéo avec protection contre le bruit

— circuit CAF avec sortie symétrique

— circuit CAG avec porte de bruit

— sortie CAG pour commande de sélecteurs MOS

— commutateur vidéo externe

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . ... ... ......... V1113 tYp. 12 \
Courant d'alimentation . . ... ... ......... 19 typ. 50 mA
Sensibilité d’entrée F| pour f =45,75 MHz

(valeur efficace) . .. ................ V1-16(eff) typ. 150 uv
Tension de sortie vidéo (blanc & 12,56% du

fonddesynchro} . .. ... ... L Vi2(c.ac)  typ 2,6 \Y
Plage de commande du gain en tension FI . . . . . .. Gy typ. 63 dB
Rapport signal/bruit pour Vg = M0OmVvV ... ... .. S/B . typ. 58 dB
Sensibilitéde laCAF . . . . ............... typ. 80 mV/kHz

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)

131



s

o

2 15 8 9 7 10
1"
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] AMPLI. DE
— SORTIE DE
Rk DEMODULATEUR CAF 5
SYNCHRONE
AMPLI, DE NS
REFERENCE
6
1
PREAMPLIFI- 12
CATEUR VIDEO
entrée Fl DEMODULATEUR
AMPLIFICATEUR SYNCHRONE 25ma
FI COMMANDE } 1
EN GAIN

sortie de CAG 4

—(:}TfKC)T/"\_

f

du sélecteur

DETECTEUR DE
CAG/INVERSEUR
DE BRUIT

INVERSEUR
DE PARASITES

4 Téglage de CAG
du sélecteur

Fig. 1

sortie
de CAF

sortie
de CAF

sortie
vidéo
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . .. ... ... ....... V11-13
Tension de CAG du sélecteur . . . .. .. ...... V413
Puissance totale dissipée . . . . . . .. .. ... ... Ptot
Température de stockage . . . . ... .. ... ... Tstg
Température ambiante de fonctionnement . . . . . Tamb

CARACTERISTIQUES (mesurées sur le circuit de la Fig. 5)

Plage de tension d'alimentation . . . . ... ... ..

Les caractéristiques ci-aprés sont mesurées & Tymp =25 °C; V1.3 =12V

Tension d'entrée Fl au début de CAG

& f =45,75 MHz (valeur efficace) .. .. .... V1-16(eff)
Impédance d’entrée différentielle . . .. ... ... [21-16l
Niveau de sortie en |'absence de signal . . . . .. .. V1213
Niveau de sortie du fond de lasynchro . .. .. .. V12.13
Plage de commande du gain en tension Fi . . . . .. Gy
Largeur de bande de |'amplificateur vidéo (3dB) . B
Rapport signal/bruit pour Ve =10mV . . . .. .. S/B
Gain différentiel . . .. .. ..... ... . .. .. dG
Phase différentielle . . . . . .. ... ... ..., .. de

*

s/ = V¢ noir & blanc

VB(eff) pour B =5 MHz

max. 13,8
max. 12
max. 1,2
—55a+ 125
— 2523465
typ. 12
10,2413,8
typ. 150
typ. 3 kQ en
typ. 5,5
typ. 2,5
typ. 63
typ. 6
typ. 58
typ. 4
< 10
typ. 2
< 10

Il s’agit du ¢point zéro profetéy, c’est-3-dire avec démodulateur commuté.

°c

<<

uVv

paralléle
sur 2 pF

\

\%
dB
MHz
dB

%
%

* ¥
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CARACTERISTIQUES (suite)

Intermodulation & 0,9 MHz : spectre bleu* e typ. 50 dB
spectre jaune* . ... ... ... ..., typ. 46 dB
426MHz** ... L L. typ. 49 dB

-3,2dB
-10dB
-13,2dB -132d8
-30d8B spectre du ~30d8B spectre du
jaune bleu
P.S. P.C. P.l. P.S. P.C. P.1.

P.S.: niveau de la porteuse son
P.C. : niveau de la porteuse chrominance par rapport au niveau du fond de synchronisation
P.l.: niveau de la porteuse image

Fig. 2 Condition d’entrée pour les mesures d'intermodulation; mire de couleur standard avec
75% de contraste. :

GENERATEUR
DE PI
45,75 MHz
GENERATEUR - CIRCUIT DE ANALYSEUR
DE ps z ATTENUA L 1 ANAL
42,17 MHz TEUR MESURE ECTRE
+
GENERATEUR Y 3—+2v
commande manuelle de gain ;
41,25 MHz (réglage sur la barre bleue=Vj.13=4 V)
Fig. 3 Circuit de mesure d’intermodulation
* 20 /09 VE a 3,6 MHZ +3,6 JB. * % 20 /og VS a 3,6 MHz

Vsa 0,9 MHz Vs &4 26 MHz
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Résidu de porteuse & lasortievidéo . . . .. .. ... ... < 30 mV
Résidu d’harmonique 2 de la porteuse & la sortie vidéo . . < 30 mV
Seuil d'action de V'inverseur de parasites {Fig: 4) . . . . .. typ. 6,4 \Y%
Niveau d'insertion de I'inverseur de parasites (Fig. 4) . .. typ. 4,1 \%
Seuil d’action de l'inverseur de bruit (Fig. 4) . . .. .. L. typ. 1,6 \%
Niveau d'insertion du bruit (Fig. 4) . ... ......... typ. 3,3 \%
Niveau de coupure de la sortie vidéo (VCR =niveau bas) . V14.13 < 1,0 \
Vi2-13
(V)
T \
seuwil d’action de I'in-—__g 4 ‘l
verseur de parasites ! 61 \
absence de signal ——s§55 ___| |
niveau du blanc — 53—~ |
(CCIR) ! 5F I‘
niveau d'insertion de
I'inverseur de parasites— %1 —2F
niveau d'insertion de _'/
I'inverseur de bruit — 3.3 30 i
niveau du fond 25 U |
de la synchro g 9 |
seuil d'actionde ___ 1 ll
I"inverseur de bruit '
1t {
0

temps

Fig. 4 Signal de sortie vidéo avec les seuils d'action des inverseurs de parasites et de bruit

Gamme du courant de sortie de CAG sélecteur . . . . . . . lg 0ao,3 mA
Tension de sortie CAG sélecteur 3 14 =0,3mA . ... .. "Va.13 < 0,3 \Y
Courant de fuite a la sortie CAG sélecteur

V94.13=3V;Vg413=12V. .0 o I < 10 LA
Tension de sortie CAF {valeur continﬁe) .......... V5v,- 6-13 typ. 6,8 \%
Tension de décalage en sortie CAF . . . . . P V5.6l < 1,5 \Y;
Tension de sortie CAF maximale . . . . ... ... ..... Vs.6.13 > 11,6 \%
Tension de sortie CAF minimale . . .. ... ........ V5:6-13 < 2,8 \%
SensibilitédelaCAF . . . . ... ... ... ... ..., typ. 80 mV/kHz
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|
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|
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4
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- +
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;/ ;/

7 +12V sortie
vidéo

Fig. 5 Schéma de circuit typique
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70

8/B
(dB) typ L=

I

10
0 20 40 Vq.qg(dB) 60

(0dB=100 V)

Fig. 6 Rapport signal/bruit en fonction de la tension d’entrée (V1.1g)
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~ circuit intégré
applications vidéo @

TDA 2571 A

Février 1981

SYSTEME DE SYNCHRONISATION HORIZONTALE
AVEC DIVISEUR VERTICAL PAR 625

Le TDA 2571A est destiné, en association avec le TDA 2581, & la commande de |'étage de dé-
viation horizontale des téléviseurs, via I'alimentation & découpage. A partir du signal vidéo com-
posite, le TDA 2571A fournit des signaux de commande au TDA 2581 et des signaux de synchro-
nisation au circuit de déviation verticale. Le circuit est optimisé pour un rapport de 625 entre la
fréquence horizontale et la fréquence verticale.

Le circuit intégré remplit les fonctions suivantes :

séparateur de synchronisation horizontale a polarisation «variabley de sorte que 'impulsion
de synchronisation soit toujours découpée & un niveau compris entre le fond de synchro et le
niveau d'effacement.

porte de bruit,

détecteur de phase horizontale commuté sur une faible constante de temps pendant la captu-
re. Le détecteur de phase est actif lorsque |'oscillateur est synchronisé.

oscillateur horizontal (31,25 kHz), )

générateur d'impulsion de sélection de salves. Cette impulsion peut aussi étre utilisée comme
impulsion de verrouillage du niveau du noir.

séparateur de |'impulsion de synchronisation verticale,

synchronisation verticale automatique {systéme diviseur par 625), ne provoquant aucun re-
tard aprés un changement.de canal.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d’alimentation

circuithorizontal . . . ... ... ... ..o V12:11 typ. 12 \

circuitvertical ... ... ... ... . L Lo V16-11 typ. 12 \
Tension d’entrée de synchro (créte-a-créte) . . . . . . Vo-11(c.a c.) 0,07 231 \
Niveau dedécoupage . . . . . .. ... ... ... ... typ. 50 %
Sensibilité de la boucle horizontale & verrouillage

dephase . . ... ... ... .. .. typ. 2000 Hz/us
Plagede maintien. . . . . ... ... ... ...... Af typ. £1000 Hz
Plagedecapture ... .. ................. Af typ.  +900 Hz
Impulsion de sortie horizontale (créte-a-créte) . . . . Vg.11(c.ac.) typ. 1 \%
Impulsion de sortie de synchro verticale

(créte-d-créte) . . . . ... .. ... .. ... ... V111(c.ac) typ. 1 \
lmpulsjon de §ortie de sélection de salves .

(créte-dcréte) . . . .. ... ... ... ... V13-11(c.a c.) tYP. 11 \

BOITIER
Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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SCHEMA FONCTIONNEL e

0 CTON G0 sabves

2V
33nF fnom _rrL Tma
i} — ¢ N —8 thorlzontal}s
w5 14] 15k0 Z22kQ 13| 47k Ji2
OSCILLATEUR GENERATEUR DIVISEUR
31.26 kHz O'IMPULSIONS BINAIRE
8
390 Py
I\( e hortxontal
Jr
so0 | []s00
Q 2 5.7
39 %]
%)
4
TDA2571A
+12V
10 A COMMUTATEUR 17 mA
l??z uF °§I‘rﬁ’§é AUTOMATIOUE {vertical)
2 T 16
10
- (34
i -
T7 4400
. 1
2,2xQ K o4
+[ 22 . _l L
T o ;
10
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1%Q 7. 7
9
SEPARATEUR INTEGRATEUR
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues sélon publication CEl 134)

Tension d'alimentation

circuit horizontal . . . . . .. .. ... V12-11 max. 13,2
circuitvertical . ... ..o e Vi6-11 max. 13,2
Puissance totale dissipée . . . . . ... ... ... .. Piot max. 1
Température de stockage . . .. .. ... Tstg — 2534130
Température ambiante de fonctionnement . . . . . .. Tamb —25a+65

2 <<

°c

CARACTERISTIQUES 2 V4011 =12V ;Vq4g.11 =12V ; Tamp =25 °C ; mesurées sur le

le circuit de la page 2 (Fig. 1)

Plage de la tension d'alimentation (bornes 12 et 16) . . V12.11: V16-11 typ. 12
10313,2

Courant CONSOMME  « « v v v e vt v v v e e e e oo l12+ s t<yp. 32
Séparateur de synchro et porte de bruit
Amplitude de |'impulsion de synchro {front avant

descendant) ; créte-d-créte . ... ... ... ... Vo.11(c.a c.) 0,07 a1
Niveau du fonddesynchro . . ... ........... “Vo.11 10335
Niveau de découpage . . . . . v v o v v v v 50
Niveau d'ouverture de la porte de bruit . . . . ... .. Vo.11 typ. 0,7
Boucle a verrouillage de phase
Plagede maintien . . . . . . . . ... oo Af typ. *1000
Plagede capture . . . . .. . .. oo v Af typ. %900
Sensibilité de la boucle horizontale & verrouillage

dephase . . . .. .. o i e typ. 2000
Sensibilité de commande du détecteur de phase . . . . typ. 1,2
Retard entre |'entrée de synchro et la sortie du

détecteur (borneB) . ... ... ... .. ... ... % typ. 0,4
Modulation de phase die aux ronflements

dalimentation . .. .. ... .. ... ... typ. 2,0

niveau de découpage augmente.
* ¥

noir & l'amplitude de l'impulsion de synchro.

l'insertjon d‘un condensateur supplémentaire de 330 nF entre les bornes 12 et 7.

\%
\Y

mA
mA

V*

%**

Hz

Hz/us
V/us

MS

ps/Va

Jusqu’a 1 V créte-a-créte, le niveau de découpage est constant ; au-dela de cette valeur, le
Le niveau de découpage est le rapport de |'amplitude entre niveau de découpage et niveau du

Cette tension est une valeur créte-a-créte. Elle peut étre ramenée & 0,6 us/V(c.a c.) par
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CARACTERISTIQUES (suite)

Oscillateur horizontal

Fréquencelibre . . . . ... .. ... ... e fo typ. 31,250 kHz
Fréquence dlaborne8 . ... ... ... ........ fg typ. 15,625 kHz
Tolérance sur la fréquence (sans dispersion sur les

composants extérieurs) .. ... .. ... Afg < 4 %
Coefficient de température . . . . . ... .. o.. ... T typ. 2,6 x 104 K1

Variation de la fréquence lorsque V{2.11 tombe 3
BV . e e Afg < 10 %

Variation de la fréquence lorsque V12.11 passe de

108132V 0 et e e e e afg < 05 %
Tension de sortie & vide (créte-a-créte) . .. ...... Vg-11{c.ac) > 10 \Y%
Résistancedesortie . .. ................. Rg-11 typ. 300
Plage du courant de sortie (créte-a-créte) . .. .. ... Ig(cac) 0440 mA
Rapport cyclique de I'impulsion de sortie . . ceiee 5 typ. 46 %*

Retard entre le front descendant de I'impulsion de
sortie et la fin de 'impulsion de synchro & la
borne2 .. .... ... e tq typ. 0,9 us**

Impulsion de sélection de salves

Tension de sortie {créte-dcréte) . ... ......... V13-11{c.2 c.) > 10 \%
Durée de la partie supérieure de l'impulsion de sortie . tp typ. 3,6 us**
Duree de la partie inférieure de I'impulsion de sortie . tp typ. 9,1 js**
Amplitude de la partie ivnférieure de l'impulsion de

sOrtie . . . v e V13-11(c.a ¢.) tYP. 3 Vi
Résistance desortie . .. ... .............. R13-11 typ: 200 Q

Retard entre la fin de I'impulsion de synchro a la
borne 2 et le front montant de l'impulsion de
sélectiondesalves . .. .............. ..ty typ. 0,9 us**

*

Le rapport cyclique est défini par :

§ =Lx 7100%
T

** VVoir forme des signaux sur la Fig. 2
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CARACTERISTIQUES (suite)

Détecteur de coincidence

Niveau de tension du commutateur de constante de o
TOMIPS « o v v vt e e s V10-11 typ. 2,0

\
Tension lorsque l’oscillavteur est synchronisé . . .. ... .. V10-11 -typ. 04 V
Tension lorsque l’oscillafeur n’est pas synchronisé .. . . .. V1 0-11 " typ. 25 'V
Tension en I'absence de signal (bruit) . ............ - V10-11 " typ. 1.0 V
Impulsion de synchro verticale
Tension de sortie (créte-a-créte) . .. ... .......... Vii1icac) > 10 V
Durée de I'impulsion de sortie pendant'la synchronisation
indirecte . . . . . . . . e tp - typ. 170 s
Durée de |'impulsion de sortie pendant la synchronisation
directe (détecteur de coincidence au niveau haut) .. . . tp . typ. 160 s
Résistance de charge dlaborne2 . ... ... ... ..... Rec > 2 k&
Tension de sortie au niveau bas pour Rg=2kQ . ... . ... Vi1 < 500 mV

Rapport entre la fréquence de base de |'oscillateur hori-
zontal et l'impulsion verticale. . . . . ... ... ..... 625 4

blanc

5,6£0,1 7
b vidh ' be
ents vidéo
borne 2 A.7P=SB'2
nolr
R nlveau de synchro
: -l - 0,903
. v ) ps
sortle da .
synchro . /
horizontale mifleu du
borne 8 retour lignes 'y
l : Idps 0ps !
Impulson de
sélectlon de
salves
borne 13
55ps — 36

Fig. 2 Relation entre le signal d'entree vidéo appllque au TDA 2571A et la sortie de I’ |mpuI5|on
de synchro horizontale et de I'impulsion de sélection de salves. .

A [orsqu‘un signal de synchro non standard est appliqué, /'irhpu/sion de synchro verticale sépa-
rée du signal entrant est appliquée & la borne 1 ; I'impulsion du circuit diviseur est bloquée.
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BROCHAGE
1. Sortie de I'impulsion de synchro verticale
2. Entrée vidéo
3. Sortie du niveau de découpage du séparateur de synchro
4, Sortie du détecteur du niveau du noir
5. Circuit de polarisation de I'intégrateur verticale
6. Sortie du détecteur de phase horizontal
7. Tension de référence de I'étage de commande de la fréquence horizontale
8. Sortie de I'impulsion de synchro horizontale
9. .Commutateur de constante de temps
10. ‘Sortie du détecteur de coincidence
11. Masse
12. Alimentation positive {ligne)
13. Sortie de I'impulsion de sélection de salves
14. Réseau RC de |'oscillateur horizontal
15. Commande de l'oscillateur horizontal
16. Alimentation positive (trame)

APPLICATION

Chaqgue fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Sortie de I'impulsion de synchro verticale

Une résistance d’environ 10k doit étre connectée entre la borne 1 et I'alimentation positive
(borne 16; alimentation trame).

L'impulsion de sortie provient du diviseur par 625 (signal standard) ou du séparateur de I'im-
pulsion de synchro verticale (signal non standard), selon Ie signal d'entrée & la borne 2. Les
signaux standard et non standard sont détectés automatiquement.

Entrée vidéo

Les impulsions de synchronisation du signal d’entrée doivent étre & front avant descendant.
Le niveau du fond de synchro peut varier entre 1 V et 3,5 V sans perturber le fonctionnement
du séparateur de synchro,

Le niveau de découpage du séparateur de synchro est fixé & 50% pour une amplitude de I'im-
pulsion de synchro comprise entre 0,07 et 1 V. Le circuit fournit donc une exceliente sépa-
ration de synchro, méme avec des impulsions d'amplitude 70 mV créte-a-créte, le niveau de
découpage augmente.

La porte de bruit est active pour un niveau d'entrée <0,7 V. Ainsi, si |I'ouverture de la porte
de bruit est nécessaire, le niveau du fond de synchro doit étre choisi au voisinage de 1.V (mi-
nimum). Si I'on utilise des circuits FI comportant une porte de bruit (par ex. TDA2540;
TDA2541), la porte de bruit du TDA2571A n’est pas nécessaire.

. Sortie du niveau de découpage du séparateur de synchro

Cette borne permet de déterminer le niveau de découpage du séparateur de synchro. Un ni-
veau de découpage de 50% est obtenu en comparant ce niveau au niveau du noir du signal vi-
déo, détecté 3 la borne 4. Le condensateur branché & la borne 3 doit étre d'environ 0,47 uF.

. Sortie du détecteur du niveau du noir

Le niveau du noir du signal d’entrée, détecté & cette borne, permet d'assurer le bon fonction-
nement du séparateur de synchro. Un condensateur de 47 uF en série avec une résistance de
82 & doit étre connecté a cette borne. Une résistance de 5,6 k2 doit étre branchée entre les
bornes 3 et 4.
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5. Circuit de polarisation de I'intégrateur de synchronisation verticale

Un circuit RC interne permet d'obtenir ['impulsion de synghro verticale en intégrant le signal
composite de synchronisation. La polarisation de ce circuit est assurée indépendamment du
signal d'entrée, par un circuit RC extérieur. Les valeurs nominales sont : R =56 kQ; C =22

uF.
6. Sortie du détecteur de phase horizontal

La tension de commande de |'oscillateur horizontal est disponible & cette borne. Le courant
de sortie est d'environ 2 mA.

7. Tension de référence de |'étage de commande de la fréquence horizontale

Cette borne posséde deux fonctions. Elle sert & découpler la tension de référence de la com-
mande en fréquence de |'oscillateur horizontal de maniére & obtenir une suppression des pa-
rasites qui peuvent étre présents sur la ligne d'alimentation. Cette borne sert aussi au contro-
le de la forme du signal de référence appliqué au détecteur de phase & la mi-ouverture de la
porte de bruit de la synchro.

8. Sortie de |I'impulsion de synchro horizontale

Cette impulsion est fournie par 'oscillateur horizontal via un circuit diviseur. Le rapport cy-
clique est de 46%. Le front descendant de |'impulsion a un retard de 0,9 us par rapport & la
fin de I'impulsion de synchro. De ce fait, I'impulsion de synchro horizontale peut commander
directement le TDA2581.

9. Commutateur de constante de temps

C'est & cette borne qu'est effectuée la commutation de la constante de temps du filtre com-
pensateur. Les conditions sont définies par le détecteur de coincidence (borne 10). Lorsque le
circuit est synchronisé ou en |'absence de signal d'entrée (présence de bruit), la borne 9 don-
ne le niveau masse. || en résulte une constante de temps longue et une excellente immunité au
bruit.

En l'absence de synchronisation, ou en cas de lecture VCR, la borne 9 présente une impédan-
ce élevée et la constante de temps est faible. Dans ces conditions, on obtient une large plage
de capture.

10.Sortie du détecteur de coincidence

Un condensateur de 1 uF doit étre branché & cette borne. La tension de sortie dépend de 1'é-
tat de 'oscillateur (synchronisé ou non) et du signal d'entrée vidéo.

Les tensions de sortie obtenues sont les suivantes :

— oscillateur synchronisé : 0,4V
— oscillateur non synchronisé : 2,0 V
— bruit & I'entrée : 1,0V

Lorsque la tension de sortie est inférieure & 1,85 V, le filtre compensateur a une constante de
temps longue et |'ouverture du détecteur de phase se déclenche.

Si la tension est supérieure & 1,85 V, le filtre compensateur a une faible constante de temps et
I'ouverture du détecteur de phase est bloguée. Il en résuite qu'en |'absence de signal d’entrée
(présence de bruit), la constante de temps du filtre compensateur reste élevée, ce qui empéche
la production d’lmportants décalages de la fréquence de I'oscillateur horizontal (et protége le
transformateur de sortie horizontal).
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Les informations fournies par le détecteur de coincidence de lignes sont délivrées au circuit di-
viseur de maniére & éviter tout retard de synchronisation verticale aprés un changement de ca-
nal, ou un changement de caméra non synchronisé dans le studio. Le circuit diviseur se remet
doric en synchronisation directe en cas de perte de synchronisation lignes.

La constante de temps peut étre commutée manuellement par une résistance de 10 kS reliée
au—+ 12 V.

.Masse

12.Alimentation positive - oscillateur horizontal

Les parasites et les ronflements de l'alimentation de |'oscillateur horizontal peuvent influencer
la fréquence de celui-ci. If faut donc découpler séparément la borne 12 par rapport & la borne
16. Le courant & la borne 12 a une valeur nominale de 33 mA.

13.Sortie de I'impulsion de sélection de salves

14.

15.
16.

Cette impulsion comprend deux parties. La partie inférieure a une amplitude de 3 V créte-a-
créte et une largeur de 9,1 us (voir relation de phase sur la Fig. 2). La partie supérieure a une
amplitude totale supérieure & 10 V créte-a-créte et une largeur de 3,6 us. Le front montant de
cette impulsion présente un retard de 0,9 us par rapport au front descendant de |'impulsion de
synchro & I'entrée (borne 2).

Cette impulsion peut commander directement |’entrée de verrouillage du niveau du noir/porte
de sélection de salves du TDA2560.

Réseau RC de l'oscillateur horizontal

La stabilité de la fréguence repose sur |a stabilité des composants choisis. Pour que la fréquen-
ce soit réglable, il faut qu‘une partie de la résistance totale soit variable. Cette partie doit étre
réduite au minimum en raison de la stabilité médiocre des potentiométres au carbone.

Le réglage de |'oscillateur s'effectue avec les bornes 7 et 15 court-circuitées.

Commande de |’oscillateur horizontal

Alimentation positive du séparateur de synchronisation et du diviseur (vertical)

L'alimentation de ce circuit ne nécessite qu’un découplage simple. Le courant consommé 3
cette borne a une valeur nominale de 17 mA.
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circuit intégré
applications vidéo

LR TC

TDA 2576

Février 1981

OSCILLATEUR HORIZONTAL ET DIVISEUR

POUR SYNCHRONISATION VERTICALE

Le circuit intégré TDA 2576 est un ensemble oscillateur horizontal-diviseur destiné & étre utilisé

dans différents types de circuits de déviation lignes & transistors.

Le circuit intégré remplit les fonctions suivantes :

— séparateur de synchronisation horizontale a polarisation variable de sorte que |'impulsion
de synchronisation soit toujours découpée & un niveau compris entre le fond de synchro et

le niveau d'effacement.
— porte de bruit

— détecteur de phase comparant |'impulsion de synchro a la tension de |'oscillateur,

— détecteur de phase comparant |'impulsion de retour lignes a la tension de |'oscillateur.

— oscillateur horizontal

— commutation de la constante de temps de la premiére boucle de contrdle (faible constante

de temps pendant la capture et la réception de signaux VCR),

— générateur d'impulsion de sélection de salves {impulsion «sandcastley)

— séparateur d'impulsion de synchronisation verticale.
— synchronisation verticale trés stable grace au systéme diviseur.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . .. ............ V169 typ. 12 \%
Courantd'alimentation . . ... ... ... ..... 16 typ. 53 mA
Tension d'entrée de synchro (créte-a-créte) . . . . . Va-9(c.ac.) 0,1 a1 Vv
Niveau dedécoupage . . . . . . . . v o v oo typ. 50 %
Sensibilité de commande synchro-retour lignes . . . typ. 6  kHz/us
Plage de maintien . . . . . .. ... . ... ... .. Af typ. +1000 Hz
Plagede capture . . .. . ... . ... v ... Af typ. +900 Hz
Impulsion de sortie horizontale {(créte-a-créte) . . . V10.9(c.a c.) typ. 11 Vv
Impulsion de sortie verticale ; borne 1

(créte-dcréte) . . ... ... ... Vi9(c.ac.) tYP- 1 \
Impulsion de sortie verticale ; borne 2

(créte-acréte) . . . ... ... L L. Vo.9(c.ac.) typ. - 10
Impulsion de sortie «sandcastlen (créte-a-créte) . . V14.9(c.a c.)typ. 11

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches {(SOT-38)

149



JTINNOILINOS YWIHIS

18F a7k 339 258F  100nF  1kQ MORF T E
\
Yl m Hi ¥ = 100nF =104F
5 6 7 1 +112
—
I [ |—=ave—]| =—AV1-—
4 \ OSCILLATEUR
AMPLL DE COMMANDE
SEPARATEUR PHASE 1 PHASE 1 14 COMMANOE ] Y Hy
eV /LL( DE SYNCHRO LENT RAPIDE PHASE2 REFERENCE . PHASEZ | PHASE
asvi L | - :
Qv — I ]
¥ | 3 ] 3
B conn.
ouventurs o
REGL PHASE PHASE
INVERSEUR
OF PARASITES wnchro W
v \Z vi
1 — 2 ¥ { V3 N
[ [ 1 |
Ir : DETECTEUR DE FIN COMPARATEUR DERToE SEL. DE SALvES
10pF COINCIDENCE D'OUVERTURE OE PHASE SEL. DE SALVES
J,: n2u TDA2576 —T
INTEGRATEUR 22
3 VERTICAL o
+hor. +vert.
!,_ Viyochro Ju
00 22 ] o, l 7 i t l
ke uFl 1 ]
d o . DETECTEUR GENERATEUR cinculT SORTIE .
’ AMPLIFICATEUR| JX.---, <625 | pARTIE INF. "—‘— e e PARTIE sUP. D'ALIENTATION HORIZONTALE
L
(2L
COMMUTATEUR AUTOMATIOUE r L_[J
14 13 16 (9 10
2 i ] wuandemiles 177 1k0
] 225 <
i sortie L rortie
o ! .
ik ke I 4\ " KF +12V borizonuk

Fig. 1

z 9bed - 9762 val



@ TDA 2576 - Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . .. .. ... ... ... .. Vie-9 max. 13,2 \
Puissance totale dissipée . . . . . .. ... ... Ptot max. 1
Température de stockage . . . . ... ... R P —55a +125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . .. .. Tamb —2523 465 °c
CARACTERISTIQUES

4 V1.9 =12V ; Tamp =25°C ; mesurées sur le circuit de |a page 2 (Fig. 2)

. PR . typ. 12 \%
Te d'alimentation . . . .. ... . V1g-
nsion d'a atio , 16-9 82132 v
typ. 53 mA
Courant CoNsSOMME . . . . v v v v v bt e |
% < 70 mA
Séparateur de synchro et porte de bruit
Amplitude de I'impulsion de synchro (front avant
descendant) ; créte-a-créte . . . .. S Va.9(c.ac.) 0,141 A
Niveau du fondde synchro . . ... . ... .. .. ... Vag 1,0a35
Suppression du bruit du niveau de découpage . . . .. V4.9 < 1 \
Retard entre I’'entrée de synchro et la sortie du
détecteur (borne7) . ... .. e typ. 0,35 s
Premiére boucle de commande (synchro-oscillateur)
Plagedemaintien . . . . ... .. .. . oL, Af typ. +1000 Hz
Plagede capture . . . . . . . o v v v v v vt v v v v af typ. +900 Hz
Sensibilité de la commande vidéo
par rapport a l'oscillateur . . . . . ... ... . typ. 1,2 kHz/us
par rapport a |'impulsion «sandcastley . ... ... typ. 5,0 kHz/us
par rapport a ['impulsion de retour lignes . . . . . . typ. 6,0 kHz/us
Seconde boucle de commande {oscillateur-retour lignes)
Sensibilité decommande . .. ... ... ... ... .. Atg/ Aty typ. 20 **
Plagede commande . . .. ... ... td < 18 us

* Jusqu’a 1 V créte-a-créte, le niveau de découpage est constant ; au-dela de cette valeur, le ni-
veau de découpage augmente.
‘** tg = retard entre la transition positive de ['impulsion de sortie horizontale et le front montant
de l'impulsion de retour lignes.
to 7 r}etard entre le front montant de l'impulsion de retour lignes et le début du courant dans
w1tz
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CARACTERISTIQUES (suite)

Oscillateur horizontal

Fréquencelibre . . . . . .. ... .. o fo typ 31,250 kHz
Fréquence a lasortiedelaborne10 . . . ... ... .. f10 typ. 15,625 kHz
Tolérance sur la fréquence (hors tolérance des

composants extérieurs) . .. ... ... .. Afg < 4 %
Coefficient de température . . . . . o .o v v v v o u T typ. 2,5x 104
Variation de la fréquence lorsque V1g.g passe

e 10A13,2V o oo e afg < 0,5 %
Tension d’alimentation minimale (4 hor. voir Fig. 1) . typ. 6 \

Déviation de la fréquence a la tension d'alimenta-
tionminimale . . . .. ... .. . o < 10 %

Sortie horizontale (borne 10)

Tension d'alimentation maximale . . .. ... ..... < 13,2 \
Tension de sortie minimale pour un courant

dE20MA . .t V109 < 500 mV
Courant de sortie maximal . . .............. l10 typ. 60 mA

Impulsion «sandcastley (borne 14)

Tension de sortie pendant l'impulsion de sélection

desalves . . . . ... e V149 < 10 \
Durée de lI'impulsion . . . . . . . . oo oo o tp typ. 3,6 us
Amplitude de la partie inférieure de |'impulsion

desortie . . ... e Vi4-9 typ. 4,5 \
Duréedel'impulsion . . . . . .« v . v v v i impulsion de retour lignes

Retard entre le début de |'impulsion de synchro

a I'entrée vidéo (borne 4) et le front montant

de I'impulsion de retour fignes . . . ... ... ... typ. 1,6 us
Courantd’entrée . . . . ... ... ... 114 < 20 mA
Réglage de phase (borne 12)
Tension dlaborne12 . ... .. ... ... ....... V129 typ. 2.8 \
Sensibilité decommande . ... ... ... ... ... typ. 06 Vs

Plagedecommande . ................... typ. +1 us
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Détecteur de coincidence {borne 8)

Niveau de tension du commutateur de constante de

TBMPS & v v v v e e e e e e e e e e e Vg.g typ. 2,1 \Y
Tension lorsque I'osciliateur est synchronisé . . . ... Vg-g typ. 1,2 \
Tension lorsque |'oscillateur n'est pas synchronisé . . . Vg.g typ. 2,5 \%
Tension en |'absence de signal {bruit) . ......... Vg-9 typ. 1,7 \%
Sortie Verticale
Tension de sortie (créte-a-créte) .. ........... V1.9(c.a.c) K 10 \%
Courantdesortie . . v v v v v v i vt e e 14 < 5 mA
Durée de |'impulsion de sortie pendant

la synchronisation indirecte; 21 lignes . . . . . ... tp typ. 1,34 ms
Tension de sortie {créte-d-créte) . .. .. ... ..... V2.9(c.a.c) > 9 Y
Courantdesortie . . . . .. v vttt 1o < 2 mA

DONNEES D’APPLICATION (voir également la fig. 2)

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

4.

Impulsion de sortie verticale

Cette impulsion d’amplitude supérieure a 10 V créte a créte provient du circuit diviseur
{signal standard) ou de !'intégrateur de !'impulsion de synchro verticale (signal non standard).
Elle a une durée, respectivement, de 1,34 ms (21 lignes) ou de 150 us. Grace 3 son excellen-
te stabilité et & sa précision, elle peut étre utilisée particuliérement pour le déclenchement
de l'oscillateur vertical et I'effacement du signal vidéo (par ex. signaux télétexte).

. Impulsion de sortie verticale

Cette impulsion provient directement du séparateur de lv’impulsion de synchro verticale.
Eille a une amplitude supérieure & 9 V créte-a-créte et peut étre utilisée pour la recherche de
stations.

Circuit de polarisation de I'intégrateur de |'impulsion de synchronisation verticale

Un circuit RC interne permet d'obtenir I'impulsion de synchro verticale, en intégrant le si-
gnal composite de synchronisation. La polarisation de ce circuit est assurée pour différentes
conditions 3@ l'entrée par un circuit RC extérieur. Les valeurs typiques sont : R = 100 kQ;
C =22 uF.

Entrée vidéo

Les impulsions de synchronisation du signal d'entrée doivent étre & front avant descendant.
Le niveau du fond de synchro peut varier entre 1 V et 3,5 V sans perturber le fonctionnement
du séparateur de synchro.

Le niveau de découpage du séparateur de synchro est fixé & 50% pour une amplitude de
I impulsion de synchro comprise entre 0,1 et 1 V créte-a-créte. Le circuit fournit donc une
excellente séparation de synchro, méme avec des impulsions d’amplitude 100 mV créte-a-
créte (compression de I'impulsion de synchro}. Au-dela de la valeur de 1 V créte-a-créte,le
niveau de découpage augmente.
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APPLICATION (suite)

La porte de bruit est active pour un niveau d'entrée inférieur & 1 V (valeur typique 0,7 V).
Ainsi, si la suppression de bruit est nécessaire, le niveau du fond de synchro doit étre choisi
au voisinage de 1 V {minimum).

Sortie du niveau de découpage du séparateur de synchro

Cette borne permet de déterminer le niveau de découpage du séparateur de synchro. Un ni-
veau de découpage de 50% est obtenu en comparant ce niveau au niveau du noir du signal
vidéo, détecté a |a borne 6. La capacité branchée & la borne 5 doit étre d'environ 1 uF.

Sortie du détecteur du niveau du noir

Le niveau du noir du signal d'entrée est détecté a cette borne. Un condensateur de 22 uF
en série avec une résistance de 33 £ doit étre connecté & cette borne. Une résistance de
4,7 k&2 doit étre connectée entre les bornes 5 et 6.

Sortie du détecteur de phase horizontal et entrée de |’oscillateur de commande

Le filtre compensateur doit étre connecté sur cette borne. || est constitué d’un condensateur
de 100 nF monté en paralléle & une résistance de 1 k§ et un condensateur 10 uF en série.
Par ailleurs, une résistance de 270 k2 doit étre connectée entre les bornes 7 et 12.

Le courant de sortie du détecteur de phase dépend de |'état du détecteur de coincidence. Ce
courant est au niveau haut lorsque |'oscillateur n'est pas synchronisé. Dans ce cas, le détec-
teur de phase n’est pas ouvert et la plage de capture obtenue est large. Lorsque |'oscillateur
est synchronisé, le courant de sortie est au niveau bas et e détecteur de phase est ouvert. On
obtient, dans ces conditions, une excellente immunité au bruit.

Sortie du détecteur de coincidence

Un condensateur de 10 uF doit étre branché a cette borne. La tension de sortie dépend de
|'état de l'oscillateur (synchronisé ou non) et du signal d'entrée vidéo.

On peut obtenir les tensions de sortie suivantes :

— oscillateur synchronisé : 12V
—- oscillateur non synchronisé : 2,5V
— bruit & I'entrée : . 1,7V

Lorsque la tension de sortie est inférieure & 2,1 V, le courant de sortie du détecteur de phase
est au niveau bas et le détecteur de phase est ouvert. On obtient, dans ce cas, une excellente
immunité au bruit. Si la tension est supérieure & 2,1 V, le courant de sortie clu détecteur de
phase est au niveau haut et l'ouverture du détecteur de phase est bloquée. On obtient ainsi
une large plage de capture et la boucle a verrouillage de phase présente une forte pente dy-
namique. Cette derniére condition est impérative en Jecture VCR. Elle peut étre réalisée en
connectant la borne 8 a I'alimentation positive par une résistance de 10 k2.

Alimentation négative (masse)
Sortie horizontale

C'est une sortie a collecteur ouvert. La résistance de collecteur doit étre choisie de maniére
a fournir un courant suffisant & |'étage de commande. Le courant maximal est de 60 mA.
L'étage de sortie a été congu de fagon que le transistor de sortie de lignes ne puisse pas fonc-
tionner pendant le retour lignes. Pour éviter les erreurs de linéarité, son déclenchement se
produit immédiatement aprés I'impulsion de retour lignes. Le rapport cyclique de |'impul-
sion de sortie dépend du retard de |'étage de sortie (correction par la seconde boucle de
commande).
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Tension de commande de la seconde boucle

Cette tension commande le début de I'impulsion de sortie & front avant montant disponi-
ble & la borne 10. Un condensateur de 100 nF environ doit étre connecté & cette borne.
Pour assurer un bon fonctionnement, une résistance de 270 k& doit étre branchée entre les
bornes 11 et 12.

Tension de référence des boucles de commande

La tension de référence doit étre découplée par un condensateur de 10 uF. Un déphasage
égal 3 +1 us entre le signal vidéo et I'impulsion de retour lignes peut étre obtenu en modi-
fiant cette tension de référence de fagon externe. La modification de tension nécessaire
estde 0,6 V.

Découplage interne de I'alimentation

Le Cl a deux bornes d'alimentation. La plus importante (borne 16) alimente les étages de
sortie, le séparateur de synchro et le circuit diviseur. La borne d'alimentation spécialement
découplée (borne 13) alimente ['oscillateur horizontal. Cette disposition évite le couplage du
signal vidéo avec la partie oscillateur. Un condensateur d'environ 22 uF doit étre connecté &
la borne 13. La résistance connectée entre les bornes 13 et 16 doit avoir une valeur d'envi-
ron 1 k.

Entrée de retour lignes/sortie d'impulsion «sandcastiey

Cette borne remplit deux fonctions :

— entrée de |'impulsion de retour lignes pour la seconde boucle de commande de phase

— génération d'une impulsion sandcastle. L'impulsion de retour lignes doit étre appliquée
a la borne 14 a travers une résistance série appropriée. L'impuision de retour lignes doit
avoir une amplitude d'environ 100 V créte-a-créte. L'impulsion est maintenue & un ni-
veau de 4,5 V a I'entrée du Cl. Ce niveau est porté au niveau de la tension d'alimentation
pendant l'impulsion de la porte de salves.

Réseau RC de I'oscillateur horizontal

La stabilité de la fréquence repose sur celle des composants choisis. Pour que la fréquence

soit réglable, il faut qu'une partie de la résistance totale soit variable. Cette partie doit étre

réduite au minimum en raison de la stabilité médiocre des potentiométres au carbone.

Le réglage de |'oscillateur s'effectue avec les bornes 7 et 12 court-circuitées, ou bien avec

les bornes 5 et 8 connectées a la masse (voir Fig. 2).

Alimentation positive

La tension d'alimentation peut varier entre 8 V et 13,2 V. Le courant consommé est de
53 mA (valeur typique) et de 35 & 70 mA sous 12 V.
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circuit intégré
applications vidéo @

TDA 2576 A

Février 1981
ENSEMBLE OSCILLATEUR HORIZONTAL-DIVISEUR VERTICAL PAR 625

Le circuit intégré TDA 2576A est un ensemble oscillateur horizontal-diviseur destiné & étre utili-
sé dans différents types de circuits de déviation lignes a transistors.

Le systéme est optimisé pour un rapport de 625 entre la fréquence horizontale et la fréquence
verticale.

Le circuit intégré remplit les fonctions suivantes :

— séparateur de synchronisation horizontale & polarisation telle que I'impulsion de synchronisa-
tion soit toujours découpée & un niveau compris entre le fond de synchro et le niveau d'effa-
cement.

— porte de bruit,

— détecteur de phase comparant l'impulsion de synchro & la tension de |'oscillateur ; ce détec-
teur de phase est commandé par une porte,

— détecteur de phase comparant |'impulsion de retour lignes a la tension de ['oscillateur,

— oscillateur horizontal (31,25 kHz),

— commutation de la constante de temps de la premiére boucle de contrdle (faible constante de
temps pendant la capture et la réception de signaux VCR}),

— générateur de l'impulsion de sélection de salves (impulsion «sandcastley & trois niveaux),

— séparateur de I'impulsion de synchronisation verticale,

— synchronisation verticale trés stable grace au systéme diviseur par 625, sans retard lors d'un
changement de canal.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . ............... V6.9 typ. 12 \
Courantconsommeé . . . . .. . . v v vt l16 typ. 53 mA
Tension d'entrée de synchro (créte-a-créte}) . . . . . . V4-9(c.ac.) 0,131 \
Niveau dedécoupage . . . . . . . .. ... .. ... typ. 50 %
Sensibilité de commande synchro-retour lignes . . . . typ. 10 kHz/us
Plagede maintien . . . . . . ... ... ... ... ... Af typ. £1000 Hz
Plagedecapture . . . .. .. .« ..., Af typ. +900 Hz
impulsion de sortie horizontale (créte-a-créte) . . . . V10-9(c.a c.) tYP. 11 \%
Impulsion de sortie verticale ; borne 2

lcréte-d-créte) . . . ... ... .. ... ... V2.g(c.ac.) typ. 11
Impulsion de sortie «sandcastlen (créte-a-créte) . .. Vigg(c.ac.) typ. 11

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT 38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . . ... .. .. ... .. ... V16-9 max. 13,2
Puissance totale dissipée . . . . . ... ........ ... Piot max. 1
Température de stockage . . . . . ... ... Tstg —55a 4125
Température ambiante de fonctionnement . . . . .. .. Tamb —254 465

CARACTERISTIQUES

4 Vig.9 =12 V ; Tamp =25°C ; mesurées sur le circuit de la page 2 (Fig. 2)

jon dalimentation . .. .. .. ... .. . V1ig- typ. 12
Tension d'alimentation 16-9 108135
Courant d'alimentation . . - + v« v v v v v i e 16 typ. ?g

Séparateur de synchro et porte de bruit

Amplitude de I'impulsion de synchro (front avant

descendant (créte-d-créte) . . . .. ... .. .. ... V4.9(c.a c.) 0,141
Niveau du fonddesynchro . . .. .. ... ... .. ... V4.9 1,0a3,5
Suppression du bruit du niveau de découpage . . .. .. Va9 < 1

Retard entre |‘entrée de synchro et |a sortie du
détecteur (borne7) . .. ..o typ. 0,35

Premiére boucle de commande (synchro-oscillateur)

Plagede maintien . . . . . .« v v v i af typ. +1000
Plagede capture . . .« . . v v v v v it v Af typ. +900
Sensibilité de la commande vidéo
par rapport & l'oscillateur . . . . ... ... .. ... typ. 2,0
par rapport a l'impulsion «sandcastley . .. ... .. typ. 10,0
par rapport a ['impulsion de retour lignes . . . . . . . 1yp. 10,0
Modulation de phase d{e aux ronflements de la
ligne d‘alimentation {borne 16) . . . . .. .. ... .. < 1,0
Seconde boucle de commande (oscillateur-retour lignes)
Sensibilité de commande . . .. ... ... ... L. Atg/Atg typ. 250
Plagede commande . . . .. ... .. ... % < 26

°c
°c

mA
mA

vl

Hz
Hz

kHz/us
kHz/us
kHz/us

us/V*(z)

(3)

us

(1) Jusqu‘a 1 V créte-a-créte, le niveau de découpage est constant ; au-deld de cette valeur, le nij-

veau de découpage augmente. -
(2) Cette tension est une valeur créte-a-créte.

(3) tg = retard entre /a transition positive de |'impulsion de sortie horizontale et le front montant

de I'impulsion de retour lignes.

to = retard entre le front montant de |'impulsion de retour lignes et le début du courant dans

wr (17).
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CARACTERISTIQUES (suite)

Oscillateur horizontal

Fréquencelibre . . . . . . .. ... .. ... . . ... fo typ. 31,250
Fréquence a |a sortie (borne 10} . . ... ... ... ..... f10 typ. 15,625
Tolérance sur la fréquence hors tolérance des

composants extérieurs . . . .. .. ... Afg < 4
Coefficient de température . . . . ... ... ... ...... T typ. 2,5x 104
Variation de la fréquence lorsque V1g.g passe de

103132V . o e Af g < 0,5
Tension d'alimentation minimale (4 hor. voir Fig.1) typ. 7
Déviation de la fréquence a la tension d'alimentation min. . < 10
Sortie horizontale (borne 10)
Tension d'alimentation maximale . . ... .......... V1 6-9 < 13,2
Tension de sortle pour {9 =60mA . . . ........... Vigg < 700
Courant de sortie maximal . .. ... ............. l1o < 60
Durée de I'impulsiondesortie . . . . ... ... ... .... tp 12338
Impulsion «sandcastle» (borne 1)
Tension de sortie pendant I'impulsion de sélection

desalves . . . ... Vig9 > 10
Duréede!'impulsion . . . .. ............ e tp typ. 4,0
Amplitude du deuxiéme niveau de ['impulsion de sortie . . . Vq_g typ. 4,5
Duréede I'impulsion . . . . v v v v v v i e s impulsion de retour lignes
Amplitude du troisiéme niveau de {'impulsion de sortie . . . Vq_g typ. 2,5
Duréede l'impuision . . . . . . . .o v e e tp typ. 1,34
Retard entre le début de |'impulsion de synchro a I'eptrée

vidéo (borne 4) et le front montant de I'impulsion de

retourlignes . . . . . . . e e tq typ. 4,9
Réglage de phase {borne 12)
Tensionalaborne 12 . ... ...... ... ... ...... Vio.g typ. 2,8
Sensibilitét decommande . . ... ... ... ... .. ..., typ. 0,6
Plagede commande . . ... ... ... .. ..., typ. 1

(4) Pendant les signaux vidéo standards.

kHz
kHz

%

%

%

mV

mA

us

ms{4)

V/us

s
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CARACTERISTIQUES (suite)

Détecteur de coincidence {borne 8)

Niveau de tension du commutateur de constante de temps . Vg.g

Tension lorsque |'oscillateur est synchronisé . . .. ... .. Vg.g
Tension lorsque |'oscillateur n'est pas synchronisé . . . . . . Vgg
Tension en |'absence de signal (bruit) . .. ... .. .. ... Vg.g9

Impulsion d’entrée de retour lignes (borne 14)

Niveau de commutation . . . . . .« ... .o oL V1g-9

Impulsiondentrée . . . ... ... ... o L Va9

Résistance dentrée . . . . . . . ... .. ...,
Retard entre le début de |'impulsion de synchro

a I'entrée vidéo (borne 4) et le front montant
de l'impulsion de retour lignes . . . .. ... .. ... .. tp

Sorties verticales

Tension de sortie (créte-a-créte) . . ... ........... Va9(c.ac.)

Courantdesortie . . . . . ... o 12
Tension de sortie niveau bas pour I =5mA . . ... .... Vo.g

Durée de I'impulsion de sortie pendant
la synchronisation indirecte . . . . . . .. ... ... ... tp

Durée de l'impulsion de sortie pendant
la synchronisationdirecte . . . . . ... ... ... ..., tp-

Rapport entre la fréquence de base de |'oscillateur
horizontal et I'impulsion verticale . . ... ... ... ..

typ.
typ.
typ.

typ.

1yp.

<

typ.

“typ.

>

typ.

typ.

21
1,2
2,6

1.7

0,7
12
2,5

1,6

10

500

190

160

625

< < < <

<

ko

mA
mV

(5)

(8)L.orsqu‘un signal de synchro non standard est appliqué, I'impulsion de synchro verticale séparée
du signal entrant est appliquée & la borne 2 ; I'impulsion du circuit diviseur est bloquée.

161



GRESP 704 2576A -Page 6

APPLICATION (voir également la figure 2)

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Impulsion de sortie sandcastle

Cette impulsion de sortie a trois niveaux. Le premier, qui est le niveau le plus élevé (10 V), est
'impulsion de sélection de salves dont la durée typique est de 4,0 us. Le deuxiéme, qui est ce-
lui de 'effacement ligne, a une valeur typique de 4,5 V et une durée d'impulsion égale 3 celle
de I'impulsion de retour lignes. Le troisiéme niveau (valeur typique 2,5 V) sert & |'effacement
trame et a une durée typique de 1,34 ms (21 lignes). Cette derniére impulsion n'est disponible
gu‘avec un signal d’entrée vidéo standard. Dans tous les autres cas, une impulsion de retour
trames extérieure doit étre appliquée & cette borne. Un circuit de verrouillage interne bloque
cette impulsion @ un niveau de 2,6 V. Le courant d’entrée a une valeur typique de 2 mA.

Impulsion de sortie verticale

Cette impulsion d’amplitude supérieure 3 10 V créte-a-créte provient du circuit diviseur (si-
gnal standard) ou de l'intégrateur de I'impulsion de synchro verticale (signal non standard)
Elle a une durée, respectivement de 190 us ou de 160 us environ. Elle a une bonne stabilité et
une bonne précision, et est destinée au déclenchement de |'oscillateur vertical.

Circuit de polarisation de I'intégrateur de synchronisation verticale

Un circuit RC interne permet d’obtenir ['impulsion de synchro verticale en intégrant le signal
composite de synchronisation. La polarisation de ce circuit, indépendamment du signal d'en-
trée, est assurée par un circuit RC extérieur. La valeur typique du condensateur est de 10 uF.

Entrée vidéo

Les impulsions de synchronisation du signal d'entrée sont & front avant descendant. Le niveau
du fond de synchro peut varier entre 1 V et 3,5 V sans perturber le fonctionnement du sépara-
teur de synchro.

Le niveau du découpage du séparateur de synchro est fixé 8 50% pour une gamme d'amplitu-
de de |'impulsion de synchro comprise entre 0,1 et 1 V créte-3-créte. Le circuit fournit donc
une bonne séparation de synchro, méme avec des impulsions d’amplitude 100 mV créte-a-cré-
te {compression d'impulsion de synchro). Au-dela de |a valeur de 1 V créte-3-créte, le niveau
de découpage augmente.

La porte de bruit est activée 3 un niveau d'entrée inférieur & 1 V (valeur typique 0,7 V). Ainsi,
si I'ouverture de la porte de bruit est nécessaire, le niveau du fond de synchro doit étre chojsi
au voisinage de 1V (minimum).

. Sortie du niveau de découpage du séparateur de synchro

Cette borne permet de déterminer le niveau de découpage du séparateur de synchro. Un ni-
veau de découpage de 50% est obtenu en comparant ce niveau au niveau du noir du signal vi-
déo, détecté & la borne 6. La capacité branchée 3 la borne 5 doit étre d'environ 1 uF,

. Sortie du détecteur du niveau du noir

Le niveau du noir du signal d'entrée, détecté & cette borne, permet d'assurer le bon fonction-
nement du séparateur de synchro. Un condensateur de 22 uF doit étre connecté a cette borne
en série avec une résistance de 33 . Une résistance de 4,7 k doit étre connectée entre les
bornes S et 6. :
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Sortie du détecteur de phase horizontal st entrée de |'oscillateur de commands

Le filtre compensateur doit étre connecté sur cette borne. Les composants doivent avoir
comme valeurs typiques un condensateur de 100 nF monté en paralléle avec un réseau RC de
1 kS et de 10 uF. Par ailleurs, une résistance de 270 k2 doit étre connectée entre les bornes 7
et12. : . :

Le courant de sortie du détecteur de phase dépend de I'état du détecteur de coincidence. Ce
courant est élevé lorsque |'oscillateur n'est pas synchronisé. Dans ce cas, on obtient une large
plage de capture et le détecteur de phase n’est pas ouvert. Lorsque |’oscillateur est synchroni-
sé, le courant de sortie est faible et le détecteur de phase est ouvert. On obtient, ainsi, une
bonne immunité au bruit. : :

Sortie du détecteur de coincidence’

Un condensateur de 1 uF doit étre branché sur cette borne. La tension de sortie dépend de I'é-
tat de |'oscillateur {synchronisé ou non} et non pas du signal d’entrée vidéo.

Les tensions de sortie obtenues sont les suivantes :

— oscillateur synchronisé : 1,2V
— oscillateur non synchronisé : 2,6 V

— bruit a I'entrée : 1,7V

Lorsque la tension de sortie est inférieure 3 2,1 V, le courant de sortie du détecteur de phase
est faible et le détecteur de phase est ouvert. On obtient alors une bonne immunité au bruit.
Si la tension est supérieure & 2,1 V, le courant de sortie du détecteur de phase est élevé et
|'ouverture du détecteur de phase est bloquée. On obtient ainsi une large plage de capture et la
boucle & verrouillage de phase présente une forte pente dynamique. Cette derniére condition
est impérative en lecture VCR. Elle peut étre réalisée en connectant la borne 8 a |'alimenta-
tion positive via une résistance de 10 kQ. i

Les informations fournies par le détecteur de coincidence sont délivrées au circuit diviseur de
maniére a éviter tout retard de synchronisation verticale aprés un changement de canal, ou un
changement de caméra rion synchronisé dans le studio. Le circuit diviseur se remet donc en
synchronisation directe en cas de perte de synchronisation de {'alimentation.

Alimentation négative (masse)

10.Sortie horizontale

11

C'est une sortie a collecteur ouvert. La résistance de collecteur doit étre choisie de maniére a
fournir un courant d'alimentation suffisant a 1'étage de commande. Le courant maximal est
de 60 mA. L'étage de sortie a €té congu de fagon que le transistor de sortie de lignes ne puisse
pas se mettre en fonction pendant le retour lignes. La mise en fonction s'effectue aussitot
aprés I'impulsion de retour lignes pour éviter les erreurs de linéarité. Le rapport cyclique de
I'impulsion de sortie dépend du retard obtenu dans |'étage de sortie (correction par la seconde
boucle de commande). ‘

.Tension de commande de la seconde boucle

Cette tension commande le début de I'impulsion de sortie a8 front avant montant, disponible a
ta borne 10. Un condensateur de 22 nF doit étre connecté & cette borne.

12.Tension de référence des boucies de commande

La tension de référence doit étre découplée par un condensateur de 10 uF. Un décalage de
phase égal a4 + 1 us entre le signal vidéo et |'impulsion de retour lignes peut étre obtenu en
changeant cette tension de référence de fagon externe. Le changement de tension nécessaire
estde+0,6 V.
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Découplage de I'alimentation interne

Le Cl a deux bornes d'alimentation. La borne principale (borne 16) alimente les étages de
sortie, le séparateur de synchro et le circuit diviseur. La borne d'alimentation spécialement
découplée (borne 13} alimente |'oscillateur horizontal. Ceci permet d'éviter le couplage du
signal vidéo dans la partie osciilateur. Un condensateur d'environ 22 uF doit étre connecté a
la borne 13. La résistance connectée entre les bornes 13 et 16 doit avoir une valeur d'envi-
ron 1 k2.

Impulsion d’entrée de retour lignes

L'impulsion d'entrée de retour lignes est utilisée pour la seconde boucle de commande de
phase et pour la génération de l'impulsion d'effacement ligne dans la sortie de I'impulsion
sandcastle. Le courant d'entrée doit étre compris entre 10 uAet 3 mA.

Réseau RC de |'oscillateur horizontal

La stabilité de la fréquence repose sur celle des composants choisis. Pour que la fréquence
soit réglable, il faut qu'une partie de la résistance totale soit variable. Cette partie doit étre
réduite au minimum en raison de la stabilité médiocre des résistances variables au carbone.

Alimentation positive

La tension d'alimentation peut varier entre 10 V et 13,2 V. Le courant consommé est de 53
mA (valeur typique) et de 35370 mA 3 12 V.



eieth

+12V
sortie de y
sortie d'impulsion synchro
sandcastle verticale entrée vidéo VCR
£ +
z 4 1uF 10
kS
10uF 1 +] 47k
+ k& 150
pF
+
1
1 2 3 4 5 6 7 8 uF
4
TDA2576A
16 15 14 13 12 11 10 9
{1 V/L/
+12V ——4 2,2k8 , sortie d'impulsion
1k sandcastle
+12V
100 L 127 22 1F =4 22
nF ; nF uF ;; nF e
4 7 (1%) :l 33 2 KO
16 kQ k& +
(2%) — 10
L > 10pA H {1
2,2 <3mA 1
fnom kQ 7 réglage de kQ
{horizontal) sortie de synchro phase

2

(1) Circuit facultatif pour réglage

_/ Uimpulsion de

retour lignes

de phase.
Fig. 2

horizontale

NO!1VvJ17ddVv.d S33INNOQA

6 abed - v9/62 va L






circuit intégré
applications vidéo @

TDA 2581

Février 1981
CIRCUIT DE COMMANDE POUR ALIMENTATION A DECOUPAGE

Le TDA 2581 est principalement desting, en conjugaison avec le TDA 2571, 8 ja commande d'ali-
mentations & découpage synchrones assurant également la commande de i‘étage de balayage ho-
rizontal.

Le TDA 2581 peut également étre utilisé seul pour la commande d'alimentations & découpage
synchrones ou asynchrones d'usage général.

Le circuit intégré se compose des fonctions suivantes :

— oscillateur de lignes

— détecteur de phase

— commande du rapport cyclique sur le front positif du signal de sortie

— accroissement progressif du rapport cyclique de O a sa valeur de fonctionnement normal

— réglage du rapport cyclique maximum

— protection contre les surtensions et les surintensités avec redémarrage automatique aprés cou-
pure

— circuit de comptage déclenchant la coupure définitive aprés détection de n surtensions ou sur-
intensités successives

— protection contre le circuit ouvert sur I'entrée tension de référence

— protection contre les sous-tensions d'alimentation

— protection contre les anomalies sur la boucle de contre-réaction

— variation dans le méme sens du rapport cyclique et de |a tension de contre-réaction lorsque
celle-ci est inférieure de pius de 1,5 V a la tension de référence.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d’alimentation . .. ............... Vg-16 nom. 12 \
Courantd'alimentation . . . ... ............ lg nom. 15 mA

Signaux d’entrée

Impulsion de commande lignes (créte-a-créte) . .. .. V3.16(c.a ¢c.) nom. 11 Y
Impulsion de retour {courant de déviation différencié)

(créte-d-créte) . . . ... .o V2.16(c.ac.) nom. 5
Tension de référence externe . . . .. .. ... ... .. Vi0-16 nom. 6,7

Signaux de sortie

Rapport cyclique des impulsions de sortie . . . . . . . 5 min. Y %

max. 98 10,6 %

Tension de sortie & 15 <20 mA (créte) . .. ... ... V1i1-16M nom. 11,8 \

Courantde sortie {créte) . .. ... ........... l11m max. 40 mA
BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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SCHEMA FONCTIONNEL

GRES> 70~ 2581 -Page 2
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BROCHAGE

Sortie du détecteur de phase

Entrée de |'impuision de retour lignes

Entrée de la fréquence de référence (signal

de sortie du TDA 2571)

Capacité de comptage des redémarrages /

entrée de la commande & distance

Réglage du démarrage progressif / carac-

téristique de transfert aux faibles tensions

de contre-réaction

6. Entrée de la protection contre les surin-
tensités

7. Entrée de la protection contre les surtensions

o~ W=

10.
11.
12.

13.
14.

16.
16.

GRES» 04 2581 -Page 3

Entrée de la tension de contre-réaction
Alimentation négative

Entrée de référence

Sortie

Réglage du rapport cyclique maximum /
filtrage

Base de temps de |'oscillateur

Tension de référence de |'étage de réac-
tance

Entrée de |'étage de réactance

Masse

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions

Tension d'alimentation . . . . ... ... . ... ...

Borne 11 . . . . . L e

Courant

Courant de sortie (créte) . ... ............

Puissance dissipée

Puissance dissipéetotale . . . . . .. .. ... ... ..

Températures

Température de stockage . . . . ... .. .......

Température ambiante de fonctionnement . . . . . .

Vg.16 max. 14
V11-16 0a14
111 max. 40 mA
Piot max. 340 mwW
Tstg —25a+125 °c
Tamb —252a+80 °c
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CARACTERISTIQUES
8 Vg.1g =12V ; V1016 =6,7 V; Tamb =25 °C ; mesurées sur le circuit de la page 2.

Tension d'alimentation . . . .. ... ......... Vg.16 nom 12 \J
10314 \Y

Tension de protection contre tension d‘ali-
mentation trop faible . . .. ............ Vg-16 nom 9,4 N
8,6 49,9 v

Courantd’alimentation 36 =50% . ......... lg nom 15 mA
Courant d‘alimentation pendant e fonc-

tionnement du circuit de protection . . . . .. .. g nom 15 mA
Courant d'alimentation minimal nécessaire 1) . . . . lg max. 186 mA
Puissance consommeée . . . . . .. e .. P nom 180 mW

Signaux d'entrée

Tension de référence . . . . ... .. e V10-16 nom 6.7 v2)
56275 \

Seuil de la protection contre une tension de
référence tropélevée . . . . . .. ... ... 0L, V10-16 nom 8,4 \%
7,948,9 \%

Impédance d'entrée de la contre-réaction
dlaborne8 ... ... . ... o [28-16| nom 200 k&

Impulsion de synchronisation horizontale
(créte-a-créte : signal rectangulaire ou
différencié ; la référence est le front " v
descendant) . . .. ... ..o V3-16(c.a c.) oM
16(cac.) 5a12 V

Impulsion de retour ou courant de déviation
différencié . . . .. .. ... .. Vo.16 1a5 \%

Protection contre les surintensités :
Tensiondeseull . ........ .. ..., — Vg6-16 nom 640 mV
6904695 mv3)

+ V.16 nom 680 mV
! 6402735 mv3)

Notes :
1) C’est la valeur minimale du courant d’alimentation nécessaire pour que tous les circuits dé-
marrent dans les conditions suivantes : Vg.16 =10V ;V10.16 =68 V,; 6 =50 %.

2) Tension obtenue par une diode Zener externe. Les valeurs indiquées ne sont pas & considérer
comme des valeurs nominales acceptables pour ces diodes, mais des valeurs extrémes admis-
sibles.

3) Cette variation comprend |'élévation de température du circuit. A d‘autres températures am-
biantes, il faut corriger les valeurs par un coefficient de température nominal : —1,85 mV/ °C.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Protection contre les surtensions
Tensiondeseuil . .. .............. V7.16

nom Vqp.16 — 60

V4016 — 1303 V096 —0

Signaux a la sortie

Impulsion de commande horizontale, avec

charge de 560 2 au +12V ={c.dc.) . .. .. Vi1-16{c.a c.)
Courant créte desortie . . ... .......... 111m
Tension de saturation du transistor de sortie
3191 =20MA ..ot VCEsat
Bl =40MA . .o VCEsat
Rapport cyclique de |'impulsion de sortie 2) s
Courant de charge de la capacité a laborne4 . .. la
Courant de charge de la capacité 8 laborne 5. . . |5
Courant d'alimentation de la diode de référence . 1
Oscillateur

Coefficient de température . . . . . .. ... ...

Variation relative de la fréquence
lorsque Vi.qgvariede 627V ... ... ...

Tolérance sur la fréquence de !'oscillateur
(composants extérieurs fixes) . . . . . ... ..

Sensibilité de la commande de fréquence a ja
bornel15. .. ... .. ... .

Notes :
1) Voir borne 4 page 7.
2) Le rapport cyclique § est défini par :

L
vl

min
max

max

nom
max
max

nom

nom

nom

nom
max

nom
max

max

nom

mV
mV
5,8 \%

4,5 vl
11,6 \Y
40 mA
200 mV
400 mV
525 mV
98 +0,6 %
120 LA
130 LA
1 mA
0,6 31,45 mA
— 300 ppm/°C
— 400 ppm/°C
—1,5 %
-2 %
+3 %

4,5 kHz/v3)

s =L x 100%
T

La valeur maximale peut étre réglée & la valeur voulue (voir données d‘application concernant

la borne 12).

3) Les valeurs des composants sont indiquées sur le schéma de la page 2.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Boucle de commande de phase

Gain de boucle du systéme de commande auto-
matique de phase (APC) . . . .. ... ....... nom 5  kHz/us

Plagede capture . .. ... .. .. ... Af nom +1,5 kHz

Relation de phase entre le front descendant de la
synchro et le milieu du retour lignes . . . . .. .. t nom il us

Tolérance de la relationde phase . . . . .. ... ... At max +0,4 us



DONNEES D'APPLICATION

Commande d'une alimentation & découpage par les circuits intégrés TDA 2571 et TDA 2581.
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DONNEES D’APPLICATION

Les fonctions du circuit sont décrites ci-dessous en se référant & ia borne correspondante.

1.

Sortie du détecteur de phase

Le circuit de sortie est constitué d'une source de courant bidirectionnelle qui est active lors-
que le signal & la borne 2 dépasse 1 V.

Les valeurs du courant sont choisies de sorte que la relation de phase soit correcte avec pour

signal d'entrée a la borne 3 le signal de sortie du TDA 2571.

La vitesse de commande, avec R14.1 =18 k&, et Cq = 2,7 nF est de 0,55 V/us.

Entrée de |'impulsion de retour lignes

On applique & la borne 2 I'impulsion de retour lignes d'une durée d'environ 12 us. Toutefois,
le circuit du détecteur de phase peut recevoir un signal obtenu par différentiation du courant
de déviation au moyen d’un petit tore (durée de |'impulsion >3 us).

Impulsion de
retour ligne

(b)

Le transformateur toroidal (a) permet d'obtenir & partir du courant de déviation, une impul-
sion correspondant au milieu du retour lignes.
La figure (b) représente le branchement de cette information de phase de I'image.

Entrée de la fréquence de référence

Le circuit d’entrée peut étre attaqué directement par la tension de sortie rectangulaire de la
borne 8 du TDA 2571.

Le front descendant du signal inverse {de -+, en —) le sens de la source de courant a la bor-
ne 1. La conception du circuit d'entrée permet d'accepter le signal du TDA 2571 aprés dif-
férentiation, ce qui permet l'isolation secteur. Le niveau de commutation du circuit d'en-
trée est d'environ 3 V et I'impédance d'entrée d’environ 10 kQ.

. Capacité de comptage des redémarrages / entrée de la commande a distance

a. Comptage

Une capacité externe (C4 = 47 uF) branchée entre les bornes 4 et 16 définit les caractéristi-
ques des circuits de protection.
Si les circuits de protection sont en service (par exemple, surintensité détectée a la borne 6) le
rapport cyclique sera amené & zéro bloquant ainsi |'alimentation.
Aprés un court instant (déterminé par la constante de temps a la borne 5) I'alimentation redé-
marrera par |'intermédiaire du circuit de démarrage progressif.
Si le défaut est éliminé, le fonctionnement normal reprendra. Si le défaut persiste, le rapport
cyclique est de nouveau ramené & zéro et le cycle de protection reprend.

Cc4

Ce cycle recommence n fois pour une erreur permanente, avec n =TCE
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DONNEES D'APPLICATION (suite)

10.

b. Commande & distance

La capacité de la borne 4 est remplacée par une résistance de valeur comprise entre 4,7 et
18 k2. Pour une tension externe Vg4.16 > 5,8 V, le circuit est coupé. Le fonctionnement
reprend 38 V4.15 < 4,5 V et la procédure normale du démarrage est déclenchée. La borne 4
est relide & un étage émetteur suiveur dont la tension d'émetteur est de 1,5 V.

Démarrage progressif et caractéristique de transfert aux faibles tensions de contre-réaction
a. Démarrage progressif

Une capacité shunt externe (C5 = 4,7 u¢F) et une résistance (R5 =270 k&) sont branchées
entre les bornes 5 et 16. Ce circuit détermine la vitesse d'accroissement du rapport cyclique
de zéro a sa valeur finale. Ceci assure la protection du transistor de sortie contre les sur-
charges.

b. Caractéristique de transfert aux faibles tensions de contre-réaction

La caractéristique de transfert du rapport cyclique aux faibles tensions de contre-réaction
dépend de la valeur R5. '
La courbe de la page 10 représente les caractéristiques de transfert pour trois valeurs de R5.

Entrée du circuit de protection contre les surintensités

Une tension proportionnelle au courant dans le transistor de puissance est appliquée a la
borne 6 du circuit intégré. Le circuit de protection se déclenche pour les tensions positives
comme pour les tensions négatives.

Entrée du circuit de protection contre les surtensions

Si la tension 3 la borne 7 dépasse la tension de seuil, le circuit de protection fonctionne. Si
cette fonction n'est pas utilisée, la borne 7 doit étre reliée & la masse (borne 16).

Entrée de la tension de contre-réaction

Une fraction de la tension de sortie de |'alimentation est appliquée par un pont diviseur a
la borne 8. Celle-ci est reliée & une entrée d'un comparateur dont |'autre entrée est reliée a
la borne 10 (référence).

Dans les conditions normales de fonctionnement, la tension & la borne 8 est voisine de la
tension de référence (borne 10).

Les courbes en page 10 donnent les caractéristiques de la régulation (rapport cyclique en
fonction de Vg.10).

Alimentation positive 12 V

La tension maximale admissible est de 14 V. Si elle provient d’une alimentation non stabili-
sée, une diode Zener (12 V) doit étre branchée entre les bornes 9 et 16 pour limiter la ten-
sion & une valeur inférieure @ 14 V. Lorsque la tension & la borne 9 devient inférieure a
9,4 V nom. (8,6 V typique), la protection contre les sous-tensions coupe l'alimentation.

Entrée de référence

Une diode Zener externe doit étre branchée entre les bornes 10 et 16. La tension de réfé-
rence doit étre comprise entre 5,6 et 7,5 V. Le circuit intégré fournit environ 1 mA a la
diode externe. Si la charge en paraliéle sur cette diode est voisine de ce courant, une résis-
tance de valeur convenable doit étre branchée entre les bornes 9 et 10 afin d'assurer un cou-
rant suffisant dans la diode de référence.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Sortie

Une résistance externe détermine le courant de sortie appliqué a la base du transistor de
commande. La sortie se fait sur le collecteur d'un transistor NPN relié via 3 diodes de clam-
page au + 12V, Ceci procure une impédance basse lorsque |'alimentation est conductrice,
c'est-a-dire lorsque le driver est bloqué.

Réglage du rapport cyclique maximum / filtrage
a. Réglage du rapport cycliqgue maximum

La borne 12 est reliée & |a tension de sortie du comparateur d'amplitude (V1q.g). Cette ten-
sion est appliquée de fagon interne & 'une des entrées d'un comparateur dont |a seconde est
reliée & la tension en dents de scie de |‘oscillateur horizontal. A une faible tension & la
borne 12 correspond un faible rapport cyclique. Le rapport cycliqgue maximum est donc ré-
glable par limitation de la tension en reliant la borne 12 a I'émetteur d'un transistor PNP uti-
lis€ comme source de tension. La courbe de la page 10 représente le rapport cyclique maxi-
mum en fonction de la tension & la borne 12. Sil'on ne désire pas une grande précision sur
la valeur limite du rapport cyclique, celle-ci peut étre définie au moyen d’une résistance en-
tre les bornes 12 et 16. Une résistance de 12 kQ limite a environ 50% le rapport cyclique
maximum. Cette méthode réduit également le gain de boucle du circuit intégré.

b. Filtrage

Une capacité d'environ 470 mF branchée entre les bornes 12 et 16 permet d'éliminer toute
instabilité du circuit intégré pouvant étre introduite par la configuration du circuit imprimé.

Constante de temps de |'oscillateur

Le circuit de la base de temps se compose d'une capacité Cq3 entre les bornes 13 et 16, et
d’une résistance R{0.13 entre la borne 13 et la borne 10 (tension de référence).

La capacité Cq3 est chargée & partir de la tension de référence & travers Ry.13, et déchar-
gée au movyen d'une résistance interne d’environ 330Q.

Tension de référence de I’étage de réactance

Cette borne est reliée @ un émetteur suiveur qui fournit |a tension de référence de {'étage de
réactance (nominal = 1,5 V pour une tension de référence V10-16 =6,7 V). La fréquence
d‘oscillation libre est obtenue en court-circuitant les bornes 14 et 15.

Entrée de {'étage réactance

La tension de sortie du détecteur de phase (borne 1) est appliquée a la borne 15 par 'inter-
médiaire d'une résistance. Cette tension décale le seuil supérieur de la dent de scie de |'os-
cillateur, modifiant ainsi la fréquence et la phase de |'oscillateur. Le réseau RC définissant
la constante de temps est branché entre les bornes 14 et 15. La sensibilité de la commande
est de 4,5 kHz/V (nominal).

Masse
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TDA 2582

Février 1981
CIRCUIT DE COMMANDE D'ALIMENTATIONS

Le circuit intégré monolithique TDA 2582 est destiné a [a commande des alimentations assurant
également la commande de |'étage de déviation horizontal.

Il présente les caractéristiques suivantes :

— oscillateur horizontal commandé en tension

— détecteur de phase

— commande du rapport cyclique sur le front descendant du signal de sortie

— accroissement progressif du rapport cyclique de O & sa valeur de fonctionnement normal

— rapport cyclique maximum ajustable

— protection contre les surtensions et les surintensités avec redémarrage automatique aprés
coupure

— circuit de comptage déclenchant la coupure définitive aprés détection de n surtensions ou sur-
intensités successives

— protection contre |'ouverture du circuit de référence

— protection contre les sous-tensions d‘alimentation

— protection contre les anomalies de la boucle de contre-réaction

— variation dans le méme sens du rapport cyclique et de la tension de contre-réaction lorsque
celle-ci est inférieure de plus de 1,5 V a la tension de référence

— possibilité de commande marche-arrét a distance en mode normal ou progressif.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES
Tension d'alimentation . . .. .............. Vg.16 typ. 12 \

Courant d'alimentation . . .. .. .. ... ... ..., g typ. 14 mA

Signaux d’entrée

Impulsion de commande horizontale (créte-a-créte) . . V3.16(c.a c.) 5a11 \Y
Impulsion de retour lignes (courant de déviation

différencié) ; (créte-a-créte) . ... ......... V2-16(c.a c.) 1356
Tension de référence externe . . . . ... ... ..... V10-16 typ. 6,1
Signaux de sortie

: . " - : 0 %

Rapport cyclique de |'impulsion de sortie . . . . . . .. 5 >

pp yclig p < 98 +0,8 %
Tension de sortie pour g <20 mA (créte) . ...... V11-16M typ. 11,8 \
Courant de sortie (créte) . .. .............. I11m < 40 mA

BOITIER :

Plastique ; DIL 16 broches {SOT-38)

179



SCHEMA FONCTIONNEL

+V,

2K

2k$2

3.2k82

76042

3304

33k k- m__. $ réducilon du paln
c13 S pos, V, duboucls
33K82 270F T A1k eemeees f—
14 15 13 8
AMPLLL
yov oy OSCILLATEUR OERREVA

TDA2582

DETECTEUR

PAOTECTION CONTRE
LES DEFAUTS DE B80UCLE

ACTIVE POUR
Vigr 1SV

MOOULATEUR DE
LARGEUR D'IMPULS,

riotage du

12 masimom

5k82

5

retour
Hgnes

4,282 ;

7.7k82

Juri

n prov., du
TOA 2571

iclench 7

CIACUIT OE
DEMARRAGE
PRAOGAESSIF

&
OE COUPURE

ETAGE DE SORTIE

I
%
T
I

Vo bate

PROTECTION CONTRE]
LES SURTENSIONS

pour > 10V

.

CIRCUIT DE
COMPTAGE

...‘I__

7 +
=1
4 T 100 %
ALIMENTATION INTERNE D
9
7l
4,3k * 1m;n "

AOTECTION CONTRE|
LES SURINTENSITES —’T

h
pour 20,1V

1k82
b 1M

PROTECTION CONTRE
TENSION DE REFERENCE
TROP ELEVEE

DECLENGCHEMENT
POUR>B4 V

PROTECTION CONTRE
LES SOUS-TENSIONS

OECLENCHEMENT
POURK 9.4V

Fig. 1

Note : les niveaux de déclenchement sont des valeurs nominales.

GRE=P oA 2582 Page 2

(f=15,625 kHz)

rapport cychaue

du transittor
11 decommande



GRESP» 0~ 2582- Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation dlaborne9 . . .. ... .. ... Vg.16 max. 14
Tensiondlaborne 11 . . ... .. ... o V11-16 0314
Courant de sortie (créte) . . ... .. SEICIT IR IR 111m max. 40 mA
Puissance totale dissipée . . . . . . . ... ... Piot max. 280 mW
Température de stockage . . . . . .o e e e Tstg —25a4+126 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . . .. .. Tamb —253a+4+80 °C

CARACTERISTIQUES
4 Vg.16 =12 V ; V1016 =6,1 V ; Tamb =25 °C ; mesurées sur le circuit de |a page 8 (Fig. 4)

Plage de la tension d'alimentation . ... ......... Vg.16 typ. 12 N

102314 \%

Protection contre les sous-tensions . . . . . .. ...... Vg.18 typ. 9.4 \

8,6 49,9 Y,

Courant d'alimentation pour § =50% . . . . .. ... .. g typ. 14 mA

Courant d'alimentation pendant la protection . .. ... lg typ. 14 mA

Courant d'alimentation minimal nécessaire (note 1) . . . Ig < 17 mA

Puissance consommeée . . . . . ... P typ. 170 mw
Signaux d’entrée

Tension de référence (note 2) . . . . . . .. ... ... .. V10-16 typ. 6.1 \

562366 \Y

Impédance d'entrée de contre-réaction . . ... ... .. |Zg_1 5[ typ. 200 k&

Protection contre tension de référence trop élevée :
tensiondeseuil . . .. h e Vio-16 typ. 8,4 \
79489 \Y

Signal de référence horizontal (signal rectangulaire ou
différencié ; le front descendant est pris comme

référence)
commandé en tension (valeur créte-a-créte) . . . . V3.16(c.a c.) 5312 \
commandé en courant (valeurcréte) . .. ... .. 13m —-13a4+15 mA
niveau de commutation (courant) . ........ + I3 < 100 KA
Impulsion de retour lignes ou courant différentiel
dedéviation . . . .. ... ... L Vo1 : 135 \
Notes :

1. C'est |a valeur minimale du courant d‘alimentation nécessaire pour que tous les circuits démar-
rent dans les conditions suivantes: Vg.16 =10V Vy1p.16=6,2V ;6§ =50%.

2. Tension obtenue par une diode de référence externe. Les valeurs indiquées ne sont pas & con-
sidérer comme les valeurs nominales de ces diodes.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Courant de I'impulsion de retour lignes (créte) . ... .. fom < 1.5 mA
Protection contre les surintensités : tension de seuil

(Nnote 1) o . v v i i e e e e - V616 typ. 640 mV

600 4695 mV

+ Vg-16 typ. 680 mV

6404735 mV

Protection contre les surtensions :
(Vyef =V10-16) tensiondeseull . . ... ... ... .. V7,18 typ. Vyef—60 mV
Vief—130 & Vpgi—0 mV

Tension de commande a distance

arrét (Note 2) & v v v e e Va-16 > 5,6 \Y,
marche . . . .. . e V416 < 4,5 \
Commande & distance ¢progressivey ; )
arrét {note 3) . .. ... V5.16 > 4,5 Y
marche . . . ... e V516 < 3 \
Courant de coupure pour |la commande a distance . . . . . lg < T mA
Signaux de sortie
Impulsion de commande horizontale (avec charge .
de 560 2au + 12 V) ;créte-a-créte . . . ... ... .. . Vi1-16{c.ac.) > 11,6 \%
Courant de sortie {créte) . .. .. .. .......... .. I11m < 40 mA
Tension de saturation du transistor de sortie .
pourl11==20mMA . .. ... ... VCEsat t<vp- 288 mx
pourl41=40mA . . ... .. ... VCEsat < 525 mVv
Rapport cyclique de I'impulsion de sortie . . . . .. .. .. § z 98’ 4 O,g ;c:
Courant de charge du condensateur & laborne4 . .. . .. 4 ) typ. 110 MA
Courant de charge du condensateur a laborne5 . .. . .. Is typ. 120 uMA
Notes :

1. Cette tolérance tient compte de [‘augmentation de la température du C| aprés la mise sous
tension. Pour les autres températures ambiantes les valeurs dojvent étre corrigées par un coef-
ficient de température de — 1,85 mV/ °C (valeur typique). .

2. Voir description de la fonction borne 4 {pages 9 et 10)

3. Voir description de /a fonction borne 5 (page 10)

4. Le rapport cyclique est défini par : § =§ x 100%

(voir Fig. 2). Aprés le démarrage, le rapport cyclique
s‘aceroit progressivement de 0% & sa valelr permanente.
La relation entre Vg.1¢ et le rapport cyclique est donnée
parla Fig. 7. Celle entre V12.1¢6 et le rapport cyclique
est donnée par la Fig. 9.



CARACTERISTIQUES (suite)

Courant d'alimentation de la diode de référence

Oscillateur

Coefficient de tem pérature

Variation de la fréquence lorsque V.16 varie de
56466V

Tolérance sur la fréquence de l'oscillateur {compo-
sants extérieurs fixes) . . ... ... ... ...,
Sensibilité de la commande de fréquence 3 la
borne 15 pour from = 156,625 kHz

Boucle de commande de phase

Gain de boucle de ia commande automatique de phase™®

Plage de capture {fqom = 16,625 kHz)

Relation de phase entre le front descendant de
I'impulsion de synchro et le milieu de |'impul-
sion dé retour lignes

Tolérance sur la relation de phase

BROCHAGE

Sortie du détecteur de phase

Entrée de I'impulsion de retour lignes
Entrée de la fréquence de référence
Capacité de comptage de redémarrages /
entrée de la commande 3 distance

Réglage du démarrage progressif et carac-
téristique de tranfert aux faibles tensions /
de contre-réaction

En;rée de la protection contre les surinten-
sités

Entrée de la protection contre |es surten-
sions

o hone

2

* La valeur des composants est indiquée surla Fig. 1.

GRESP 042582 Page 5

Entrée de la tension de contre-réaction
Alimentation positive

. Entrée de référence
. Sortie
. Réglage du rapport cyclique maximal /

filtrage

. Réseau RC de |'oscillateur
. Tension de référence de |'étage de réac-

tance

. Entrée de |'étage de réactance
. Masse

- I‘]O typ. 1 mA
0,6 231,45 mA

L typ. 0,0003 °c?
< 00004 °c

. typ. —14 %
< -2 %

C. < 3 %
C typ. 5 kHz/V
typ. 5 kHz/us

.. Af > 1300 Hz
< 2100 Hz

Lot typ. 1 us
L. At < +0,4 us
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DONNEES D'APPLICATION
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Fig. 3a
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synchro .
horizontale

protection
contre les
surtensions

D . B —

protection contre commande +150V
les surintensités & distance contre-réaction

Fig. 3b

Le fil 6 (borne 10) du circuit TDA 2576 est connecté au fil 2 (borne 14) du circuit TDA 2582.
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DONNEES D’APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de |a borne correspondante.

1.

Sortie du détecteur de phase

Le circuit de sortie est constitué d’une source de courant bidirectionnellie qui est active lors-
que le signal & la borne 2 dépasse 1 V.

Les valeurs du courant sont choisies de sorte que la relation de phase soit correcte lorsque le
signal de référence & la borne 3 est le signal de sortie du TDA 2571.

Avec une résistance de 2 x 33 k& et un condensateur de 2,7 nF, la pente du signal de com-
mande est de 0,55 V/us. (Fig. 4) S ) :

. Entrée de l'impulsion de retour lignes

Le signal appliqué a la borne 2 est |'impulsion de retour lignes, qui a' une durée d’environ
12 ps. Le circuit du détecteur de phase peut aussi recevoir un signal obtenu par différen-
tiation du courant de déviation au moyen d‘un petit tqr'e (durée de l'impulsion > 3 us).

impulsion de /)
- retour lignes

TDA 2582—‘

Fig. 5a

Fig. 5b

Le transformateur toroidal de la Fig.b 5a permet d’'obtenir & partir du courant de déviation,
une impulsion correspondant au milieu du retour lignes. La figure 5b représente le branche-
ment de cette information de phase de |'image.

. Entrée de la fréquence de référence

Le circuit d'entrée peut étre attaqué directement par la tension de sortie rectangulaire de la
borne 8 du TDA 2571. .

Le front descendant du signal inverse (de + en —) le séns de la source de courant & la borne
1. Le circuit d'entrée a été congu de maniére 3 accepter également le signal du TDA 2571
aprés différentiation, ce qui permet l'isolation secteur. Le niveau de commutation du cir-
cuit d'entrée est d'environ 3 V et I'impédance d'entrée d'environ 8k&2.

Capacité de comptage des redémarrages / entrée de la commande a distance
a. Comptage

Une capacité externe (C4 = 47 uF) branchée entre les bornes 4 et 16 définit les caractéris-
tiques des circuits de protection. :

Si les circuits de protection sont en service (par exemple, surintensité détectée a la borne 6),
le rapport cyclique est amené & zéro, bloquant ainsi I'alimentation.

Aprés un court instant (déterminé par la constante de temps & la borne 5), I'alimentation
redémarre par |'intermédiaire du circuit de démarrage progressif.
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DONNEES D'APPLICATION {(suite)

Si le défaut est éliminé, le fonctionnement normal reprend. Si le défaut persiste, ie rapport
cyclique est de nouveau ramené & zéro et le cycle de protection recommence.
Ce cycle recommence n fois pour une erreur permanente, avec n = C4/C5.

b. Entrée de la commande & distance

La capacité de la borne 4 est remplacée par une résistance de valeur comprise entre 4,7 et
18 k. Si la tension externe V4-16 est supérieure & 5,6 V, le circuit est coupé. Le fonc-
tionnement reprend & V4.16 < 4,6 V et la procédure normale de démarrage est déclenchée.
La borne 4 est reliée & un étage émetteur suiveur dont la tension d'émetteur est de 1,5 V.

Démarrage progressif et caractéristique de transfert aux faibles tensions de réaction
Démarrage progressif

Une capacité externe (C5 = 4,7 uF) et une résistance {R5 == 270 k£2) montées en paralléle
sont branchées entre les bornes 5 et 16. Ce circuit détermine la vitesse d'accroissement du
rapport cyclique de zéro & sa valeur permanente. Ceci assure la protection du transistor de
puissance contre les surcharges.

Caractéristique de transfert aux faibles tensions de réaction

La caractéristique de transfert du rapport cyclique aux faibles tensions de contre-réaction
dépend de la valeur de R5.

La courbe de la Fig. 7 représente les caractéristiques de transfert pour trois valeurs différen-
tes de résistance. .

Marche — Arrét progressifs a distance

Les signaux Marche — Arrét sont appliqués & la borne 5 a travers une résistance chmique
élevée. Un niveau '"Arrét’’ élevé engendre une tension a croissance lente a la borne 5 et le
rapport cyclique décroit lentement.

Entrée du circuit de protection contre les surintensités

Une tension proportionnelle au courant du transistor de puissance est appliquée entre les
bornes 6 et 16 du circuit intégré. Le circuit de protection se déclenche pour les tensions
positives comme pour les tensions négatives. Deés que le niveau de déclenchement est at-
teint, I'impulsion de sortie est bloquée et le circuit de démarrage est réactivé.

Entrée du circuit de protection contre les surtensions

Si la tension a la borne 7 dépasse la tension de seuil, le circuit de protection entre en fonc-
tionnement. Le niveau de déclenchement est sensiblement identique & la tension de ré-
férence & la borne 10.

Entrée de la tension de contre-réaction

L'entrée de la boucle de commande est appliquée a la borne 8. Celle-ci est reliée & une en-
trée d’un amplificateur différentiel utilisé en comparateur d'ampiitude, dont |'autre entrée est
reliée & la tension de référence (borne 10).

Dans les conditions normales de fonctionnement, la tension de la borne 8 est voisine de la ten-
sion de référence (borne 10).

Pour plus d'informations, se reporter aux courbes des Fig, 7 et 8.
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DONNEES D'APPLICATION (suite)

9.

10.

11.

12.

13.

14,

Alimentation positive 12 V

La tension maximale admissible est de 14 V. Si elle provient d'une alimentation non stabi-
lisée, une diode de régulation (12 V) doit étre branchée entre les bornes 9 et 16 pour limiter
la tension & une valeur inférieure & 14 V. Lorsque la tension & la borne 9 devient inférieure
48,6 V (valeur typique 9,4 V) le circuit de protection coupe |'alimentation.

Entrée de référence

Une diode de référence externe doit étre branchée entre les bornes 10 et 16. La tension de
référence doit étre comprise entre 5,6 et 6,6 V. Le circuit intégré fournit environ 1 mA &
la diode de régulation externe. Si la charge externe sur cette diode se rapproche de cette va-
leur, une résistance de valeur convenable doit étre branchée entre les bornes 9 et 10 afin
d'assurer un courant suffisant dans la diode de référence. La tension de référence utilisée
peut étre augmentée (7,5 V max) en connectant une résistance de limitation du rapport cy-
clique <27 k&2 entre les bornes 12 et 16.

Sortie

Une résistance externe détermine le courant de sortie appliqué a la base du transistor de
commande. La sortie se fait sur le collecteur d'un transistor NPN relié¢ au + 12 V par 3
diodes de maintien montées en série. Ceci procure une basse impédance lorsque |'alimenta-
tion est conductrice, c’est-a-dire lorsque le transistor de commande est bloqué.

Réglage du rapport cyclique maximal / filtrage
a. Réglage du rapport cyclique maximal

La borne 12 est reliée & la tension de sortie du comparateur d'amplitude (V1qg.g). Cette
tension est appliquée de fagon interne & |‘'une des entrées d'un amplificateur différentiel
dont la seconde est reliée & la tension en dents de scie de |'oscillateur horizontal.

A une tension élevée & la borne 12 correspond un rapport cyclique faible. Le rapport cy-
cliqgue maximal est donc réglable par limitation de la tension en reliant la borne 12 & 'émet-
teur d'un transistor NPN utilisé comme source de tension.

La courbe de la page 9 représente le rapport cyclique maximal en fonction de la tension 2 la
borne 12. Si une certaine tolérance est admise sur la valeur limite du rapport cyclique, celle-
ci peut étre définie au moyen d’une résistance entre les bornes 12 et 16. Une résistance de
12 k& limite & environ 50% le rapport cyclique maximal.

Cette méthode réduit également le gain de boucle du circuit intégré.

b. Filtrage

Une capacité d’environ 470 pF branchée entre les bornes 12 et 16 permet d'éliminer toute
instabilité du circuit intégré qui pourrait étre introduite par la configuration du circuit im-
primé.

Réseau RC de l'oscillateur

Le circuit de la constante de temps se compose d'une capacité branchée entre les bornes 13
et 16, et d'une résistance branchée entre les bornes 13 et 10 (tension de référence).

La capacité (C13) est chargée & partir de la tension de référence de la diode connectée & la
borne 10 et déchargée par une résistance interne d'environ 330 Q.

Tension de référence de I’étage de réactance

Cette borne est reliée @ un émetteur suiveur qui fournit la tension de référence nominale de
i’étage de réactance (1,4 V pour une tension de référence V1p.1g = 6,1 V). La fréquence
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

d’oscillation libre est obtenue en court-circuitant les bornes 14 et 15.
15. Entrée de |'étage de réactance

La tension de sortie du détecteur de phase (borne 1) est appliquée & la borne 15 par |'inter-
meédiaire d'une résistance. Cette tension décale le seuil supérieur du détecteur de tension de
I'oscillateur, modifiant ainsi la fréquence et la phase de |'oscillateur. Le réseau définissant la
constante de temps est branché entre les bornes 14 et 15. La sensibilité de la commande est
de 5 kHz/V (valeur typique).

16. Masse
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Fig. 6 Variation du rapport cyclique en fonction de sa valeur initiale pour une variation de 1 mV
a I’entrée de {’'amplificateur d'erreur ; AVg.1g{c.a¢c.) = 1 mV.
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Fig. 7 Rapport cyclique des impulsions de sortie en fonction de la tension d’entrée de contre-ré-
action {Vg.1g) avec comme paramétre RS et comme valeur limite V12.16 ; V10.16 = 6,1 V.
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Fig. 8 Rapport cyclique des impulsions de sortie en fonction de I’'entrée de I'amplificateur d’er-
reur (Vg.10) ; V10-16 =6,1V. ~
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Fig. 9 Limite maximale du rapport cyclique en fonction de la tension appliquée & la borne 12 ;
V10-16 =6,1 V.
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applications vidéo @

TDA 2593

Février 1981

CIRCUIT DE SYNCHRONISATION ET DE COMMANDE DE BALAYAGE
LIGNES POUR TELEVISEURS COULEURS

Le TDA 2593 est un circuit de synchronisation lignes pour les récepteurs de télévision couleur
utilisant des étages de sortie équipés de transistors ou de thyristors.

Ce circuit comprend les fonctions suivantes :

— oscillateur de lignes {principe de commutation 3 deux niveaux),

— comparateur de phase entre les impulsions de synchronisation et la tension d'oscillation {p1),
validé par impulsion interne (meilleure immunité aux parasites),

— comparateur de phase entre les impulsions de retour lignes et la tension d’oscillation (p3),

— détecteur de coincidence 3 assurant I'élargissement de la plage de capture,

— commutateur de caractéristiques de filtre et de porte (utilisation d’enregistreur vidéo),

— séparateur de synchronisation, avec circuit de suppression de parasites,

— trieur d'impulsions de synchronisation trames,

— générateur d'impulsions d'effacement de retour lignes et de sélection de salves de couleur
(impulsion «sandcastley ), adaptée aux nouveaux circuits de décodage de la série TDA 3500,

— circuit de décalage de phase de I'impulsion de sortie,

— étage de sortie a alimentation séparée, permettant |'attaque directe des circuits & thyristors,

— circuit de protection supprimant 'impulsion de sortie en cas de tension d'alimentation trop

basse,
CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . .. ... ....... Vi1 nom 12 \Y
Courantd'alimentation . .. .......... 11 nom 30 mA
Signaux d'entrée :
Tensions d'entrée des séparateurs :

de synchronisation . . ... .. ....... Vg.16{c.a c.) 344 \

debruit . ... ... ... ... .., V10-16{c.a c.) 334 \Y%
Tension de commande du commutateur

de durée de {'impulsion de sortie

pour t =7 ps (thyristor) . .. .. ... ... V.16 9,43 V1-16 \Y

pour t =14 us+ tq (transistor) . . . .. . . Va.16 0a3,5 Y,

pourt=0(V3.46=0) . ... ....... V4-16 5,446,6 \Y
Signaux de sortie :
Impulsion de synchronisation verticale . . .. Vg.ig(c.ac.) nom 1
Impulsion de sélectiondesalve . . . . ... .. V7.16(c.a c.) nom 11
Impulsion de commande «lignesy . . ... .. V3-16(c.a c.) nom 10,5

BOITIER
Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions

Tension d'alimentation alabornet . .. ... .. ... V116
Tension d'alimentation @ laborne2. . ... e Vo.16
Tension &laborne4 . ... ..... .. e Va-16
Tensiondlaborne9 . .. ................ +Vg.16
Tensionalaborne10 . ... ... ... .. .. L +V10-16
Tensionalaborne 11 . ... ... ... ... ..., V1i1-16
Courants

Bornes 2 et 3 {avec thyristor) . . . . ... ... . ... lom =- 13m
Bornes 2 et 3 {avec transistor) .. ... ... ... lom =-13m
Borned . .. .. ... e g

Borne® .. .. ... ... e +lg
Borne7 .. ... e -1y

Borne 11 . . ... ... .. 111
Puissance totale dissipée . . . . .. ... ... ..... Ptot
Températures

Température de stockage . . ... ... ........ Tstg
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb

CARACTERISTIQUES 2 Vq.16=12 V et Tymp =25 °C

Signaux d’entrée

Séparateur de synchronisation (borne 9)

Tensiondeseuil alentrée . . . . ... ... ...... Vg-16
Courant de seuil al'entrée . . . .. ... e g
Courant d'entrée a |'état conducteur . ... ... .. lg
Courant de déconnexiond’entrée . .. ........ Ig

Courant d’entrée a |'état bloqué avec
Vg.ig==—5V .. ... e —lg

max. 13,2
max. 18
max. 13,2
max. 6
max. 6
max. 13,2
max. 650
max. 400
max. 1
max. 10
max. 10
max. 2
max. 800
—253+125
—20a+70
nom. 0,8
< 5
nom. 54&100
nom 150
= 100
< 1

< < < < < <

mA
mA
mA
mA
mA
mA
mw

°c

°c

MA
MA

MA
uA

MA
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CARACTERISTIQUES (suite)

Signal d'entrée vidéo créte-a-créte (négatif) . . . .. . Vg nom. 344 v1)

Séparateur de bruit {(borne 10)

Tensiondeseuil dl'entrée . . . ... .......... Vio0-16 nom. 1,4 Vv
Couraﬁt deseuil &l'entrée . . . ... ... ... .. 10 g)m. :gg ﬁﬁ
Courantdentrée . . . .................. l10 nom. 4100 pA
Courant d’entrée & |'état bloqué avec
V1018 =5V oot —l10 < 1 pA
Signal d'entrée vidéo créte-a-créte (négatif) . . . . . . V1o nom. 3a4 v
Signal parasite superposé admissible . . ... ... .. V1o < 7 \%
Impulsion de retour lignes (borne 6)
Tension de seuil al'entrée . . . . ... ... ... .. V6-16 nom. 14 V
Niveau de la limitation & l'entrée . . . . . . ... ... Vg nom. —0,7et+4 1,4 \%
nom 1 mA

Courantdentrée . .. ... ............... 6 20 A< Ig<2 mA

Commutateur de durée d’'impulsion de sortie {borne 4)

pour t =7 us {thyristor)

tensiond’entrée . . .. ... L. V416 nom. 9,4V aVi e

courantd'entrée . .. ... ... ... ... lq > 200 pA
pour t =14 us - tq {transistor)

tensiond'entrée . . ... ... L. Va-16 nom. 0335 \

courantd’entrée . .. ... .. ... —lg > 200 MA
pour t =0 (Vg.1g =0)

tensiond’entrée . .. ... ..o V4.16 nom. 5,436,6 v 2)

courantd'entrée . . . ... v e I4 nom. 0

Commutateur pour reproduction d’enregistrement vidéo (VCR) (borne 11)

VCR en service, 1ére possibilité (borne 11 niveau bas)

tensiondentrée . .. ... ... . V11416 nom. 0225 \

courantdientrée . ... .......... . ..., —I11 < 200 uA
VCR en service, 2éme possibilité (borne 11 au + )

tensiond'entrée . .. ... ... L V1116 nom. 89VaViie

courantd'entrée . . ... .............. 111 < 2 mA

NOTES : Voir page 7.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Signaux de sortie
Impulsions de synchronisation trames {positives) (borne 8)

Tension de sortie {créte) . . . . . ........ .. .. Vg.16

Résistance desortie . . .. .. .. ... Rg

Retard entre les fronts avant du signal d'entrée et
du signal de sortie . ... ... PR t

Retard entre les fronts arriére du signal d’entrée et
dusignal desortie . . ... ... ... ... ... t

Impulsions de sélection de salves (positives) (borne 7)

Tension de sortie {créte) . . . ... . ... ... ... V7.18
Résistance desortie . . . .. .. ... ... ... ... R7
Courant de sortie durant le front descendant . . . . . 17

Durée des impulsions de sélection de salves pour
V=7V .. . e t

Relation de phase entre le milieu des impulsions

de synchro sur I'entrée et le front montant des
impulsions de sélection de salves a V7 =7V . . . At

Impulsions d’effacement de retour lignes {borne 7}

Tension de sortie {créte) . . . .. ............ V7.6
Résistance desortie . . . ... ............. R>
Courant de sortie durant le front descendant . . . . . Iy

Impulsions de commande de lignes (positives) (borne 3)

Tension de sortie (créte) . . . . .. ... ... ... .. V3.16

Résistance de sortie (front montant). . . . ... ... R3

Résistance de sortie (front descendant) . . ... ... R3

Durée des impulsions de commande (thyristor)
Va=94VaViqg . -+« v v v v v t

Durée des impulsions de commande (transistor)
Vg=03a4V .. ... ... ... . ... t

Mise hors circuit de |'impulsion de commande & . . . Vi.4¢

NOTES : Voir page 7

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

nom.

TDA 2593 - Page 5

11
10

15

11
10

70

4+0,3

2,65+0,5

45+0,5
70
2

10,5
2,5
20

7+1,5

14 us + tg
4

k&

is

&

0D <<

mA

mA

3)

197



@ TDA 2593 - Page 6

CARACTERISTIQUES (suite)

Relation de phase totale

Relation de phase entre le milieu de |'impulsion
de synchro et le milieu de I'impulsion de re-
tourlignes . . . . . . e e At 26+0,7 us

Le réglage de relation de phase totale et, par conséquent, du front montant de I'impulsion de sor-
tie est effectué automatiquement par le comparateur de phase p2. Si un réglage suppiémentaire
est souhaité, on peut imposer un courant a la borne 5.

Sensibilité au réglage de courant . . . . .. . ... ... AllAt nom. 30 uA/us

Oscillateur (bornes 14 et 15)

Tension de seuil niveaubas . ... ............ V1416 nom. 4.4
Tension de seuil niveau haut . . ... .. ... . ..., V14-16 nom. 7,6
Courantdedécharge . .. .. .. ... ... ....... +l14 nom. 0,47 mA
Fréquence de |'oscillateur (libre) pour

Cosc =47 NF i Rose =12k « oo oo v oo f nom. 15625 kHz
Tolérance de la fréquence . . . . . . . v v v vt v v . Af < +5 % 4)
Sensibilité de la commande de fréquence . . . ... .. afllys nom. 31Hz/uA
Plage de réglage (avec le schéma d'application

Proposé) « . . vt i e e e Af nom. +10 %
influence de la tension d'alimentation sur la Af/E

FrEQUENCE o v v v v e e e e e e =L < +0,05 % 4]

. AV/Viom

Variation de la fréquence quand V{.1gchute 85V . . Af < +10 % 4)
Co_efficient de température de la fréquence . . . .. .. T << +10"4/K 4)
Comparateur de phase 1 (borne 13)
Plage de la tension de commande . . . . .. ... .... V13-16 nom. 3,828,2 \
Courant de commande {créte) . ... .......... +113m nom. 19423 mA
Courant de sortie & I'état bloqué pour

Vig-16=4a8V . ... ... ... .. .. ~113 < 1 MA
Résistance de sortie avec :

V1316 =488V ... ... ... R13 forte 5)

V1316<38Vou>82V.............. R13 faible 6}
Sensibilité delacommande . . ... ... ... ..... nom. 2kHz/us
Plage de capture etde maintien . . . . ... ....... Af nom. +780 Hz
Tolérance de la plage de capture et de maintien i: nom. +10 % 4)

NOTES : Voir page 7
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CARACTERISTIQUES (suite)

Comparateur de phase w2 et déphaseur (borne 5)

Plage de tensionde commande . . . .. ... ... ... Vg-16
Courant de commande (créte) . .. .. ......... +I5m
Courant de sortie & {'état bloqué pour :
Vg16=5643a76V .. ... ............ I5
Résistance de sortie avec :
Vg.16=54376V .......... ... ..... ... Rs
Ve16<54Vou>T76V ... .. Rg

Retard maximum entre le front montant de I'impulsion
de sortie et le front descendant de I‘impulsion de
FETOUT v v v v v e e e e e e e e e e e e tg

Erreur de commande statique . . . . . ... .o At/Atd

Détecteur de coincidence p3 (borne 11)

Tensiondesortie . . . .. ... ... L V1116
Courant de sortie
sanscoincidence . . . . . ... ..o 111m
avec coincidence . . . . ... —111m

Commutateur de constante de temps (borne 12)

Tensiondesortie . . . . .................. V1216
Courantdesortie . . . .. ................. +112
Résistance de sortie avec :

Vi1 =25a7V ... .. ... .. Rq2

Vi1-16<<1.5Vou>9V .. ............. Rqi2

Générateur d'impulsions (interne)

Durée des impulsions . . . . . . . . oo t

Notes :

1. Plage admissible 17 V.~

2. Ou borne 4 libre.

3. Avec tp =12 us.

4. Sans tenir compte de la tolérance des composants extérieurs.
5. Générateur de courant.

6. Emetteur-suiveur.

nom. 542476

nom. 1

< 5
forte

nom. 8

max. 15

< 0,2

nom. 05a6

nom. 0,1
nom. 0,5
nom. 6
nom. 1
nom. 100
nom. 60
nom. 7.5

mA

HA

5)
kO

us 3)
%

mA
mA

us
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DONNEES D'APPLICATION
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circuit intégré
applications vidéo

LR TC

TDA 2611 A

Février 1981

AMPLIFICATEUR AUDIOFREQUENCE 5W

Le circuit intégré monolithique TDA2611A, en boitier plastique SIL 9 broches, est un amplifica-
teur audiofréquence a large gamme de tension d'alimentation. Ses principales caractéristiques

sont:

— possibilité d'augmentation de I'impédance d'entrée
— boitier SIL facile & monter

— bonne adaptation aux appareils secteur

— trés petit nombre de composants externes

— protection thermique

— bonne définition du circuit de gain en boucle ouverte, simplicité de réglage du courant de re-

pos, gain en boucle fermée fixé de maniére interne.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . ... ....... e Va . 6a35 V
Courant de sortie répétitif (valeur créte) . .. ....... ISRM < 1,5 A
Puissance de sortie pour dygt == 10%

VATIBVIRCTBO o ovee e eiiie et Ps typ. 45 W

VAT25VRC=150 .\ vvve ... Ps typ. 5 W
Distorsion harmonique totale pour Ps <2 W:RCc =8 Q . dyot typ. 0,3 %
Impédanced’entrée . .. ... ... ... ... ..., [z, typ. 45 k&
Courant de repos total pour VA =18 V.. ... ... ... ltot typ. 25 mA
Sensibilité pour Pg=25W ;Rc=8¢Q ... ... ..... Ve typ. 56 mV
Température ambiante de fonctionnement . . .. ... .. Tamb —253+150 °c
Température de stockage . . .. ... ... ... ...... Tstg —-55a+150 °C

BOITIER

Plastique, SIL 9 broches (SOT-110A)

201




o1
D1 RS R6 :
R2 TR4 _ R11
D2 o
- —{Tr14
»—[’;RS TR7 TRI8
08
1 TR20
R17 o9 R15
—{ } TR16
--—[imo R14
: TR19
Tm;}— TR3 TR%-
BER 4 R13
) o |
—
R7 02
I
R3 : »—{:TR21
TR
R1 R4 Tro| |Rs| Umo R12 TR17| |R16
60O —0 4
7276436
b S s = 4
8 5 7 9

Fig. 1 Schéma électrique:; borne 3 non connectée

z 8bed - v119Z val
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension

Tension d'alimentation . . .. .. ... . Lo Va max. 35 \
Courants

Courant de sortie de créte non répétitif . . . ... ... ... lssm max. 3
Courant de sortie de créte répétitif . . . . . .. ... .. ... Ispm max. 1,5

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . .. . ... ... oL voir courbes de puissance Fig. 2
Températures
Température de stockage . . . . . . S Tstg —-55a-+160 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . .. ... .. Tamb —25a2+150 °C

10 ;

Ptot
(W)
dissipateur
C infini
5 h N A
N2
sans Lo s A
— dissipateur 8o
N\ C
pu! //1/ At
B
I~ AN A
™~ N
. OGN
0 —
—50 0 100 Tamb °c) 200

Fig. 2 Courbes de puissance
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CARACTERISTIQUES

Statiques

Tension d'alimentation . . . .......... ..., ... Va 62435 \
Courant de sortie répétitif (créte) . ... .......... Ispm < 1,5
Courantderepostotal a VA =18V............. ltot nom. 25 mA

Dynamiques

& Tamb = 25°C ; Vo =18V ; Rg =8 Q ; f =1 kHz sauf indication contraire ; voir également |a
Fig. 3.

Puissance de sortie AF 2 dgo}f 10%

VA=18 V ;Rc=8Q ................ Pg > 4 W
nom. 4,5 w
VA= 12 V}RC: 8O .. e e PS nom. 1,7 w
VA=8,3 V;Rc= B .. e PS nom. 0,65 W
VA= 20 V;RC= 88 ........ ... ..... Ps nom. 6 w
VA= 25 V;Rc=168Q ........ ... ..... Ps nom. 5 w
Distorsion harmonique totaled Pg=2W . . . ... .. .. dtot nom. 0,3 %
1 %
Réponseen fréquence . . . . . .. ..o o i i > 15 kHz
impédanced’entrée . . . . ... ... e ]Zel nom. 45 kO*
Tension de bruit en sortie 8 Rg =5 k& ;
B=60Hz3a15kHz . ... ... ... . ... ... Vg nom. 0,2 mV
< 05 mVv
Sensibilité pourPg=25W . .. ... ............ Ve nom. 56 mV
44366 mV
0
A #IFLm 7
—O +
" 1 220pF Les
Tc2 s ;; 0,1 uF
pa ’
’ TDA2611A
Rg 5
-2
! ca
I g 2 470uF VA
16V)
Ve 4 {
S
+|ce €
224F :Q Re =80
sv) -
40 —

Fig. 3 Circuit de mesure ; borne 3 non connectée

*Limpédance d‘entrée peut étre augmentée en branchant C et R entre les bornes 5 et 9 (voir
également les Fig. 6 et 7).
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10 L 15 .
valeurs nominales } — = non garanti vafurs nom.
diot| —Rc= 8 Q;Vao =18V I pour Isggm = 1.5 A 2—15%%20?
‘ - 0
(%) | —-Rc =15 Q;VaA =25V Po tor
: (W)
7,5 / )
Rc =88
10 q /
1 T
1 /
1 / /
1
5 1
,' Rg =150+
I
1 5 /
[l §
2,5
i A
4
// G
/4
// 7 =
0 —— 0
10~? 1 P(w) 10 0 0 VAW 40
Fig. 4 Distorsion harmonique totale en Fig. 5 Puissance de sortie en fonction de
fonction de la puissance de sortie la tension d’alimentation
3
Ze
(MQ2)
2
-
\\
/ N\
/
\
1 \
1 VA \
\
7 ;
7 I b
—
0 3 4 a5
102 10 10 f (Hz) 10

10
Fig. 6 Impédance d'entrée en fonction de la fréquence ; courbe a) pour C =1 uF, R =08 ;

courbe b) pour C =1 uF, R =1 k& ; circuit de la Fig. 3 ; C2 =10 pF ; valeurs nominales.
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103
AN
N

Ze \\

k1) -
( Ntyp

\V
102 -~
N 1
~.
\\
10
102 ' 103 104 R (£2) 105

Fig. 7 Impédance d'entrée en fonction de R dans le circuit de la Fig. 3 ;C =1 uF ; f =1 kHz

6
drot
(%)
A
4
4 A
V4
typ A
7
2 .
1
102 103 104 0% goa) 108

Fig. 8 Distorsion harmonique totale en fonctionbde Rg dans le circuit de la Fig. 3 ; Pg =35 W ;
f =1 kHz.
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5
Ptot
(W)
2,5
N
=
|~ //" ~ R
1 41 N
-t — ‘/‘
AT e
= ”
0
100
n
0,
(%) . /
7
//
7
/4
/
50 7
7
A/
S
7
A
ZRE
.1
g
et -~
—-”// -
ol - —t— T {111 1
10 10 1 P (W) 10

——VA=26V;Rc=15Q;f=1kHz
— —VA=18V;Rc= 80 ;f=1kHz

Fig. 9 Puissance totale dissipée et randement en fonction de la puissance de sortie
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DONNEES D'APPLICATION
V. Y.
ijS C7jf
+

22 uF 47 uF
u 7;1+

R1 volume
8
7 VA
220uF
+
- TDA2611A h
c9
-1 100
c8
e nfF
5 E:(] Rc
-
1 80
C6 R5
i kS 10| |R6
z‘z

Fig. 10 Circuit amplificateur de pick-up en céramique

10
diot {—
(%) ]
7,5 I
' /1
|
!
]
5 i
AL
/
2,5 / [
I}
4/
I — -t — ‘!/
—TT —
0 5 _'T_—_'_"_——-——
10~ -
1o 1 Ps (W) 10
avec com-

Fig. 11 Distorsion harmonique totaie en fonction de la puissance de sortie ;
sans commande de tonalité ; circuit de la Fig. 10 ; valeurs nominales.

mande de tonalité ; — — —
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+5
Ps
(dB)
// - T
0 7 - B
p, N
% N E
A N
AN
-5
—10
10 102 103 f (Hz) 104

Fig. 12 Caractéristiques de fréquence du circuit de ia Fig. 10 ; commande des aigls ;
— — — commande des graves ; P par rapport 8 0 dB =3 W ; valeurs nominales.

+10

PS
(dB)

5 7 AN

-5 L
2
10 10 103 £ (Hz) 104

Fig. 13 Caractéristique de fréquence du circuit de la Fig. 10 ; commande de volume max. ;
commande des aigiis.
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applications vidéo

TDA 2640

CIRCUIT DE COMMANDE D'ALIMENTATION

A DECOUPAGE

Février 1981

Le circuit intégté monolithique TDA2640 est destiné & la commande de I'alimentation & décou-
page des récepteurs de télévision noir et blanc ou couleur.
En plus de la commande et de la stabilisation de la tension de sortie, le TDA2640 comprend les
fonctions suivantes :

fréquence fixe déterminée par des composants externes
coupure et redémarrage & distance

protection contre les surintensités

protection contre les surtensions

démarrage progressif

protection conytre les sous-tensions

protection contre I'ouverture de la boucle de contre-réaction

synchronisation optionnelle

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES
Tension d'alimentation . .. ... e Vi.1s typ. 12 \%
Courant d'alimentation . ... .. .. ... .. ... I typ. 8,1 mA
Tension de sortie (créte-a3-créte) . ... ....... Ve-16(c.ac.) > 115 v
Courant de sortie (créte) . .. ............ l6Mm < 20 mA
Rapport cyclique de l'impulsion de sortie . . . . . . 5 typ. 20 485 %
Tension de référenceenentrée . . . . ... .. ... Vg.16 . ‘ typ. 6,2
Impuision de synchro (créte-a-créte) . . . . .. ... V2.16(c.3 c.) 1a10
BOITIER

Plastique, DIL 16 broches {SOT-38)
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SCHEMA FONCTIONNEL

@ TDA 2640 - Page 3

%z o P
rigisge de V : t l Vi
82V o e ~ LT
GD M i R
H U
Lo rouction 7 th
1 S win ¢ ’-L':J 5=t
NN sl T
R g T H
PRSP SUIOIN. 3 QU | [P P, — —— -
T — ' - H - Tt
1V i i i i "
A i N ;
0V L H r i ] '
synchro , '
s i | mooutaTEUR ETAGE DE !s vers base
COMPARATEUR d OE LARGEUA SOATIE — du transistor
5 | D'IMPULSION l 20 mA de commande
] i max .
h] OSCILLATEUR |
régl. fréq. '
g !
s |
ALIMENTATION
H "~ INTEANE '
g |
déctenchement 5| | pror. contre | b
pour V262V T SURTENSIONS .
| !
' '

! I -
déclenchement ’_i~ PROT. CONTRE ' ;’"*_.-—l_'_f—nivoau
pour V20,7 V_11 I SURINTENSITES | i «cptesy de décl.

[ i H - ~ BV
iocis

! ! ; &3 ~=nb. de pas
déclenchement ~——— PROT. CONTRE SahoulT OE CIRCUIT D& ]15§
pour V8V {16]' _|SoUSTENSIONS PROGRESSIE & COMPTAGE

DE COUPUR| |
h o cis
L
. 1
déclenchement 14 ! CIRCUIT ' ”
~ O'INHIBITION
pour 20,1 mA . (ARRET) !
. : !
! PROT.CONTRE !
i O€F. BOUCLE I
1 i
| 1 |
1 +
e e e e e e ] apsems
7 3
—
R7-13
régl. de 5o

Wl
:

régl. du déma?rsge

R13

progressif ot temps mort
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions
Tension d'alimentation . . ... ... .......... Vie
Borne 2 . .. .. e Vo.16
Borne8 . .. ... Vg-16
Borne 9 . .. e Vg.16
Borne 10 . . . . .. i V10-16
Borne 9 par rapportalaborne10 . . . ... ... ... Vg-10
Borne 11 (borne 12 non connectée) . . ... ... ... V9116
Courant
Courant de sortie (valeurcréte) . . .. . ......... l6Mm
Puissance dissipée
Puissance totale dissipée . . . . .. ... ... ... .. Piot
Températures
Température de stockage . . . . ... .......... Tstg
Température ambiante de fonctionnement . . . . . .. Tamb
CARACTERISTIQUES aVq.1g=12V ; Tamp =25°C
Courant d'alimentation pour § =50% . . . .. ... .. I
Tension deréférence . . . . .. ... ... ...
Impulsion de synchro (c;'éte-é—créte) ...........
Commande & distance : arrét (inhibition) . . ... .. V14-16
marche {normal) . . ... .. Vi4-16
Protection contre les surtensions :
tensiondeseuil . . . ... ... oL Vg-16
courantd'entrée . . . ... ... ... Ig
coefficient de température . . .. .. ... .....
Protection contre les surintensités : tension de seuil . . Vq2.11
Protection contre les sous-tensions : tension de seuil . . V1.16

Impulsion de commande horizontale {créte-a-créte) . .

Voir notes page 5

max. 13,8 \"
—5a4410 \%
a+10 \%
4+ 10 Y
03 Vg.1g+1 \
—1a+47 \%
-1a0 \%
max. 20 mA
max. 145 mw
—55a -+ 125 °c
—253 + 65 °c
typ. 8,1 mA
514104 mA

typ. 6,2 V1 )
56 246,5 \%
1310 \
0a3 \%

5412 VZ)

typ. 6,2 v3)
typ. 2 RA
typ. 0,1 mv/°C

6604760 mv4
typ. 8,6 \Y
8a9,5 \

11,5 v5)

V6-16(c.a c.) >
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apport cyclique de l'impulsion de sortie :

@ TDA 2640 - Page 5

MBXIMUM -+« v v e vt e et e e e e e e e e o 8 max > 85 %6)
typ. 90 %
MINIMUM « o e e e e e s e e e e &min typ. 15 %
< 20 %
Tension de saturation du transistor de sortie
pourlg=20mA .. ... .. ... \Y; typ. 280 mV
CEsat < 400 mv
Impédance d’entrée de contre-réaction & la borne 10 |Z10-16| typ. 100 k2
Coefficient de température pour un rapport °
cyclique constantadlaborne 10 . ... ... ... typ. 03 mV/C
Tolérance sur la fréquence de |'oscillateur
(avec composants externes fixes) . .. . . ... ... < +3 %
Temps de montée du front avant de I'impulsion
desortie v . v .o v e e e e typ. 0,1 us
BROCHAGE
1. Alimentation positive 9. Entrée de référence
2. Entrée de I'impulsion de synchro 10. Entrée de la tension de contre-réaction
3. Capacité de la base de temps de I'oscillateur 11, Entrée du circuit de protection contre les
4. Point commun du réseau RC de la base surintensités {émetteur
de temps de |'oscillateur 12. Entrée du circuit de protection contre les
5. Reésistance de la base de temps de |'oscilla- surintensités (base)
teur 13. Réseau de commande RC du démarrage
6. Sortie progressif
7. Résistance externe de protection contre les 14, Circuit d'inhibition
sous-tensions de contre-réaction 15. Capacité de comptage des redémarrages
8. Entrée du circuit de protection contre les 16. Masse
surtensions .
Notes :
1. Tension fournie via une diode de référence externe (6,2 V)
2. Ou avec la borne 14 non connectée ) ‘
3. Le seuil de protection contre les surténsions est égal & la tension de référence Vg.16 £50 mV.
4. Le coefficient de température a une valeur typique de — 1,7 mV/°C (les bornes 11 et 12 peu-
~ vent étre connectées 8 la borne 16).
5. La tension maximale & la borne 6 est [imitée par une diode interne & la valeur approximative
de [a tension d’alimentation (borne 1). , )
6. En fonctionnement normal. Au démarrage, le rapport cyclique est égal & 0%. Le circuit de

démarragé fait ensuite progresser le rapport cyclique jusqu’d sa valeur en fonctionnement

normal.
Le rapport cyclique est défini par :
RERED :

T

5 =% 100%
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DONNEES D'APPLICATION (voir circuits des pages 3 et 8)
Chague fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.
1. Alimentation positive

La tension maximale admissible est de 13,8 V. Si elle provient d'une alimentation non sta-
bilisée, une diode de régulation {12 V) doit étre branchée entre les bornes 1 et 16 pour li-
miter la tension & une valeur inférieure & 13,8 V. Lorsque la tension a la borne 1 devient in-
férieure a 8 V, le circuit de protection coupe |'alimentation.

2. Entrée de I'impulsion de synchro

Les cycles de commutation peuvent étre synchronisés sur une source d'impulsions de syn-
chro & front montant entre 1 et 10 V. La fréquence libre de I'oscillateur TDA 2640 doit étre
supérieure & la fréquence synchronisée. La durée minimale des impulsions de synchro est
égale & la différence entre la période des impulsions de |'oscillateur et celle des impulsions
de synchro. La synchronisation réduit le rapport cyclique maximal obtenu. Si la synchronisa-
tion n'est pas nécessaire, la borne 2 doit étre connectée a la borne 16.

3.4. et 5. Base de temps de I'oscillateur

Le circuit de la base de temps de l'oscillateur se compose d'une capacité branchée entre les
bornes 3 et 4 et d'une résistance branchée entre les bornes 4 et 5. La valeur de ces composants
détermine la durée du cycle de commutation des impulsions de commande des alimentations
& découpage.

6. Sortie

Le courant d'attaque de la base du transistor de commande est déterminé par une résistance
externe connectée entre la borne 6 et la source d’alimentation. Le circuit de sortie se compose
d’un transistor n-p-n et d’une diode de maintien branchée entre le collecteur de ce transistor
et une alimentation 12 V interne. Il en résulte une faible impédance lorsque I'alimentation
est conductrice, c'est-d-dire lorsque le transistor de commande est bloqué.

7. Protection contre ies sous-tensions de contre-réaction

Une résistance externe connectée entre la borne 7 et la borne 13 détermine le rapport cycli-
que maximal des impulsions de sortie si la tension de contre-réaction (borne 10) reste infé-
rieure & la limite spécifiée lors du démarrage.

8. Protection contre les surtensions

Une tension proportionnelle & la tension de sortie peut étre appliquée & cette borne pour
déclencher un circuit de protection dés qu'un certain seuil est franchi. Le seuil est déterminé
par la diode de référence externe branchée a la borne 9 (6,2 V nominal). 5i la protection
contre les surtensions n‘est pas nécessaire, la borne 8 doit étre reliée 4 la borne 16.

9. Entrée de référence

Une diode de référence externe (6,2 V nominal) doit étre branchée entre la borne 9 et |a
borne 16. La stabilité de la source de référence détermine la stabilité générale de la tension
de sortie. Le courant de la diode de référence provient du circuit intégré; il a une valeur ty-
pique de 0,8 mA.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

10.

Entrée de la tension de contre-réaction

L'entrée de la boucle de commande est appliquée a la borne 10. Cette borne est reliée a
'une des entrées d'un amplificateur différentiel, fonctionnant en comparateur d'amplitude,
dont l'autre entrée est connectée & la tension de référence (borne 9). Dans les conditions
normales de fonctionnement, le comparateur étant & |'équilibre, la tension de la borne 10
sera voisine de la tension de référence de la borne 9 {6,2 V) et le taux de réaction statique
du réseau extérieur doit étre calculé pour cette valeur.

11 et 12. Protection contre les surintensités

13.

14.

15.

16.

Une tension proportionnelle au courant de sortie de |’alimentation & découpage est appli-
quée & ces bornes. La base 11 est reliée a I'émetteur d’un transistor n-p-n interne de détec-
tion et la borne 12 est reliée 3 la base de ce transistor. Selon {a polarité de |'entrée pendant
I'augmentation de courant, I'une ou |'autre de ces bornes peut étre mise & la masse (borne
16). Par exemple, si la borne 11 est mise & la masse, le niveau de déclenchement de |a borne
12 est de 660 3 760 mV; si c’est la borne 12 qui est mise & la masse, le niveau de déclenche-
ment de la borne 11 est de — 660 & — 760 mV.

Démarrage progressif

Une résistance et une capacité, de valeur respective 390 k& et 1 uF, montées en paraliéle,
doivent étre connectées entre cette borne et la borne 16. Ce circuit détermine la vitesse
d'accroissement du rapport cyclique des impulsions de commande de |'alimentation 3 dé-
coupage jusqu’'d sa valeur normale aprés la mise sous tension. Cette disposition minimise
l'appel de courant. Ce circuit détermine également la période de répétition du démarrage
progressif lorsqu’une anomalie se produit.

Circuit d’inhibition

L'alimentation est coupée lorsque la tension de cette borne est comprise entre 0 et 3 V
(— 114 >01 mA) . L'alimentation est mise en fonctionnement lorsque cette borne n'est pas
connectée ou qu’elle est connectée a une tension d'alimentation comprise entre 5 Vet 12 V,
Dans ces deux cas, les circuits de démarrage progressif et de protection demeurent opéra-
tionnels. . .

Capacité de comptage des redémarrages

Une capacité externe (C15 = 10 uF) branchée entre les bornes 15 et 16 définit les carac-
téristiques des circuits de protection. Lorsque, a la suite d'une anomalie, le circuit de pro-
tection entre en action, le rapport cyclique des impulsions de commande tombe 3 zéro.
Aprés un court instant, déterminé par la constante de temps du circuit connecté 3 la borne
13, le rapport cyclique reprend progressivement sa valeur normale de fonctionnement. Si le
défaut persiste, le rapport cyclique retombe de nouveau 3 zéro et le cycle de protection se
répéte. Le nombre de répétitions du cycle avant que les impulsions de commande de ['ali-
mentation 3 découpage soient définitivement interrompues est déterminé par la valeur de la
capacité connectée a la borne 15. Le nombre de répétitions est approximativement égal au
rapport C15/C13.

Masse
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circuit intégre @
applications vidéo

TDA 2652

Février 1981

CIRCUIT DE DEVIATION VERTICALE

Le circuit intégré monolithique TDA2652 est destiné & la commande de déviation verticale des
téléviseurs couleurs 110°. |l peut étre utilisé dans les systdémes 20AX et 30AX. Le circuit com-

prend les fonctions suivantes :

— Circuit de synchronisation

— Oscillateur vertical

— Générateur d'impulsions d'effacement ,

— Générateur de dents de scie avec étage tampon

— Préamplificateur

— Etage driver et étage de sortie

— Protection contre les courts-circuits et protection thermique

— Circuit de protection ("’guard”} assurant |‘extinction du spot en cas de coupure du déviateur

vertical
— Stabilisateur de tension

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Plage de la tension d'alimentation . . ... ....... Va 15 a 35

Courant de sortie (créte-d-créte) . .. ... ....... l9(c.a c) max. 4

Puissance totale dissipée . . . . ... ........... Piot max. 10

Température de fonctionnement de la jonction . . . . Tj max. 150 °c

Résistance thermique entre la jonction et

le dissipateur thermique en cuivre (languette) . . . .. Rthj-tab = 3 K/W
BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches, de puissance (SOT-69C)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions
Borne2 . .. ... Va.16 max. 8 A
Borned . .. .. ... ... P Va6 max. 50 \
Borne 7 (tension d'alimentation) . . . . ... ... V7.16{Va) max. 50 \
Borne9 . .. ... . e Vo.16 max. 50 \
Borne 11 . . . ... .o V1116 max. 50 \
Borne 12 .. .. ... V12-16 max. 12 \
Borne13 .. ... .. ... .. V13-16 max. 50 \
Borne15 . . .. ... ... .. o Vis-16 max. 12 \
Courants ’
Borne 1 . .. v v it —lq max. 1 mA
Borne3 . .. ... . ..o 13 max. 1 mA
Borne5 . .. ... Is max. 5 mA
Borne6 . .. ... ... g max. 1 mA
Bornes7,9,10 . .. . . ... Limité par le circuit interne de
protection contre les courts-circuits
Borne 14 . . . . .ot tlhg max. 15 mA
Puissance totale dissipée, limitée par ie circuit interne de protection thermigue.
Température de stockage . . . . . .. ... ... Tstg —25a+150 °c
Température de fonctionnement
delajonction . . . ... .. e T max. 150 °c
]
10
n N \
12 8 4 Rth h-a = 0 °C/W-
P N
tot . Ny < N \
(W) 3 AN N
b AN
N
A \\ \
5 .
h ™~ 3\ \
L N
\\
N AN A, \
A NANAWAY
DR
N
° 0
50 100 150
Tamb (°C)

Fig. 2 Puissance totale dissipée. Rth h-a comprend le Rth tab-h prévu quand un radiateur ther-
mique complexe est utilisé. R¢h j.tab = 3°c/w.
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CARACTERISTIQUES

4 Tamb = 25 °C sauf indication contraire

Tension d’alimentation. . . .. .. ... .. ... . VA= V7.6 15435
Tension d'entrée (VAo =30,5V) ... ... ..... Vi2-16 typ. 2,07 \Y
2,01 42,13 \%
Courant d'entrée (VA =305V) ... ........ l12 typ. 1 LA
Durée de l'impulsion d’effacement
synchronisée 8 50 Hz. . . . . e e tp typ. 1,4 ms
1,332a1,47 ms
Courant de I'impulsion d‘effacement. . . . . .. .. ti4a typ. 12 mA
Tensjon de sortie du générateur d'impulsion
d'effacement. . .. . ... ... oo V7.14 typ. 1 Y
Hg=10mA. .. Vis4-16 typ. 1 \
Tension d’oscillateur (statique) . . . ... ... ... V116 typ. 9 \
Tension de sortie du générateur de dents descie . . Vg.1g 14Vpa—0,5 \%
Amplitude de |'impulsion de synchro. . . .. .. .. V15-16 1412 \Y
Variation de la fréquence d'oscillation
avec la température 1
Thoitier =20 a 100°C . v v v v v (Af/f) / AT typ. 0,0001 °c
avec }a tension d'alimentation i
(VAS=T15435 V) oo v oo (Af/f)/AVA  typ.  0,0004  V

Protection thermique point de commutation
de la température de jonction . . . . . . . ... T typ. 150 °c
142 4 158 °c

Intervalle de synchronisation . . ... ........ typ. 15 %
Tension de sortie
—lg=2A ... ... e Vo.16 Va—23aVa—2,6 \
Ig=2A . .. e Vo.16 23a26 \%
Courantdesortie . .« . v v v i oo lg < 2 A
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BROCHAGE

1. Réglage de |'oscillateur 9. Sortie

2. Condensateur de |'oscillateur 10. Masse

3. Réglage de I'amplitude 11. Préamplificateur

4, Condensateurs de dents de scie 12. Entrée du préamplificateur

5. Oscillateur de la rampe de sortie 13. Etage de tension de référence

6. Circuit de protection 14. Sortie de {'impulsion d'effacement
7. Alimentation positive 15. Entrée de }'impulsion de synchro
8. non connectée 16. Masse

DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de |a borne correspondante.

1.2

34

10.
11.

Oscillateur

La fréquence de |‘oscillateur est déterminée par un potentiométre relié a la borne 1 et un
condensateur connecté a la borne 2.

Condensateurs de dents de scie

La constante de temps du générateur de dents de scie est déterminée par un potentiometre
connecté & la borne 3 et un condensateur & la borne 4. Ce condensateur a été divisé en 2
pour assurer la régulation de la linéarité.

Oscillateur de fa rampe de sortie

Cette borne délivre un signal en dents de scie permettant la régulation de la linéarité et la
commande du préamplificateur. Le signal en dents de scie est appliqué a la borne 4 (linéa-
rité) via un circuit de mise en forme et & la borne 12 via une résistance (préamplificateur).
Circuit de protection

Si I'on connecte un condensateur entre cette borne et la masse, on obtient un signal d'ef-
facement continu & la borne 14 en cas d'absence de courant de déviation verticale (cou-
pure ou déconnexion du déviateur). . . .

Lorsque |'effacement continu n'est pas nécessaire, ce condensateur peut étre remplacé par
une résistance branchée entre la borne 6 et la borne 7.

Alimentation positive

Aucun stabilisateur de tension n'est nécessaire, ce qui permet un ajustement optimal de
la déviation de ligne. Le stabilisateur interne fournit la tension nécessaire a |'oscillateur,
au générateur de dents de scie et au préamplificateur.

Non connectée

Sortie de |'étage de puissance classe B

La bobine de déviation est connectée & cette borne et, & travers un réseau quadripolaire,
un condensateur de couplage et une résistance de contre-réaction, & la masse.

Masse de I'étage de sortie
Préamplificateur
La fréquence de coupure de l'amplificateur différentiel interne (préamplificateur) est dé-

terminée par le condensateur placé entre la borne 11 et la masse.
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DONNEES D’APPLICATION ({(suite)

Entrée du préamplificateur

12.
La tension continue est proportionnelle 3 la tension de sortie (contre-réaction statique).
La tension alternative est proportionnelle & la somme de la tension en dents de scie pré-
sente & la borne 5 et-la tension de polarité inverse transmise par la résistance de contre-
réaction dynamique .
13. Etage de tension de référence
L'étage de polarisation du préamplificateur est découplé & cette borne.
14. Sortie de I'impulsion d’effacement
L'amplitude maximale de I'impulsion sans charge est égale & V. Lorsque 14 est égal
4 10mA, I'impulsion a une amplitude de 1 V. :
15. Entrée de |'impulsion de synchro
L'oscillateur doit étre synchronisé par une impulsion & front montant d'amplitude com-
prise entre 1 et 12 V.
16. -Masse de la partie petits signaux.
20AX (Fig. 3) 30AX (Fig. 4)
Tension d'alimentation. . . . . . ... Va- typ. 3 V 35 V
Tension de sortie (cc’mtinue) ...... Vg.16 typ. 17 V 16 V
Tension de sortie {créte) . . .. . ... Vg.16 typ. 36 V ) 43 V
Courant d'alimentation. . . . . ... Y typ. 500 mA 290 mA
Courant de déviation )
(créte-d=créte) . . .. ... ... .. lc.ac)  typ. 36 A 2,1
Courant de sortie (créte-a-créte) . .. Eigc.ac.) typ. 1.9 A 1,1
Durée du retour lignes . . ., . . ... trl typ. 085 ms 12 ms
Puissance totale dissipée dans le CI .. . Ptot typ. 85 W* 4 W¥*
Durée de l'effacement . . . . ... .. tef typ. 1,4 ms 14 ms
Non lindarité. . . ... ......... < 3 % 3. %

* %

Pour les systémes 20AX, le dissipateur thermique doit étre prévu pour Peoe < 10 W,
Rth h-a = 4 °C/Wavec Tamp = 60 °C.

Pour les systémes 30AX, le dissipateur thermique doit étre prévu pour Peor <5 W,
Rth h-a = 85 °C/Wavec Tymp = 60 °C.
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Fig. 3 Circuit de déviation verticale complet pour 20AX
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CIRCUIT DE DEVIATION VERTICALE

Le circuit intégré monolithique TDA 2653 est destiné a la commande de la déviation verticale des
récepteurs de télévision couleur grand écran (110°).

Le circuit remplit les fonctions suivantes :

— oscillateur

— circuit de synchronisation

— générateur d'impulsions d'effacement
— mémoire et détecteur de fréquence

— générateur de dents de scie

- commutateur d'amplitude pour 50 Hz/60 Hz
— étage tampon !

— tension de référence

— préamplificateur

— étage de sortie

— générateur de retour lignes

— stabilisateur de tension

— circuit de garde

— protections de |’étage de sortie

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Plage de la tension d'alimentation (borne 6) . . ... ... Vg-16= VA 9450
Courant de sortie (créte-d-créte} . .. ... ......... l9(c.a c.) typ. 2,4
Température de fonctionnement de la jonction . . .. .. T; max. 150 °c
Résistance thermique entre la jonction et le dissipateur
thermique en cuivre (base du montage) ... ... ... Rth j-mb typ. 5 K/W
BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-69C)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions
Borne 2 ; tension de l'oscillateur . . .. ........ .. Vo.16 max. 7 \
Borne 4 ;tension des dentsdescie . . . ... ... .... Va-16 max. 40 \
Borne 5 ; découplage de la tension de référence . . . . . V5_1>6 max. 40 \
Borne 6 ;tension d'alimentation . . ... . ... ... ... Vg-16 =V max. 40 \
Borne 7 ; tension de sortie du générateur de retour

fignes. .« . o o e V716 max. 40 \
Borne 9 ; tension de sortie . . . . ... ... . OO Vg.16 max. 50 \
Borne 11 ; tension d’alimentation de |'étage de sortie . . Vq{1.1¢ max. 50 \
Borne 12 ; tension d'entrée du préamplificateur . . . . . V12-16 max. 12 \
Borne 15 ; tension de é‘ynchro ............... V1i5-18 max. 30 \
Courants
Borne 1 ;oscillateur . . . . ... oL oo oo —I1 max. 17 mA
Borne 3 ; générateur de dentsdescie . . ... ... ... I3 max. 1 mA
Borne 7 ; générateur de retour lignes . . . . . ... .. .. 17 —-1,53a+41,.2 A
Bornes 8, 9, 10 ; limités par le circuit interne de protection contre les courts-circuits
Borne 14 ;impulsion d'effacement. . . . . . . ... .. . X114 . max. 15 mA

Puissance totale dissipée ; limitée par le circuit interne de protection thermique (voir également la
Fig. 2) .

Température de StoCKage . . . . ..o e e et .. Tstg .~ —25a--150 °C
Température de fonctionnement de la jonction . . . .. Tj max. -+ 150 °c
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Fig. 2 Puissance totale dissipée. Tth h-a comprend le Rth pm-h Prévu quand un dissipateur
thermique complexe est utilisé. Rth j-bm = 5 K/W.
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CARACTERISTIQUES

Tamb =25 °C sauf indication contraire

Tension d'alimentation . ... .. e V6-16 =Va 93450 V
Tension d'alimentation de |'étage de sortie . . . .. ... Vi1-16 9450
Tens_ion de sortie maximale du générateur de retour
lignes. . .. ... V7.6 typ. Va—2,2
Tension d'entrée du préamplificateur . . ... ... ... Vi2-16 typ. 2 Vv
Courant d'entrée du préamplificateur . . . ... .. ... —l12 typ. 1 uA
Tension d'entréedesynchro . .. ... .......... V15-16 1412 VvV
Courant de sortie du générateur de dents de scie pour
I3 =50 pA
synchronisésur50Hz . . .. ... ......... lg typ. 50 uA
synchronisé sur60Hz . .. ............. la typ. 60 uA
Tension de sortie du générateur de dents de scie . . . . . V13-16 1,2aVa—05 V
Tension de I'oscillateur {continue) . . . .. ... ..... Vi1e 629 V
Tension de sortie pour Ig(c.a ¢,) =2,2 A
minimale . ... L L Vg.16 typ. 1,3 V
maximale . ... ... e Vo.18 typ. Vq91.16—19 V
Courant de sortie (créte-a-créte) . . ............ l9(c.a c.) < 24 A
Courantalaborne7 . .................... +l7 < 1.2 A
Tension a la borne 7 pendant le retour lignes . . . . . . . V7.16 typ. Va—22 V
Tension de sortie du générateur d'impulsion d'efface-
menttiqg=10mA .. .. ... ... ......... V1i4-16 typ. 6 V
Ve-14 typ. 6 V
Courant de sortie de |'impulsion d'effacement . ... .. 14 < 12 mA
Durée de l'impulsion d'effacementda 50 Hz . . . .. . .. teff 1,440,07 ms
Plage de synchronisation de |'oscillateur . . . . . ... .. typ. 28 %
Dérive de la fréquence d’oscillation '
avec la température o
Tbortier.=20 a100°C .. ... .. (Af/F)/ AT typ. 0,0001 K-1
avec |a tension
VA=10830V . .................. (Af/f)/AVA typ. 0,0004 V-1
Note :

* Lorsque le générateur de retour lignes est utilisé, la tension d‘alimentation maximale doit étre
choisie de fagon que la tension & la borne 11 (tension d’alimentation de I’étage de sortie) ne
dépasse pas 50 V pendant le retour lignes.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Protection thermique du point de commutation

de la température de la jonction . . . ... ... ... Tj typ. 150+8 °C
Résistance thermique entre la jonction et le dissipateur

thermique en cuivre (base du montage) . . . ... .. Rth j:bm typ. 5 K/W
BROCHAGE
1. Réglage de ['oscillateur 9. Sortie
2. Condensateur de |'oscillateur 10. n.c. {non connecté)
3. Réglage de ['amplitude 11. Alimentation positive de |'étage de sortie
4. Condensateur des dents de scie 12. Entrée du préamplificateur
5. Découplage de la tension de référence 13. Sortie de |'étage tampon des dents de scie
6. Alimentation positive 14. Sortie de I'impulsion d’effacement
7. Sortie du générateur de retour lignes 15. Entrée de I'impulsion de synchro
8. Alimentation négative (masse) de |'étage 16. Alimentation négative (masse) de la partie

de sortie petits signaux.
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DONNEES D'APPLICATION

Chagque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.2.

3.4.

12.

Osciliateur

La fréquence de I'oscillateur est déterminée par un potentiométre & la borne 1 et un conden-
sateur & la borne 2.

Condensateur de dents de scie

La base de temps du générateur de dents de scie est déterminée par un potentiométre a la
borne 3 et un condensateur & la borne 4. Ce condensateur a été réparti pour assurer le con-
trole de la linéarité.

Découplage de la tension de référence

Un condensateur électrolytique connecté entre cette borne et la masse supprime les ondula-
tions de la tension d'alimentation et permet ainsi d'obtenir la tension de référence via un di-
viseur & résistance interne.

Alimentation positive

La tension d‘alimentation présente & cette borne est appliquée au générateur de retour li-
gnes, au stabilisateur de tension, & {'unité de tension de référence, & |'étage séparateur et au
générateur d'impuision d’'effacement.

Sortie du générateur de retour lignes

Un condensateur électrolytique doit étre connecté entre les bornes 7 et 11 pour compléter
le générateur de retour lignes.

Alimentation négative (masse) de }'étage de sortie
Sortie de |'étage de puissance classe B

La bobine de déviation verticale est connectée & cette borne et & la masse via un condensa-
teur de découplage et une résistance de contre-réaction montés en série.

Non connecté

Alimentation positive de |'étage de sortie

Cette tension provient du générateur de retour lignes. Un condensateur électrolytique doit
étre branché entre les bornes 11 et 7 et une diode entre les bornes 6 et 11 pour assurer le
bon fonctionnement du générateur de retour lignes.

Entrée du préamplificateur

La tension continue est proportionnelle & la tension de sortie (contre-réaction statique). La
tension alternative est proportionnelle 3 la somme de la tension en dents de scie présente a

la borne 13 et de la tension de polarité inverse issue de la résistance de contre-réaction
(contre-réaction dynamique).
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DONNEES D'APPLICATION (suite)

13.

16.

Sortie de |'étage séparateur des dents de scie

Le signal en dents de scie est appliqué & cette borne via un- étage séparateur. Il fournit le
signal utilisé pour le controle de linéarité, ainsi que le signal d'attaque du préamplificateur.
Le signal en dents de scie est appliqué & la borne 4 (linéarité) via un circuit de mise en for-
me et & la borne 12 (préamplificateur) via une résistance.

Sortie de |'impulsion d'effacement

L'amplitude maximale de I'impulsion sans charge est égale & V. Lorsque 114 est égal &
10 mA, 'amplitude de l'impulsion est de 6 V.

Entrée de I'impulsion de synchro

L'oscillateur doit étre synchronisé par une impulsion 3 front montant d'amplitude compri-
se entre 1 et 12 V. Les signaux & 50 Hz ou 60 Hz sont automatiquement détectés et traités
par un détecteur de fréquence incorporé comprenant une mémoire et un commutateur
d'amplitude.

Alimentation négative (masse) de la partie petits signaux

Les données d'application suivantes ont été mesurées sur un systéme 30AX typique (Fig. 3).

Tension d'alimentation . ... .. ... ... ... ..., VA =Ve.16 tYp. 26 \
Tension de sortie {continue} . .. ............. Vg-16 typ. 14 \
Tensionde sortie {créte) . . . . ... ... .. ... ... Vg.16 typ. 42 Vv
Courant d’alimentation . . . .. .. ... ......... I3+ lg typ. 310 mA
Courant de sortie (créte-d-créte) . .. ... .. ...... l9(c.ac)  typ. 2,1 A*
Durée de I'impulsion de retour lignes' ........... ) typ. 0,85 ms
Durée de |'impulsion d'effacement . . . . . ... ... .. teff typ. 1,46  ms
Puissance totale dissipéedansle Cl. . ... .. ... ... Ptot typ. 4 w
Consommation totale . . . ... .. e e P typ. 8,1
Nonlinéarité . . ........... ... ... ....... < 2 %
Résistance thermique du dissipateur . . . . ... ..... Rth h-a typ. 10 K/W

*

y compris une lecture par excés de 6%
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Fig. 3 Circuit de déviation verticale complet pour 30AX



circuit intégré
applications vidéo
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TDA 2654

CIRCUIT DE DEVIATION VERTICALE

Février 1981

Le circuit intégré monolithique TDA 2654 est destiné & la commande de la déviation verticale
des récepteurs de télévision monochromes et aux récepteurs couleur & tube 90°.

Il remplit les fonctions suivantes :

— oscillateur

— circuit de synchronisation

— générateur d'impulsion d'effacement

— générateur de dents de scie

— circuit de linéarité et de correction de S

— circuit de commande et comparateur

— étage de sortie

— circuit de limitation de la dissipation pendant le retour lignes
— alimentation des premiers €tages via un diviseur de tension interne
— circuit de protection thermique

— mise en marche contrélée

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Gamme de tension d'alimentation

{masse = ailette de refroidissement) . . . ... ... .. .. Va 10335 \%
Courant de sortie (créte-d-créte} . . .............. lg(c.ac.) max. 2
Puissance totaledissipée . . . .. ... ... ... L. Piot max. 5
Température de jonction maximale. . . . . .. ... e T max. 150 °C
Résistance thermique jonction-ailette de refroidissement . . Rip jqap = 12 °C/W

BOITIER

Plastique ; SIL 9 broches (SOT-110A)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Toutes les tensions et courants se rapportent & la connection de la masse (ailette)

Tensions
BOMNE 2 . v v i e e Voo max. 5 \
Borne3 . ... e e V3 max. 17 \
Borne4 ... .... e e e e e e ... Vg max. 17 \
Borneb5 . .......... e Vg max. 6 \
BOrne6 . . . . e Ve max. 13 \%
BOrne 7 . . v i e \'% max. 18 \
BOTNE B & o o oo et e e .. Vg(Va)l  max. 35 \%
Courants
BOrne 1 . v v v v i m e e e s + 11 . max. 1 mA
=14 max. mA
Borne2 . ... Iy max. 2,5 mA
Borne3 . .. .. 13 : max. 30 mA
Borned . .. ... N V1 max. 30 mA
BOrne S5 - . .vave i P e g "max. 1 mA
S Borne6 .. ......... P g max. 3 mA
Borne 9 (répétitif) . . . ... e e e tlg max. 1 A
Borne 9 (non répétitif) . . ... ..o *lg max. 1,5 A
Puissance totale dissipée {voir également la Fig. 2) . .. . Pyot max. 5 W
Température destockage . . . . ... Tstg - — 25234150 °c
Température ambiante de fonctionnement de
Jajonction . « v v v v i e T max. 150 °c
I TTTTTTTT
5 EEEEEREEE
129 U \\R hhog=27CIW
Prot § X
(W) y N A N
N A
25 N A
N N
AN \Y
N
| N
0
0 ‘ 50

100 Tamb (°c) 150

Fig. 2 Puissance totale dissipée. Le graphique tient compte du Rh masse-h = 1 °C/W prévu
quand la masse est connectée a un dissipateur thermique par un boulon de 3 mm sans utiliser
‘de composé silicone. Rt j-masse = 12 °C/W.

239



GRE>> 70~ 2654 - Page 4

CARACTERISTIQUES

Tamb =25 °c, sauf indication contraire ; les tensions et les courants se rapportent & la masse.

monochrome | 3 écran miniature
(Fig. 3) couleur (Fig. 4)

Tension d'alimentation (borne 8) . . .. ... Va typ. 25 31 \V
Courant d'alimentation (borne 8} . .. .. .. A typ. 165 150 mA
Puissance totale dissipée . . . ... ... .... Ptot typ. 3,1 3,5
Tension de sortie (créte-d-créte) . .. ..... Vo(c.ac) typ. 22 28 \Y
I(mpulsion d'effacement; 11 =1TmA. .. ... V4 typ. 11,5 14,5 \
Durée de I'impulsion d'effacement . . . . . .. tp typ. 1,3 1,4 ms
Tension d'entrée continue (bo'rne 6)...... Vg typ. 3,4 4,4
Courant de déviation (créte-a-créte) . ... . . lg(c.ac) typ. 1,1 0,92 A
Durée de l'impulsion de retour lignes . . .. . t typ. 1,3 1,32 ms
Fréquence libre de [‘oscillateur . . . . .. ... fosc typ. 46 46 Hz
Dérive de la fréquence d’oscillation

—aveclatempérature . . ... 0.0 ... typ. — 0,01 — 0,01 Hz/°C

—aveclatension . .. ... ... . .. typ. — 0,13 — 0,12 Hz/V
Gamme de synchronisation de l'oscillateur . . . typ. 18 18 %
Tension d'entrée de synchro . . ... ... .. Vo > 1 1 \
Rapport de division dela tension . . . . . . .. V7/Vg typ. 0,52 0,52
Résistance d’entrée d laborne7 . .. ... .. Ry typ. 2,8 2,8 ko
Résistance thermique recommandée du dissi-

pateur thermique pour Tamb <<70°C . .. Rthha < 13 10 °c/w
BROCHAGE
1. Sortie de lI'impulsion d'effacement
2. Entrée de I'impulsion de synchro
3. Constante de temps de |'oscillateur
4. Générateur de dents de scie
5. Commande de linéarité et correction de S
6. Entrée de contre-réaction
7. Diviseur de tension
8. Alimentation positive
9. Sortie

Ailette. Alimentation négative (masse)
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DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Sortie de |'impulsion d’effacement

Quand le CI est réglé sur une fréquence libre de 46 Hz, le générateur d'impulsion d'efface-
ment interne délivre une impulsion d'effacement de durée comprise entre 1,2 ms et 1,5 ms.
Cependant, le circuit a été congu de telle maniére que lorsque le temps de retour lignes du
courant de déviation est plus long, I'impulsion d’'effacement a une durée égale au temps de
retour lignes. La tension de sortie est également élevée quand la tension & la borne 9 est in-
férieure 3 une valeur nominale de 5V. Dans le cas des écrans miniature alimentés par une bat-
terie de voiture, il est recommandé d'utiliser un circuit d’effacement externe.

Entrée de |'impulsion de synchro

L'oscillateur doit étre synchronisé par une impulsion a front montant. Le circuit a été réali-
sé de maniére 3 arréter la synchronisation pendant le retour lignes.

. Oscillateur

La fréquence de |'oscillateur est fixée par un potentiométre P1 et une résistance R2, branchés
entre les bornes 3 et 7, et un condensateur C1, branché entre la borne 3 et la masse. Pour les
systémes 3 50 Hz, il est recommandé de régler la fréquence libre 3 46 Hz.

Générateur en dents de scie

Cette borne fournit les courants de charge et de décharge du condensateur branché entre la
borne 4 et la masse (C2).

. Controle de linéarité et correction de S

La valeur de la correction de S peut étre déterminée par la valeur de C3. Dans les systémes de,
déviation 110° (par ex. AT1040/15), la valeur de la correction de S est fournie par un conden-
sateur de 15 uF. Dans les systémes de déviation 90° {par ex. AT1235/00), le courant de dévia-
tion doit étre pratiquement linéaire, ce qui peut étre obtenu en augmentant C3 jusqu‘a 100
uF. La linéarité est réglable par le potentiométre P2.

Entrée de contre-réaction

A cette borne est appliquée une partie du courant de sortie mesuré aux bornes de R6 et super-
posé & une tension continue obtenue & partir de la tension issue du condensateur de couplage
de sortie. Ce signal est comparé & un signal en dents de scie interne. Ce signal de référence in-
terne a une ampliitude approximative de 0,6 V créte-a-créte et un niveau continu de 3,4 V en-
viron pour une tension d‘alimentation de 25 V & la borne 8.

Découplage du diviseur de tension interne

La tension présente & cette borne correspond & la moitié environ de la tension d'alimentation
de la borne 8 et est appliquée aux bases des émetteurs suiveurs aiimentant les premiers étages
du Cl. Cette tension commande |'amplitude du signal de référence interne en dents de scie.
La synchronisation du systéme de déviation de la ligne est réalisée lorsque ia tension d'alimen-
tation a la borne 8 est fournie par le transformateur de sortie de ligne.

Alimentation positive

La valeur de cette tension est fonction de la bobine de déviation.
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9. Sortie

La bobine de déviation est connectée & la masse par un condensateur de découplage C9 et une
résistance de détection de courant R6. La fréquence de lignes superposée a la tension de sortie
risque d'étre trop élevée & cause du systéme de contre-réaction de courant. L'ondulation de la
fréquence de lignes peut étre réduite en connectant une résistance sur la bobine de déviation.
La durée du retour peut étre modifiée par le diviseur a résistances (R4, R5) de la contre-réac-
tion statique, appliquée & la borne 6. Notons que la tension de sortie présente une excursion
négative d’environ 1 V pendant la premiére partie {(courant positif) du retour lignes.

Masse (ailetta)

L'ailette de refroidissement fait fonction de borne de masse. Elle doit donc étre bien connectée
au pole négatif de |'alimentation.

Mise en marche controlée

Cette fonction consiste & charger le condensateur de couplage (C4; connecté & la borne 6) & par-
tir d'une source de courant interne d'environ 2mA (tension limitée & une valeur maximale de 15
V) pendant un court instant aprés la mise en marche. Le temps de charge peut étre modifié par
la valeur de C5 (connectée & la borne 7). Lorsque C4 se décharge, le courant de déviation aug-
mente lentement au bout d'environ 1 seconde, retard -pendant lequel la borne 1 {effacement)
reste a |'état haut.
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TDA 2700

OSCILLATEUR POUR MAGNETOSCOPES

Février 1981

Le circuit intégré monolithique TDA 2700 est destiné aux magnétoscopes. Ce circuit réunit les

fonctions suivantes :

— oscillateur 562,5 kHz

— séparateur d'impulsion

— séparateur de bruit

— détecteur de phase

— générateur d'impulsion

— étage de sortie & faible valeur chmique

SCHEMA FONCTIONNEL

impuls. de impuls. rectang. Va
synchro verticale 562,5 kHz +12V
4
P i.c.
—3
5 4 3 2 1
.
SEPARATEUR J GENERATEUR ETAGE DE
O IMPULSION O'IMPULSIONS > SORTIE
+ ‘ ) {
SEPARATEUR DETECTEUR OSCILLATEUR
DE BRUIT I DE PHASE 7 562,5 kHz
4 1 1 TDA2700
9 10 11 12 13 14 15 16
I +
i.c — 3

15,625 kHz

BOITIER Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)

L1

11

\
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions

Tension d'alimentation . . . .............. V116 max. 13,2

Borne3d . ... .. .. Vi.ie . 023V

Borne8 . .. ... —Vg-16 max 12

Courants

Borne 2 (valeur moyenne) . . . . .. ... .. ... —l2{moy) max. : 20 mA
(valeur créte-a-créte) . . . . . . .. ... ... —lom max. 200 mA

Borne 6 (valeurcréte) . .. ............... +igm max. 10 mA

Borne 7 (valeurcréte) . .. ............... —l7m max. 10 mA

Borne 8 (valeurcréte) . .. ............... lam max. 10 mA

Borne 9 (valeurcréte) . . ... ............. *igm max. 10 mA

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . .. ... ... ..... Piot max. 600 mw
Températures

Température de stockage . . . . . . . ... .. .. .. Tstg —2538+125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb —-204a 460 °c
CARACTERISTIQUES

pour V1.16 =12 V; Tamp =25 °C; mesurées sur le circuit de la page 4

Entrées
Alimentation

Courant d'alimentation a1, =0 . . ... ... .. .. 14 typ. 36 mA

Séparateur de |'impulsion de synchro

Signal négatif d'entrée vidéo (créte-a-créte) . . . . . . Vg.16(c.a c.) tYyp. 3 \

1a7 \%
Courantd’entrée (créte) . . . . .......... L. Igm = 10 KA
Courant de fuite en entrée pour Vg.qg =—3V ... —lIg < 1 KA



CARACTERISTIQUES (suite)

Séparateur de bruit

Tensiond'entrée . . . ... oo .
Gamme de courantd’entrée . . . .. ... ... ..

Résistance d’entrée . . . . . . . . o0t oo

Sorties

Séparateur de I'impulsion de synchro

Tension de sortie (créte-a-créte) . . ... ... ...

Résistance de sortie : )
sur le front avant de I'impulsion de synchro

sur le front arriére de l'impulsion de synchro . . .

Résistance de charge externe supplémentaire . . . .

Etage de sortie

Tension de sortie (créte-d-créte) . . .........
Résistance desortie . . . . .. ... ... ... ...

Rapport cyclique de I'impulsion de sortie . . . . . .

Détecteur de phase

Tensiond'entrée . . ... . ... . ..
Plage du courantd'entrée . . . . ... ... .....

Plage de la tension decommande . . . . ... .. ..

Résistance de sortie dans la plage de tension de

commande . ...l e e
Courantdecommande . . . . ... ..........

Plage de la tension d’entrée pour |12 positif. . . .

pour |17 négatif

Courant d’entrée pour V3.1 =7,2V . ... ..
pour V13.16 <S55V . ... ..

Plage de maintien et de capture

(centrée sur 15625 kHz) . . . oo v in o

Notes
1) Emeteeur-suiveur
12) -Source de courant
3/) Réglable par Ryo.15 (oxt)

@ TDA 2700 - Page 3

V7-16(c.a c.)

R7-16
R7-16

R7-16(ext)

V2-16{c.a c.)
R2.16
&

Ve-16

V1216

R12-16
ti42
V13-16

. V1316

113
113

Af

typ.

typ.

typ.

typ.
typ.

=

typ.

0,7
0,03a10
200

10

MA

Q1)
k2

k&

\Y

valeur ohmique faible

typ.

typ.

50

1,5
0,0323
1.3a5,5

%

\

mA

\Y

valeur ohmique élevée (2)

typ.

AN

typ.

7,5

7,24
0as

’

-3 o

mA

\
\

KA
MA

kHz (3)
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CARACTERISTIQUES (suite)

Niveau de la tension continue a laborne 11 . . . . .. V1116 typ. 3,1 Vv
Résistance interne dlaborne 11 . .. .. ..... ... R11-16 typ. 2 k&
Oscillateur

Tension de sortie (créte-d-créte) . .. .......... V14-16(c.a c.) tYP. 3 \%
Courant de charge et de décharge . . .. ........ lig==%l15 typ. 0,94 mA
Tension &laborne15 ... ................ Vi5.16 typ. 3.1 \
Fréquencelibre . . . . ... ... ... .. .., fo typ. 562,5 kHz

Plage de réglage de la fréquence . .. .......... Afglfg typ. 10 %
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applications vidéo

circuit intégré

>

TDA 2710

TRAITEMENT DE CHROMINANCE ET MELANGEUR POUR MAG

Février 1981
NETOSCOPE

Le circuit intégré monolithique TDA 2710 est destiné aux magnétoscopes. Ce circuit réunit les
fonctions suivantes :

— amplificateur de chrominance & gain commandé

— amplificateur de tension de commande

— mélangeur du signal de chrominance

— commutateur électronique enregistrement/lecture

— trigger de Schmitt permettant la suppression du signal de'chrominance
— étage de sortie du portier

SCHEMA FONCTIONNEL

tension de commutation

entrée de
chrominance 3

14

L
-

BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)

7

6

_{ bsous~poneuse enregistrement/lecture
4 5 10 9
+
r
AMPLI. DE .
COMMANDE DE MELANGEUR ETAGE D
CHROMINANCE w SORTIE
1
1
i
COMMU-
ETAGE DE
TATEUR SORTIE/
PORTIER
AMPLI, DE TRIGGER DE
TENSION DE
COMMANDE SCHMITT
ETAGE DE
L+ SORTIE/
PORTIER
TDA2710
12 15 13 1 1 ’Ls
" tension de tension de- tension du  tension de Va 4
référence commande portier sortie du
portier

sortie de
chrominance

sortie de
chrominance

sortie de
chrominance
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions

Tension d’alimentation (borne 1) .. ... ... .... ValVi-1s) 03132 \%
Alaborned . ... ... ... e V4-16 0aVa \%
Alaborne5. ... ... .. . Vs.16 0aVvp \%
Alaborne 12 . . . . .. .. o e V1216 0&aVva \Y
Alaborne13 . . . ... .o e V13-16 0aVp \Y
Alaborne15 . . . . ... i e V1i5-16 0aVvp \
Alaborne9. .. ... ... . i e +Vg.18 max. 4 \%
Courants

AlaborneB. ... . ... ... i, —lg max. 5 mA
Alaborne7. ... ... .. i -1z max. 5 mA
Alaborne8......... ... ... ..., —lg max. 5 mA
Alaborne 11l .. ... ... ... ... ... ... 11 max. 5 mA
Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . .. ............ Ptot max. 700 mW
Températures

Température destockage . . . .. .o v v v v oo Tstg — 2538+ 125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . .. .. Tamb — 208+ 60 °c

CARACTERISTIQUES a Vo =12 V ; Tapp = 25 °C, mesurées sur le circuit de la page 4.
Entrées

Entrée de chraminance (bornes 2 et 3)

Résistanced’entrée . . . . . . . . .. o R2:3-16 . typ. 3,3 kQ
Tension d'entrée continue (sanssignal} . . ....... V2.3-16 typ. 5,9 \

Plage de la tension d’entrée pour une salve de cou-
leurs de 0,5 V {créte-d—créte) . . ... ........ V2.3.16 25475 mV
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CARACTERISTIQUES (suite)

Sous-porteuse (borne 10}

Résistancedentrée . . . . .. ... .0 oo R10-16 typ. 2
Tension d’entrée continue {sans signal) . .. ...... V10-16 typ. 4,4
Plage de la tension d’entrée (créte-dcréte) . ...... V10-16 (c.a.c.) 60 3 500

Tension de référence (borne 12)

Tension de référenceexterne . . . . . . .. v v v 0 v V12-16 typ. 7

Tension de commande (borne 15)

Tension & |'entrée

COUlBUr tranSmMise . « v v v v v v v v e e s e e e e e e Vis. < 5,7

couleur supprimée . . ... ... .o V] g}g ; 6,1
Entrée du portier (borne 13)
Tension d'entrée couleur supprimée . . . . . ...... V13-16 = 6
Commutateur enregistrement/lecture (borne 9)
Résistanced’entrée . . . . . . . . . i i i v e e Rg-16 typ. 1
Tension d'entrée : en enregistrement . . . . ...... Vg-16 < 03

enlecture . . ............ Vg.16 > 0,85

Sorties
Sortie du portier (borne 11)
Résistance de sortie couleur transmise . . . . ... ... R11-41 typ. 10
Tension de sortie couleur supprimée . . . . ....... V11-16 < 0,5
Enregistrement
Tensions de sortie (créte-a-créte)

pour une salve de couleurs de 0,5 Vc.dc.. . ... V6; 7-16{c.a c.) typ. 0,5
Tension de sortie & la borne 8 (créte-a-créte)

pour Vg.16(c.ac.) =056V .. ........... V8-16(c.a c.) 0353405
Lecture
Suppression de la sous-porteuse aux bornes 6 et 7

pour V10-16(c.a c.) =300 mV ; Vg.1g(c.ac.) =

V7-16{c.a ¢.) =1 V ; suppression de la sous-

porteuse aux bornes4etb5 . .. ... ....... = 60

k&

mV

<<

k&

<<

k&

dB
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circuit intégré @

applications vidéo
TDA 2720

} , Février 1981
OSCILLATEUR DE SOUS-PORTEUSE COULEUR POUR MAGNETOSCOPES

Le circuit intégré monalithique TDA 2720 est destiné aux magnétoscopes.
Ce circuit réunit les fonctions suivantes :

— Oscillateur 8,8 MHz de sous-porteuse couleur avec étage diviseur

— Comparaison de sélection de phase permettant d'obtenir un comportement obtimal au bruit
— Un étage de commande automatique de chrominance

— Un étage fournissant un signal de portier et un signal d'identification

— 2 étages mélangeurs fournissant une fréquence de sous-porteuse de 4,99 MHz

SCHEMA FONCTIONNEL

impulsion IU
tension de tension de de validation
référance commande des salves de couleur Tf
13 14 . 15 11 10
»
4 _______‘}
) 9
] N
12 os T R
o CILLATEU
Va — i - BASCULE - Prtvrisid
1 v s
DECALAGE DE
16 : PHASE DE 90 °
8,8 MHz <2
. : z
TDA2720 5
4,43 MHj ]
> 8 JI N
4 R
——{ MELANGEUR 1 MELANGEUR 2 DETECTEUR OE
4,43 MHz PHASE
Y 1 4 s
3 IE 5 1 7 2
4,99 MHz 662,56 kHz ~ 662,56 kHz 4,99 MHz 44 443 M
4 la lecture a I'envegistrement si'qr?alMd}:z ,43 MHz

chrominance

BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT—38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (Limites absolues selon publication CEl 134)

Tensions

Tension d'alimentation {Borne 12) . . . . . . . ... ValVio.1e) max. 13,2 \%
Alaborne T .. ... .. v V116 0aVvpa \
Alaborne2. .. ... .. . iy Vo.16 min. 0 Y
Alaborne3. .. ... ... i V3.16 0avVvp \
Aux bornes 5,6, 7et11. . ... .. ........ V5:6:7;11-16  min. 0 \
Alaborne13 ... ... ... ... oo, V13-16 0ava \
Alaborne14 ... ... ... ... o Vi4-16 0aVvp Y
Alaborne15 . . . .. ... . Vis-16 0aVa \
Courants

Aux bornes2,5et6 .. .. ... ... ... ... 12:5:6 max. 5 mA
Auxbornes 7, 11et13 . ... unn.n .. 17:11:13 max. 5 mA
Alaborne10 . ... ...... .. .. ... —-l10 max. 2 mA
Puissance dissipée

Puissance totale dissipée . . . . .. .......... Ptot max. 750 mA
Températures

Températurede stockage . . . .. ... ....... Tstg —-254+125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . . . Tamb —203a+60 °c
CARACTERISTIQUES aVa =12V ;Tagmp =25°C

Courant d'alimentation (Borne 12) . .. ... ... I12 typ. 40 mA
Oscillateur 8,8 MHz

Résistanced'entrée . . . . ... ... ... ...... R11-16 typ. 270 Q
Résistancedesortie . ... .............. R10-16 typ. 200 Q
Plage de maintientotale ... . . .. .. ... .. ... Af typ. + 500 Hz

Tension de sortie de |'osciliateur . . . ... ... .. Vi0-16 typ. 10 \
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CARACTERISTIQUES (suite)

Partie tension de référence

Plage de tension de sortie linéaire

Tension continue & la borne 14 avec une salve de

Suppression de la porteuse & 1 V créte-a-créte;

Mélangeur d’enregistrement . . . . ... ...
Mélangeur de lecture

Gain des deux mélangeurs
Variation du gain

Différence de gain des mélangeurs . ., . .. ... .. AG

Plage de tension de sortie linéaire

(créte-a-créte) borne 5

Tension & la borne 4; 4,4 MHz (créte-a-créte) . .. V4.16(c.a c)

Tension continue & la borne 4

Signal de salve de couleur (créte-a-créte) ... ... V7.16(c.a c.) typ. 0,5 \Y
V7i6lcac) S %5V
couleur de 0,5 V créte-dcréte . ......... V1416 typ. 5,5 \
...................... V1a-18 typ. 7.0 \)
e e e e V13416 typ. 7,0 \
Impulsion de sélection de salves de couleur . . . . . V1i5-16 = 2,0 Vv
Tension & la borne 2 ; 4,4 MHz (créte-a-créte) . .. Vo.16(c.a c.) typ. 0,5 \Y
= 20 dB
.............. = 20 dB
............... G typ. 7
.................... AG < 3 dB
< 3 dB
e V5.16(c.a c.) < 0,6 Y
.............. VB-16(c.a c.) < 0,6 \%
typ. 0,4 \
R I V416 typ. 5,0 \Y
P Vs5.16 typ. 3,5 \Y
............ Ve-16 typ 3,6 \

1) Borne 4 reliée par une capacité de 1nF & la borne 2.
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DONNEES D'APPLICATION

tension de commande tension de référence

4 .
15
k2
0,47 uF
- R
0,47 uF
. . 22k 8,8 MHz T
impulsion
de sélection . D 0,1 uF
., de salve ] 47;5__ VA (+ 12V) H
T I 22pF
16 15 14 13 +50
T LF
TDA 2720

4

6 7

I
e

_.

FILTRE OSCILLATEUR
PASSE-BANDE 4,4 MHz

FILTRE
PASSE-BAS

lecture Kenregistrement—“ 22nF
J, 7 Il

+12V

=

562,5kHz signal de
chrominance
4,4 MHz

5
10pF llOnF 10nF 1,5nF [——




circuit intégré
applications vidéo

LR TC

TDA 2730

LIMITEUR/DEMODULATEUR FM

Février 1981

Le circuit intégré monolithique TDA 2730 est destiné aux appareils audio-visuels : magnétosco-

pes ou lecteurs de disques vidéo.

Le circuit comprend un limiteur/démodulateur FM pour le signal de lecture, un amplificateur
vidéo et un commutateur électronique permettant |'élimination des «drop outy.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES
Tension d'alimentation . . . ... ............ Ve-11 typ. 12 \
Courantd’alimentation .. ... ............. s typ. 42 mA
Gamme des signaux d’entrée (créte-a-créte) . . . . . . . Va-5(c.ac.) 30 42000 mV
Signal de sortie vidéo (créte-a-créte) . . . . ... .. .. Vo11(c.ac) typ. 4 \Y
SCHEMA FONCTIONNEL
1 [2
N 1
N\
TDA2730 1; AMPLIFICATEUR VIDEO [—e 3
vat]
8
5 «
DEMODULATEUR 10
LIMITEUR/AMPLI, SYNCHRONE ? \V
ud I - COMMUTATEUR
ELECTRONIQUE
A Y , 3 » A
13 12 15 14 16 7 9
7=64ns
BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CE| 134)
Tension

Tension d'alimentation . . . . ... .. ... ........ V6.1 max. 13 \

Puissance dissipée

Puissance totale dissipée

{voir également la courbe de puissance ci-dessous) . . . Piot max. 1,25 W
Températures
Température de stockage . . . ... ... Tstg —6523-+125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . ... ... voir courbe de puissance ci-dessous
2000
Ptot
(mW)
~
1000
.
~
~
~
2 0 50
~25
Tamb (°c)

Courbe de puissance.
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CARACTERISTIQUES: mesurées sur le circuit de la page 7 (Fig. 1)

Plage de la tension d'alimentation . . ............ Ve-11 typ. - 12 \
11413 \%
Les caractéristiques suivantes ont été mesurées & Vg.11 =12V ; Tamp =256 °c
Courant d’alimentation . .. .. ............... lg typ. 42 mA
25454 mA
Limiteur
Seuil de limitation (— 3 dB)
fo =4 MHz ; (créte-d-créte) . . . . .. .......... V4.5 (c.a.c.) typ. 0,8 \
Plage du signal d'entrée pour une sortie luminance
constante {créte-dcréte) . . . . ....... ... ..., V4.5 (c.a.c.) 3042000 mV
Tension de sortie {créte-a-créte} . . ... .......... V12-13 (c.a.c.} typ. 750 mV
Tension de sortie disponible éour une charge externe
de 1 k§2; {créte-d-créte) . . . . . oot V12:13 (c.ac) 5 \Y%

Démodulateur

Caractéristiques mesurées & 17 =4 mA ; [Z16.11] = 1,5 kQ ; temps de retard 7 =64 ns ; Af =
1,4 MHz (f_ =3,0 MHz, fy =4,4 MHz)

Rapport des CoUrants . . . . v v v v v v v oo v v e 11/116 typ. 1

Tension de sortie (créte-d-créte} . . ...... e V16-11 typ. 540 mV

Commutateur de «drop out»
Plage de la tension d'attaque & l'entrée . . . . ... .... V7.9-11 6,5a12 \Y
Chute de tension entre entrée et sortie

signal transmis de la borne 7alaborne8 . ... .. .. V7.8 typ.

signal transmis de la borne 3 dlaborne8 .. ... ... Vg.g typ. ‘1]:2 g
Tension de décalage & I'entrée . . .. ... ... ...... V7.8 —Vagl < 20 mVv
Tension de 'entrée de déclenchement du commutateur

signal transmis de laborne 7 dlaborne8 . . . ... .. V10-11 0a27 \

signal transmis de laborne 9 dlaborne8 . ... .. .. V10-11 3,746,0 \

Impédance de sortie & 1,5 mA avec charge interne . . . . . Zg.11 émetteur suiveur
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CARACTERISTIQUES (suite)

Amplificateur vidéo

Niveau de tension d'entrée . . .. ... ... .. e V311 yp. 730 mV
Niveau de tension desortie . . ... . .......... V2-11 typ. 55 %
Gain de boucle ouverte . . . ... ..o G typ. 43 dB
Bande passante (3dB) . . .. ... ... Ll B typ. 8,8 MHz
Tension de sortie (créte-d-créte ; voir rema(que) s V2ailcae) typ. 4 \}
Remarque :

Le gain de |'amplificateur est déterminé par le circuit de contre-réaction constitué par les im-
pédances comprises entre les bornes 2 et 3 et les bornes 8 et 3. Les valeurs mtées s'appliquent
au circuit de la page 7 (Fig. 1)

BROCHAGE

1. Réglage du courant du démodulateur - 9. Entrée du commutateur

2. Sortie de l'amplificateur vidéo 10. Entrée de déclenchement du commutateur
3. Entrée de I'amplificateur vidéo 11. Masse

4. Entrée du signal FM 12. Sortie du limiteur

5. Entrée du signal FM 13. Sortie du limiteur

6. Alimentation positive 14. Entrée du démodulateur

7. Entrée du commutateur 15. Entrée du démodulateur

8.

Sortie du commutateur : 16. Sortie du démodulateur

DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Réglage du courant du démodulateur

Le courant appliqué a cette borne détermine directement }'amplitude et le niveau continu
de la sortie du démodulateur. La compensation en température optimale est atteinte lors-
que le courant 11 =4 mA.

Sortie de I'amplificateur vidéo

Un sig'nal d'amplitude maximale 4 V créte-3-créte est disponible & cette borne (Fig. 1).
Il peut s'agir du signal vidéo (Fig. 1) ou du signal FM transmis & la ligne a retard (élimina-
tion des «drop outy ; Fig. 2).

Entrée de I'amplificateur vidéo

Le signal appliqué a cette borne est le signal de sortie du démodulateur ou le signal FM mo-
dulé (Fig. 2).

. Entrée du signal FM (borne associée 3 la borne 5)

Un signal modulé en fréquence de 1 V créte-a-créte est appliqué entre les bornes 4 et 5. La
contre-réaction statique provenant du limiteur stabilise le fonctionnement.

. Entrée du signal FM

Voir borne 4.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

6.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Alimentation positive

Le fonctionnement normal se situe entre 11 et 13 V.

Entrée du commutateur

Le signal appliqué & la borne 7 ou & la borne 9 est transféré a la borne 8 suivant la posi-
tion du commutateur. Si le niveau d'entrée & la borne 10 est compris entre 0 et 2,7 V, e
signal de la borne 7 est transféré a la borne 8, et s'il est compris entre 3,7 et 6 V, le signal
de la borne 9 est transféré a la borne 8.

Le signal aux bornes 7 ou 9 peut varier entre 6,5 et 12 V.

Le signal a la borne 8 a une valeur inférieure de 1,5 V & celui de la borne 7 ou 9.

Pour obtenir la méme sortie & la borne 8, la différence de niveau d'entrée aux bornes 7
et 9 doit étre inférieure 3 20 mV.

Sortie du commutateur

Voir borne 7.

Entrée du commutateur

Voir borne 7.

Entrée de déclenchement du commutateur

Voir borne 7.

Masse

Sortie du limiteur

Un signal symétrique est présent entre les bornes 12 et 13. Son amplitude est limitée a
750 mV aux deux sorties.

Sortie du limiteur

Voir borne 12.

Entrée du démodulateur

Un signal déphasé par rapport au signal interne est appliqué entre les bornes 14 et 15.

Entrée du démodulateur

Voir borne 14.

Sortie du démodulateur

Le signal de sortie est proportionnel :

— au courant appliqué a la borne 1

— 34 la pente de la caractéristique de phase du réseau entre les bornes 12 et 13, d'une
part, et les bornes 14 et 15, d'autre part.

— au niveau d'impédance a la sortie

— & la déviation (Af) du signal FM

Avec les valeurs des composants de la Fig. 1 et une valeur f = 1,4 MHz, on obtient a la
borne 16 un signal de valeur typique 540 mV.
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circuit intégré
applications vidéo @

TDA 2790

Février 1981
COMBINAISON FI/AF POUR TELEVISION

Le circuit intégté TDA 2790 comprend :

— un amplificateur/limiteur

— un détecteur FM .

— une commande de volume physiologique en courant continu

— une commande de tonalité en courant continu

L'amplificateur/limiteur est un amplificateur différentiel & quatre étages permettant d'obtenir
une excellente immmunité au bruit et une excellente suppression des parasites.

Le détecteur est un démodulateur de quadrature symétrique.

L'impédance de sortie du démodulateur est faible en fonctionnement normal.
L'amplificateur/limiteur et le démodulateur peuvent étre mis hors fonctionnement par la borne
4 ;l'impédance de sortie est alors élevée (10 kQ).

Cette commutation n’entrainant pas de variation de niveau continu ne provoque pas de bruits
dans le haut-parleur. Elle permet l'insertion de signaux audio (& partir d'un VCR, par exemple)
avant les circuits de controle de tonalité et de volume.

Le circuit se préte a de nombreuses applications car les caractéristiques de ses différentes com-
mandes peuvent étre modifiées en changeant les valeurs des composants externes.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . .. .. .............. V13-3 typ. 12 Vv

Consommation totale de courant en fonctionnement

normal . . ... e 113 typ. 50 mA

Consommation totale de courant,en VCR . .. .. .. I3 typ. 53 mA

Fréquence . . . .. ... ....... e fo 55 MHz

Tension d’entrée au seuil de limitation . ........ Ve(eff) typ. 100 pVv

Réjection AMpour Vg=1mV. .. ........... a typ. 45 dB

Tension de sortie AF pour Af =% 15 kHz (3 la bor-

ne 7 aprés désaccentuation) . . . ... .. ... ... Vs{eff) typ. 100 mVv

Plage de commande des graves en courant continu . . . < + 16 dB
- 19

Plage de commande des aiglies en courant continu . . . < +12 dB
—15

Plage de commande du volume en courant continu . . > — 75 dB

BOITIER

Plastique ; 16 broches (SOT-38)
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GRESP 0~ 2790 Page 5

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . . . ... ... L V13-3 max. 14 \

Puissance dissipée

2000

Prot

{mW)

1000

AN
\\‘
N
\\
AN
0 o]
0 50 100 T, (°C) 150

Température de stockage . . . . .. .. ... Tstg —25a+4125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . ... .. Tamb ' 252465 °c
CARACTERISTIQUES

Mesurées sur le circuit de la page 10 & Tamp =25°C ; V13.3 =12V ;f= 5,5 MHz, sauf indica-
tion contraire.

Plage de la tension d'alimentation . .. ... ........ V13-3 108 414 \
Consommation totale de courant, en fonctionnement
normal . « . .0 e e e e e e e e e 113 37 364 mA
Consommation totale de courant,en VCR . . ... ... . 113 39 a 68 mA
Amplificateur/limiteur/démodulateur (note 1)
Tension limite en entrée pour V7.4 =— 3dB (valeur eff.) . . Vel(eff) typ. 100 uv
Impédanced'entrée . . . . ... .. . e ]Z1.3| typ. . 200 kQ
Réjection AM (note 2)
Ve= 056 mV................ e e e e a typ. 45 dB
Ve= T mV ... . e a typ. 45 dB
Ve= 10 mV . ... ... . . e a typ. 50 dB
Ve= 100 mV . .. ... o o i a - typ. 55 dB
Tension de sortie AF pour fr, =1 kHz; Af =%15 kHz;
Ve=10mV ;Q3=25;borne7 . ... ... ...... Vs(eff) typ. 100 mV

Notes :

1. Pour toutes les mesures, le détecteur est contrdlé pour une tension minimale.
2. Voir circuit de mesure page 7.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Distorsion harmonique totale & la borne 7

fm=1kHz ; At=F240kHz ;Ve=10mV ... ... ... deot typ. 1,6 %
Stabilité du point zéro de 30 uV 8 10 mV ;borne 7 . . . . . . typ. 2 kHz
Rapport signal/bruit & la borne 7

fm =1kHz ; Af=%15kHz ; Vg =10 mV (note 1) . . . . S/B typ. 70 dB
Impédance de sortie du démodulateur, en fonctionnement

normal . . . ... e [z7.3l typ. 100 Q
Impédance de sortie du démodulateur,en VCR .. . ... .. 1Z7.3l typ. 10 k&

Variation en courant continu de la sortie du démodulateur
lors de la commutation du démodulateuren VCR . . . . . AVy.3 typ. 50 mV

Amplificateur AF

Commande des graves . . . . . . . . v vt i h e e e voir courbe de la page 8
Impédance d'entrée . . . . . v vt |Z214.3]  tye. 500 k2
Commande des aiglies . . . . . ... .. ... voir courbe de la page 8
Impédance d’entrée . . . . . oot e |291-3l typ. 500 k&
Tensions de commande de la caractéristique de fréquence
lindaire . . .. ... ... e V1i1-3 typ. 2,9 \
V143 typ. 3,1 v
Commandeduvolume . . . .. .. ... ... voir courbe de la page 8
IMpPédance d'entrée . . . . o vt |zg.3l typ. 200 k&
Correction des graves et des aiglies . . . . . . ... ....... voir courbe de la page 9
Gain en tension (de la borne 16 4 la sortie)
f=1kHz;V11.3=29V;V14.3=3,1V;Vg3=4V .. Gy typ. 8 dB
Plage de commande du volume en courant continu . . . . .. > —75 dB
Rapport signal/bruit non pondéré pour une tension de
sortie de 10,7 mV; Vg =100 mV (note 2) . .. ...... s/B typ. 52 dB
Distorsion harmonique totale & la sortie
f=1kHz; V1.3 =100 mV
{pour une sortie max. ; note 3)
entre 0O et —20dB . . ... ... .. .. ... ... dtot typ. 0,2 %
—20 et —40dB diot typ' 0,5 %
—40 et —60dB . ... ... ... dtot typ. 0,7 %
Notes :

1. Rapport signal/bruit non pondéré, mesuré dans une gamme de fréquences de 31,5 Hz &
20 kHz.

2. Voir condition de mesure & la page 7.

3. Mesurée avec une caractéristique de commande de tonalité plate.
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Condition de mesure du rapport S/B

Lorsque le circuit TDA 2690 est associé au circuit TDA 2612 (impédance d'entrée 36 k), la ten-
sion de sortie obtenue correspond & une puissance de sortie audio de 100 mW (a 1 kHz) suivant

DIN45 500. Ces valeurs sont mesurées dans une gamme de fréquences de 31,5 Hz & 20 kHz (va-
leurs non pondérées).

Veéeff{/: TDA2790
100 m
(f =1 kHz)

A 8 C rapport S/B en A
107 mV max, —7,5dB | 90 mV T10W

10,7 mV max.— 27,5dB 9mVv 1 0,1W 52dB

CIRCUIT DE MESURE

Signal d’entrée : fo =5,5 MHz
GENERATEUR GENERATEUR en f.m. : Af =% 15 kHz; f;; =70 Hz
AF AF ena.m.:m=0,3;f =1 kHz
f=70Hz f == 1000 Hz .
GENE?,’}TEU“ MODULQTEUR
—_ A
fo =5,5 MHz 2
A =15 kHz m= 03
ATTENUATEUR D FILTRE
TOA 2790 PASSE-HAUT
VOLTMETRE VOLTMETRE
HF TENSION EFF.
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Vg Vs
(dB) - (dB)
+20 +20
+10 f +10 i
/
I
0 { 0
]
—10 ,’ ~10 ]
i
A
—20 = —20 -
-
r I
0 25 Vig.3(V) 5 0 256 Vy1.3(vl 5
Courbe de commande des graves pour Courbe de commande des aiglies pour
f=40 Hz ; Vg(gff) =100 mV. f =15 kHz ; Vg(gff) =100 mV.
0 v
A /
(dB)
25 /
/
/
50
//
75 v
100
2 3 4 Vg.5(V)5

Courbe de commande du volume pour f =1 kHz
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VS
(dB)
Vg 3"
0 4,1
1
3‘,45
[ [
=T 3,33
!
25 uy T
— — 3,23
N |
ST 313
N T TN 431’02
50 ™ \ O ~ 11 1
1. | — 2,'83
\\ \\\ L] T 2,62
~ - =] ’,—'
AN >
~N |
75
10 102 103 104 f (Hz) 105

Correction physiologique mesurée pour une caractéristique de tonalité plate

DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1. Entrée du limiteur

2. Condensateur de découplage de a contre-réaction interne du limiteur.

3. Masse

4. a. Sortie du limiteur pour la contre-réaction externe de la borne 1.
b. Lorsque la borne 4 est connectée a la masse, le démodulateur est commuté sur VCR.

5 et 6. Circuit résonant externe (signal de référence du démodulateur).

7. Sortie du démodulateur.

8. Commande du volume en courant continu.

9 et 10. Circuit externe de commande de volume physiologique.

11. Commande des aiglies en courant continu.

12. Condensateur externe de la commande des aiglies.

13. Alimentation positive.

14. Commande des graves en courant continu.

15 et 16. Circuit externe de la commande des graves.
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circuit intégré
applications vidéo @

TDA 2791

documentation provisoire

Février 1981
COMBINAISON FI/AF POUR TELEVISION

Le circuit intégré TDA 2791 comprend :

— un limiteur/amplificateur

— un détecteur FM

— une commande de volume physiologique par courant continu
— une commande de tonalité en courant continu

Le limiteur/amplificateur est un amplificateur différentiel & quatre étages permettant d'obtenir
une excellente immunité au bruit et une excellente suppression des parasites. Le détecteur est
un démodulateur de quadrature symétrique. En cas d'entrée provenant d'un magnétoscope, les
signaux audio peuvent étre insérés avant les circuits de commande de tonalité et de volume. Le
limiteur/amplificateur et le démodulateur doivent alors étre mis hors fonctionnement par con-
nexion de la borne 2 a la masse. Cette commutation n'entrainant pas de variation de niveau
continu, ne provoque pas de bruits dans le haut-parleur. Le circuit se préte 4 de nombreuses ap-
plications car les caractéristiques de ses différentes commandes peuvent étre modifiées en chan-
geant les valeurs des composants externes.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . ... ......... V133 typ. 12 \
Consommation totale de courant . . ... ... 113 typ. 61 mA
Fréguence . .. .................. fo 5,6 MHz
Tension d’entrée au seuil de

limitation (valeur efficace) . ......... Ve (eff) typ. 100 v
Réjection AM pour Vg =5mV . .. ...... typ. 60 dB

Tensjon de sortie AF pour Af = %27 kHz
(valeur efficace) (3 Ja borne 7

aprés désaccentuation) ... ... .. .. .. Vs (eff) typ. 700 mVv
Plage de commande des graves
encourant continU . . . ... ... ... < + 16 dB
—-19
Plage de commande des aigles
en courant continu . . . . v v ... u .. < + 12 dB
—15
Plage de commande du volume
encourantcontinu . ..., . ., ........ > —75 dB
BOITIER

Plastique, DIL 16 broches (SOT-38)
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Fig. 1a. Schéma du circuit (suite sur la Fig. 1b)
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Fig. 1b. Schéma du circuit (suite sur la Fig. 1c). Pour la ligne «n», voir Fig. 1d.
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation .. ... ... .......... V133 max. 132 V
2000
Prot
(mW)
1000
\\
N,
AN
Al
OO 50 100 150
N Tamb (°c)

Fig. 3 Courbe de puissance
Température de stockage . . . ... ... .. ... . Tstg —25a+130 °C

Température ambiante de fonctionnement . . . . . .. Tamb —25a8+65 °C

CARACTERISTIQUES

Mesurées sur le circuit de la Fig. 9 @ Tamp =25°C ; V13.3 =12 V ; f =5,5 MHz (sauf indication
contraire)

Gamme de tension d'alimentation . . . ... ...... V133 1084132 V

Consommation totalede courant. . . ... ....... t13 43a79 mA

Limiteur/amplificateur/démodulateur (note 1)

Tension limite en entrée pour V7.3 =— 3 dB
(valeur efficace) . ... ................ Ve (eff) typ. 100 pV
Impédanced'entrée . . .. ... ... [z43] typ. 200 kQ
Réjection AM  (note 2)
Ve= 05 mV . ... ... ... ... ......... a typ. 50 dB
Ve= 1 mV ... .. 0 a typ. 60 dB
Ve= 56 mV . ......... .. ... ..... a typ. 60 dB
Ve=560 mV .................... a typ. 66 dB
Notes :

1. Le circuit de référence en quadrature doit étre accordé de fagon & ne pas entrainer de varia-
tion dans la tension continue & /a sortie du démodulateur lorsque I'entrée du limiteur passe
du mode ¢signal présenty au mode «signal absenty.

2. Voir circuit de mesure Fig.4.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Tension de sortie AF & la borne 7 (valeur efficace)

fm =1 kHz; of =427 kHz; Ve =5mV; Q 3=12,6 . . . Vs(eff) typ. 700 mV
Distortion harmonique totale a la borne 7

fm =1 kHz; Af =+ 27 kHz; Ve =5mV .. ... ... dtot typ. 0,35 %
Stabilité du point zéro de 30 uV @ 10 mV; borne 7 . . .. typ. 2 kHz
Suppression du ronflement ;borne7 . .. ... ... ... typ. 20 dB
Rapport signal/bruit a la borne 7

fm =1 kHz; Af =227 kHz; Vg =6 mV (note 1} . .. S/B typ. 63 dB
Impédance de sortie du démodulateur . . . . ... ... .. |27.3] typ. 25 Q

Amplificateur AF

Tension d’entrée du circuit de commande des graves a

la borne 16 (valeur efficace)d Af =+27 kHz . . . . .. Veleff)  tvp. 215 mVv
Commande des graves . . . . . . v v v v v v e e voir courbe, Fig. 5
Impédance d'entrée . . . .. .ot 1214.3]  typ. 500 k&
Commande desaiglies . . . ... .. ... ..., voir courbe, Fig. 6
Impédanced'entrée . ... ... ... ... [Z44.3] typ. 500 k§
Tension de commande pour une caractéristique de

fréguenceplate . . . . ... . o oo Vi13 typ. 3,2 \

V143 typ. 3,2 v

Commandedevolume . . . . .. . v v v vt e voir courbe, Fig. 7
Courantd'entrée d Vg.z3=4V .. ... ........... I8 typ. 40 pA
Commande de volume physiologique {(correction des

graves et des aiglies) . ... ... ... ... ... voir courbe, Fig. 8
Gain en tension de la partie audio

f=1kHz;V11.3=3,2V;V14.3=3,2V;Vg3=4V . Gy typ. 4 dB
Plage de commande du volume en courant continu . . . . > — 75 dB
Rapport signal/bruit pondéré pour

Ve(eff) =215 mV; commande de volume — 24 dB

(notes1et2) ... ..ottt typ. 56 dB
Distorsion harmonique totale & la sortie

f=1 kHz; Vg(eff) =216 mV

(pour une sortie max. ; note 2)

BO0AB o vt diot typ. 02 %

d~—20dB ... ... dtot typ. 0,4 %
Notes :

1. Spécifié selon DIN 4505 ; brujt pondéré (valeur créte)
2. Mesuré avec une caractéristique de commande de tonalité plate.
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Signal d’entrée : fo =5,5 MHz
GENERATEUR GENER/;TEUR pour fm : Af =-+ 27 kHz ; fry, =70 Hz
AF A 03 f
£=70 Hz £ =1000 Hz pouram :m =0,3 ;fy =1 kHz
GENERATEUR MODULATEUR
fs =5,5 MHz N
Af =27 kHz !
FILTRE
ATTENUAT. TDA 2791 PASSE-HAUT
Fig. 4 Circuit de mesure VOLTMETRE VOLTMETRE
HF  tension eff,
Vg-3, Vo-3
(dB) (dB)
+20 +20
.4
=
+10 +10
typ typ
/
0 1 0 i
/
—10 / ~10 /
/
—-20 —-20
0 2,5 5 0 2,5
Vi4-3 (V) Vi1-3 V)
Fig. 5 Courbe de commande des graves ; Fig. 6 Courbe de commande des aigues
f=40 Hz ;V11.3=3,2V ;Vg.3 =4V f=15kHz;Vq4.3=3,2V;Vg3=4V
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0 | 0 LTt
Vg-3 /. Vg.3
(dB) (dB) p
40 Hz ¢/
25 25
/ 7
/ /
Atyp 1kHz
/ / [
50 50—
7 15 kHz
75 75
N
100 [ 5 1002 3
2 3 4 Vg_3 V) ) 4 Vg_3 (V) 5
Fig. 7 Courbe de commande du volume ; Fig. 8 Courbes de commande du volume
f= 1kHz ;V14.3=3,2V ;Vq1.3=32V physiologique {valeurs typiques)

V143=3,2V ;V11.3=3,2V
DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

Entrée du limiteur

Condensateur de découplage de la contre-réaction interne du limiteur
Masse

Sortie du limiteur pour la contre-réaction externe de la borne 1

NaRLN=

et 6 Circuit LC externe (fréquence de référence du démodulateur)

Sortie du démodulateur
Commande de volume en courant continu

9.et 10. Circuit externe de commande de volume physiologique

11. Commande des aigiies en courant continu

12. Condensateur externe de la commande des aiglies

13. Alimentation positive

14, Commande des graves en courant continu

15. et 16. Circuit externe de la commande des graves
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circuits intégrés @

applications vidéo
TDA 3500

TDA 3501

Février 1981
CIRCUITS D’AMPLIFICATION ET DE CONTROLE VIDEO

Les TDA 3500 et 3501 sont des circuits intégrés monolithiques. réalisant toutes les fonctions
d'amplification et de contrdle vidéo d'un décodeur SECAM , PAL ou SECAM/PAL, en conju-
gaison avec les circuits TDA 3510 et TDA 3520.

Le TDA 3501 se distingue du TDA 3500 par |'adjonction d'un circuit limiteur de courant de fai-
sceau créte, particuliérement intéressant en vue de |'affichage de caractéres {vidéotexte, etc.).

Les deux circuits sont identiques par ailleurs ; ils regoivent les signaux Y, — (R—Y), {B=Y) et
fournissent les signaux R, V, B pour |'attaque des étages de sortie vidéo.

lls possédent , en outre, des entrées linéaires R, V, B auxiliaires, permettant |'attaque par une
source auxiliaire (prise péritélévision), sur laquelle les commandes de lumiére et contraste sont
actives.

Une entrée de validation permet la commutation des entrées, ou |'insertion dans !'image princi-
pale.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . . ... ........ Vg-24 nom. 12 \Y
Courantd’alimentation . .. ........... Ig nom. 100 mA
Signal d’entrée luminance {c-3-c) . . . ... ... V1524 (c-a-c) nom., 0,45 \Y%
Résistance d'entrée luminance . ... ...... R15-24 nom. 12 k&
Signaux d'entrée différence de couleur {c-a-c)

—(B=Y) s s e V‘]8-24(c—é-c) nom. 1,33 \Y

—(R=Y) . e V17-24(c-a-c) nom. 1,05 \
Signaux R, V, B auxiliaires (c-a-c) . . ... ... V12,13, 14-24 nom. 1

{c-a-c)

Niveaux de |'impulsion «sandcastle» . . . . . .. V10-24 nom. 2,5/4,5/8,0 \
Tensions de commande :

luminosité . . . . ... e V20-24 143

CONTraste . v v v v vt vttt V19-24 244 \

saturation . . ... oo V16-24 21344

289



GREZP 704 3500/3501 - Page 2

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES (suite)

— entrée des signaux par couplage capacitif,

— commande de saturation linéaire,

— matrices (V=Y)etR,V, B,

— possibilités d'insertion de signaux R, V, B linéaires en provenance, par exemple, de jeux vidéo,
vidéotexte, caméra, analyseur de vues, our «image dans ['imagey,

— niveau du noir équivalent pour le signal principal et le signal auxiliaire,

— 3 voies identiques pour {es signaux R, V, B,

— commandes de contraste et lumiére linéaires agissant sur le signal principal et auxiliaire,

— effacement ligne et trame (noir et infra-noir respectivement} et clamp au niveau du noir ob-
tenus par une impulsion ¢sandcastley 3 3 niveaux,

— amplificateurs de sortie différentiels avec entrées de contre-réaction continue,

— réglage du blanc au moyen de commandes de gain par tension continue (3 pour le TDA 3500,
2 pour le TDA 3501),

— Iimiteu)r de courant de faisceau créte sur le TDA 3501 (entrée borne 23, au lieu du réglage de
gain R}.

BOITIER

Plastique, DIL 28 broches (SOT-117)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon le publication CEl 134)

min max
Tension d'alimentation . . .. ........... Va=Veg.24 0 13,2 \
Tensions par rapport a la borne 24
bornes 1,4,26 . oot V1 4, 2624 V_g_ va+1 \Y
€« 2,527 ... e V2, 5,27-24 0] Va \%
€ 10 oot e V10-24 0 va v
L 1 T V11.24 — 0,5 +3 \%
€« 16,19,20 ... ... V16, 19, 20-24 0 L«i v
€« 21,22,23 ... o e V21, 22, 23-24 0 VA \%
« 3,25,28;7,8,9;12,13,14;

16,17,18 . . . . . e pas de tension continue extérieure
Courantborne 20 ... .. ... e 120 — 5 mA
Puissance totale dissipée . . . . .. ... ... ... Ptot — 1,7 W
Température de stockage . . . . .. ... ... .. Tstg —-25 4125 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . Tamp — 20 + 70 °c

CARACTERISTIQUES

Mesurées sur les circuits des pages10iet 11 pour : VA =12V ; Tamp =25 °C, V1824 (c-a-c) =
1,33V V17.24 (c-a-c) =105V V1524 (c-a-c) =045V ; V12,13, 14-24 (c-a-c) =1 V, sauf
indication contraire.

Tension d‘alimentation . . .. ........... Va=Vg.04 10,8 8 13,2 \Y

Courant d'alimentation . ... ........... le nom. 100 mA

Entrées différences de couleur (bornes 17, 18)

Tension d'entrée — (B—Y) (créte-a-créte)* . ... V1g.24 (c-a-c) 1,33
Tension d’entrée — (R—Y) (créte-d-créte)* . . . . V17.24 (c-a-c) 1,05
Résistance interne des sources (R—Y) et (B—Y) . max. 200 Q
Résistanced'entrée . . . . ... . ... ... .. .. R17, 18-24 min. 100 kQ

* Pour une mire de barres saturée 8 75 % de |'amplitude maximale.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Tension continue internede clamp . . . . . .. .. V17,18-24 nom. 4,2 \

Commande de saturation {borne 16)

Tension de commande pour variation

—203846dB ... .. ... e V16-24 2,134 \%
Tension de commande pour atténuation de

40dB ... e V16-24 max. 1,8 \
Tension de commande pour saturation nominale

(max —6dB) . .. ....... ... ... . ... V16-24 nom. 3,0 \%
Courantd’entrée . . ... .. .. .......... 16 max. 20 MA

Matrice V—Y (interne)

Equation de matrigage . . . . . . . ... ... .. V(v—y) = 0,61 V(g—y) — 0,19 V(g_Y)

Amplificateur de luminance {borne 15)

Tension d'entrée Y{c-d-c) . ... .......... V15-24(c-a-c) 0,45 \Y
Résistanced'entrée . . . . . .. ... ..., .. .. R15-24 nom. 12 k&
Tension continue d’entrée (interne) . . ... ... Vis.24 nom. 2,7 Y

Canaux R, V, B

Tension de commande de commutation de
sources (borne 11)

Niveau (insertion) . ............... Vi1.24 +09a1,5 V.
Niveau de coupure (pas d'insertion) . . .. .. V{124 —05a+40,3 Vv
Courantd'entrée .. .. .. ........... 111 — 100 & + 200 HA

Entrées auxiliaires R, V, B (bornes 12, 13, 14}

Tension d'entrée R, V, B (c-a-c)** . ... ... V12[ 13, 14-24 (c-a-c) 1
Tension continue interne de clamp . . . . . . . V12,13, 14-24 35 A
Courantd'entrée . .. .............. 112,13, 24 max. 5 HA

** Pendant la durée de clamp, les signaux R, V, B, auxiliaires sont clampés au méme niveau du
noir que les signaux R, V, B, internes (principaux). Pour un fonctionnement correct, la résis-
tance interne des sources, R, V, B auxiliaires doit étre inférieure 8 200 .
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CARACTERISTIQUES (suite)

Commande de contraste {borne 19)

Tension de commande pour une variation :
de—1734+3dB .. ... ... ... . ... V1324 2a4 \%

Tension de commande pour le contraste

nominal (contraste max —3dB) . ....... V19-24 nom. 3,4 v

Tension de commande 8 —6dB . . ... ... Vig-24 nom. 2,7 \

Courant d'entrée (TDA3500) . ........ l1g max. 10 BA
(TDA3501) . ........ voir «limiteur de courant de faisceau crétey

Commande de luminosité {borne 20)
Plage de tension de commande . . . .. ... . V90-24 ' B 1a3 \Y
Variation du niveau du noir sur la plage
de commande par rapport au signal de )
luminance nominal noir-blanc . . . . ... .. nom. 50 %
Tension de commande pour luminosité
nominale (pour laquelle le niveau du noir
nominal est égal au niveau du noir artifi-
clel) e e V20-24 nom. 2 \Y
Courantd’entrée . . ... ............ max. 10 UA
Limitation interne du signal

(toutes commandes en position nominale,
signal luminance nominal =100 % noir-

blanc)
pourleniveaudunoir . .. ... ... .. ... — 25 %
pour leniveaudublanc . . ... .. ... + 125 %

Ajustement du blanc (bornes 21, 22, 23*)

Gain relatif en fonction des tensions aux
bornes 21, 22, 23*)

pour V)21, 22, 23-24 =6V (ou ces bornes

enlair)] ... ... .. 100 %
pour Vo1 ,22,2324=0V ... ... ... max. 60 %
pour Vo1, 22,2324=12V .. ........ } min. 140 %
Résistanced’entrée . . . . . ... ... ....... R21, 22, 23-24 typ. 20 k&

* Dans le cas du TDA 3501, la borhe 23 est utilisée par I'entrée du limiteur de courant créte ;
le gain de la voje rouge du TDA 3501 est donc fixe et égal 3 100 %.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Amplificateurs différentiels de sortie (bornes
1,2,;4,5;26,27)

Tension continue sur les entrées de contre-
réaction pendant I'impulsion de clamp :

(TDABB00) . . . v oo oot e V2,5, 2724 nom. 6 \
(TDA350T) . . . oot 5,79 4 5,95 \
Différence de tension entre lesentrées . . . . . . . AV max. 80 mV
Résistance d'entrée . . . . . .. I R2, 5, 7-24 min. 100 kQ
Transconductance ﬁw_ ........ nom. 20 mA/vV

AVCR(2, 5,27)
Résistances de charge (internes) . ... ...... R1 4 26 nom. 610 Q

Courant de sortie (valeur créte}) pour
V1,4, 26-24=82V ... ... ... ... i|1'4’ 26 nom. 5 mA

Caractéristiques de gain (aux réglages nomi-
naux)

Gain en tension entre I'entrée Y (borne 15)
et les entrées de contre-réaction (bornes
2,5,27) ... Gy nom. 10 dB

Réponse en fréquence (035 MHz) ... ... .. AGy max. 3 dB

Gain en tension entre les entrées différence
de couleur (17, 18) et les entrées de
contre-réaction (5,27) . . ... .. ... .. .. Gy nom. 0 dB

Réponse en fréquence (0 A 2MHz) . ....... AGy max. 3 dB

Gain en tension entre les entrées R, V, B
auxiliaires (12, 13, 14) et les entrées de
contre-réaction (2,5,27) . .. ... . ... .. Gy nom. 0 dB

Réponse en fréquence (0 3 5 MHz) . ... .... AGy max. 3 dB

Détecteur d’'impulsion «sandcastlen a 3
niveaux (borne 10)

Les niveaux sont proportionnels 2 la tension
d'alimentation. Pour étre correctement sépa-
rées les différentes composantes de ['impulsion
«sandcastley doivent se trouver dans les four-
chettes suivantes :

Transition effacement trame / effacement
fignes (1) . ... ... ... .. L. 2V<Vi0-24<3V

(1) effacement dans l'infra-noir (— 20 %)
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CARACTERISTIQUES (suite)

Transition effacement ligne / impulsion de

clamp (2) ... ... 4V <Vi0.24<5V
Impulsion de clamp (maintien au niveau du

noir) (3) (4) . . . . ... V10-24 >7,5V
Aucuneaction ... ... Vi0-24<1V

Limiteur du courant de faisceau créte (TDA 3501, borne 23) (5)

Tension de polarisation interne . . . . .. .. ... V23-24 nom. 6
Résistance d’entrée . . . . . .. ... ... .. ... Rog nom. 10

Courant d'entrée de la commande de con-
traste en fonction de V93.04 :

pour Vogz.04>6V ... .. L oL max. 2,6
pour V9304 =58V . ..., . ........ nom. 0,7
pour V9324 =57V .. ... ....... .. nom. 10
pour V93.24 =56V ... ... ... ..... ' nom. 16

(2) effacement par insertion du niveau du noir artificiel

(3) durée minimale 3,5 us

(4) le maintien du niveau du noir peut étre obtenu en laissant /a borne 10 en I'air

(5) agit par augmentation du courant d’entrée de la commande de contraste (borne 19)

k&

HA
mA
mA

mA
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Fig. 3 Application avec étages de sortie classe B (transistors complémentaires).

(1) borne 23 TDA 3500 : réglage de gain R (pot. 10 k$2)

TDA 35017 : entrée du limitateur de courant de faisceau créte (é travers 47 nF)
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DONNEES D’APPLICATION
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Fig. 4 Application avec étages de sortie classe AB

(1) borne 23 TDA 3500 : réglage de gain R (pot. 10 k$2)
TDA 3501 : entrée du limitateur de courant de faisceau créte (& travers 47 nF)
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circuit intégré @
applications vidéo

TDA 3510

Février 1981
- CIRCUIT DECODEUR PAL

Le TDA 3510 est un circuit intégré monolithique qui réalise toutes les fonctions nécessaires au
décodage de signaux PAL a partir du signal vidéo composite, et fournit les signaux de différence
de couleur — (R—Y) et — (B—Y).

Il est prévu pour étre utilisé en conjugaison avec un circuit d’amplification et de controle vidéo
TDA 3500 ou TDA 3501.

D'autre part, le circuit est prévu pour permettre la réalisation aisée de récepteurs PAL/SECAM
par simple addition d‘un circuit décodeur SECAM TDA 3520 avec lequel il partage la ligne a
retard 64 us, toutes les fonctions de commutation de systéme étant alors réalisées automatique-
ment.

Les principales fonctions du TDA 3510 sont :

1. Partie «chrominancey»
— amplificateur de chrominance a gain commandé
— étage de sortie pour la commande de la ligne a retard 64 us, commandé par le portier
— circuit de suppression de la salve de couleur

2. Partie «référenceyn et «commandey» de chrominance
— oscillateur 8,86 MHz avec diviseur par 2 pour la reconstitution des deux sous-porteuses de
référence a 4,43 MHz
— comparateur de phase validé améliorant le comportement en bruit
— circuit de commande du signal de chrominance et du signal de référence
— circuit de commutation de la chrominance {«portier») et d‘identification

3. Partie ¢démodulation»
— deux démodulateurs synchrones pour {R—Y) et (B—Y), inhibés pendant e retour lignes
— bascule et commutateur PAL
— étages de sortie (R—Y) et (B—Y).commandés par le portier, permettant la commutation
automatique de standard en cas d'utilisation avec le TDA 3520.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . . ............. Va nom. 12V
Courantd'alimentation . . .............. lg nom. 58 mA
Gamme de tension d'entrée . . . . .. ... ..... Vi-24(c.ac.) 102200 mV
Niveau de I'impulsion «sandcastley

transmission de la salve de couleur . . . . ..., V20-24 min. 75 V

inhibition des démodulateurs . . . ... .. ... V20-24 min. 1.8 V
Tensiondesortie R—=Y ... ............. V11-24(c.a c.) nom. 1,06 V+£3 dB
Tensiondesortie B—Y . .. .. ............ V10-24(c.a c.) nom. 1.33V+3 dB

BOITIER

Plastique, DIL 24 broches (SOT-101A)
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Fonction des condensateurs externes sur le schéma fonctionnel

condensateur borne fonction
CR1 22 filtrage de la tension de régulation
CR2 17 constante de temps de la tension de régulation
cVv 19 constante de temps de |'enclenchement «couleury
Cl 16 .constante de temps.de |'identification et de la coupure
couleur
CLR 18 condensateur de charge de la tension de référence
CS 8 constante de temps de montée/descente du niveau conti-

nu des sorties différence de couleur.

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEI 134)

Tension d'alimentation . . ... ..... e VA =Vg.24 max. 13,2 \
Courants d'alimentation . . . . ... .. e . —ls max. 10 " mA
- 10,11 max. 1 mA
121 max. 10 mA
Puissance totale dissipée . . . . . RN ...... Piot max; 1.1 w
Température de stockage . . . . ... ... ... Tstg —253a+4125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb —20a+65 °¢
CARACTERISTIQUES
aVa=12Vet Tymp =25 °C, sauf indication contraire
Gamme de la tension d'alimentation . . . . . . D Va=Vg.24 10;8 a413,2 \
Courant d'alimentation . . ............... Ia=lg- nom, 58 mA
1. Chrominance
Entrée signal de chrominance (asymétriqﬁe ;bornes 1, 2)
Gamme de tension d'entrée .*. . . ... .. ...... V1-24(c.ac.) 1084200 mV
Valeur nominale (mire de barres  76%) . . . [ . ... Vi.24(c.ac.) nom. 100 mVv
Impédance d'entrée . . . . . .. [Ze] ‘fiom. 3,3 kO
Sortie vers la ligne & retard 64 us (borne 5)
PAL identifié : | :
tension de sortie chrominance’ ... . . .. ... VE5.24(c.a c.) nom. 2 \
niveau continude sortie . . .. . ... .. ... Vs.24 nom. 8 \%
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CARACTERISTIQUES (suite)
PAL non identifié :

atténuation . . . . ..o oo X min. 56 dB
niveau continu desortie . . . .. ... ... Vs.24 nom. 4 \

2. Référence et commande de chrominance

Oscillateur 8,8 MHz (bornes 14, 15)

Amplification . . . ... ... o oL GV14-15 min. 8 dB
Résistance d'entrée . . . . . . . ... oo R15.24 . nom. 270

Résistance desortie . . . . .. ...y . R14-24 max. 200 Q
Plagede capture . . . . . .. v v i Af nom. 500 Hz

Impulsion de service {borne 20, entrée sandcastley)
Sélection desalve decouleur . . .. ...... .. .. V20-24 min. 7,5

Inhibition des démodulateurs . . . . ... ... ... V9o0-24 min. 1,8

Tension de commutation de couleur (portier) (borne 21, collecteur ouvert)

Courantdesortie . . . ... .. ... ... .. .... 121 max. 10 mA
Tension de sortie

PALIDENtifié . . o v oo e e e e V2124 nom.  VYa @V

PAL nonidentifié . ................. Vo124 max. 0,5 v
Tension de sortie «référencen (borne 18) . . ... .. Vi8.24 nom. 5,5 Y
Niveaux de coupure couleur ... ........... m g;i nm??: g x
Niveaux d‘enclenchement couleur . . .. ... .. .. x}g:;i rr;oar:.. l'i \\;
Retard a I'enclenchement couleur (en fonction

delacapacité borne19) . . .. . ... ... .... tR nom. 20 ms/uF
Niveau V1g.16 , PAL identifié . ... ......... V16-18 nom. 200 mv
3. Démodulateurs
Entrée du signal chrominance retardé (borne 7) . . . V7.24(c.a c.) nom. 250 mVv
Sorties différence de couleur {mire de barres & 75%)
Signal —(R—=Y)} {borne 11) .. ... .......... Vi1-24(c.a c.) 1,06V+3 dB
Signal —(B—Y) (borne 10} . .. ............ V10-24(c.a c.) 1,33V+3 dB

Rapport (R=Y)/{B=Y) . .. . ... ... ... ... Vi 1/V1 0 0,79+ 10 %
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CARACTERISTIQUES (suite)

Niveaux continus des sorties —(R—Y) et —(B—Y)

PALidentiflé . . .. .. .. .. ........... V10, 11-24 nom. 8 \
PAL nonidentifié . .. ............... V10, 11-24 nom. 4 \
Atténuation en PAL non identifié . .. ........ min. 60 dB
Résidus de sous-porteuse 84,4 MHz . . . . ... ... V10, 11-24(c.a c.) Mmax. 200 mV
Ondulation H/2 sur la sortie (R—Y), sans signal . . . V11.24(c.a¢c.)  max. 10 mV
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CIRCUIT DECODEUR SECAM

Le TDA 3520 est un circuit intégré monolithique qui réalise toutes les fonctions nécessaires au
décodage de signaux SECAM 3 partir du signal VldeO composite, et fournit les signaux différence
de couleur —(R—Y) et —(B—Y).

Il est prévu pour étre utilisé en conjugaison avec un circuit d’amplification et de contrdle vidéo
TDA 3500 ou TDA 3501. Il permet également la réalisation aisée de récepteurs SECAM/PAL par
simple addition d'un circuit décodeur PAL TDA 3510, avec lequel il partage la ligne a retard 64
us, toutes les fonctions de commutation de systéme étant alors réalisées automatiquement.
L'un des principaux attraits du TDA 3520 est de ne nécessiter que le réglage du filtre cloche, tous
les autres réglages étant rendus inutiles grace, notamment, & |'utilisation de démodulateurs FM
du type PLL, d'un systéme d'identification (lignes) original, et d'un amplificateur de chromlnan-
ce a8 CAG.

Les principales fonctions du TDA 3520 sont les suivantes :

— amplificateur de chrominance a gain commandé

— amplificateur pour ligne & retard, & gain fixe (nom. 8) commandé par le portier (commutation
N.B./COULEUR et SECAM/PAL)

— étages {imiteurs pour voies directe et retardée

— permutateur

— systéme d'identification lignes (avec bascule et «portiern), ne nécessitant qu‘un réseau dépha-
seur externe sans réglage, permettant la commutation automatique de standard en utilisation
SECAM/PAL

— générateur interne d'impulsion de verrouillage et d'identification (1 us), obtenue soit & par-
tir d'une impulsion «sandcastlen, soit & partir du signal vidéo et d'une impulsion de retour li-
gnes, grace a un séparateur de synchronisation interne.

— démodulateurs 3 PLL (B—Y) et (R—Y) sans réglage, avec mémorisation des niveaux de réfé-
rence (salve) dans une capacité extérieure

— circuit de «nettoyage» (ligne et trames), de désaccentuation et de réinsertion du niveau du
noir pour les signaux (R—Y) et (B—Y)

— étages de sortie & basse impédance commandés par le portier (commutation N.B./COULEUR
et SECAM/PAL)

— possibilité d'identification trames par |'adjonction d’un circuit externe simple

— sortie «portiery avec composante H/2 disponible pour la commutation du filtre réjecteur lu-
minance, avec correction optionnelle de ligne a ligne.
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CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . . . ... ........... Va nom. 12 \%
Courantd'alimentation . ... .............. A nom. 90 mA
Gamme de tensiond'entrée . . . ... .. .. ... ... Ve(c.ac.) 10 & 200 mV
Gammede CAG . ... ....... ..., min. 26 dB
Courant de sortie portier (SECAM non identifié) . . . max. 5 mA
Plage de capture des démodulateurs PLL . . . . . ... af min. 1 MHz
Tensiondesortie {(R—=Y) .. .. ... ... ....... nom. 1,05 \Y

(B=Y) .. . i nom. 1,33 \Y,

BOITIER

Plastique ; DIL 28 broches (SOT-117)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d‘alimentation . .. .. ... e VA =V5,14-324  max. 132 V

Puissance totale dissipée . . . ... .. e .+ Piot . max. 1.7
Température de stockage . . . . ... ... ... .. Tstg —252a-+4125 °C
Température ambiante de fonctionnement . . . . . Tamb —20a +.70 °c

CARACTERISTIQUES

Mesurées sur le circuit de la page 6 8 Vo =12 V ot Tymp = 25 °C, sauf indication contraire.

Gamme de la tension d'alimentation . . . . . .. .. Valbornes 5-14-15). 1084132 V
Courantd’alimentation . . .............. la=lg+ 114+ 115 nom. 90 mA

Amplificateur de chrominance (entrées bornes 27, 28)

Gamme de tensiond'entrée . . . . ... ... ... - V27.28(c.ac.) 10 4 200 mV
Résistanced'entrée . . . . . .. ... ... ...... R27.28 min. 50 k&
Gammede CAG1) . .. ... .o v AGy - min. 26 dB

Amplificateur de sortie voie retardée (sortie borne 25)

Tension de sortie . . . . . . e . V2s.24(c.ac.) nom. 26 V
Impédance desortie . . ... ............ . 22'5 max. 100
Niveau éontinu de sortie
SECAM identifié . ... ... e - Vos.24 nom. 8 V
SECAMnonidentifié .. ............. V25.24 ’ nom. 45 V
Atténuation (SECAM non identifié) . . . . .. .. q " nom. 60 dB
Entrée voie retardée (borne 23)
Tension d'entrée 2) . .. ... ... V‘23_24(c.é c.) nom. 3256 mV
Résistanced’entrée . . . . . .. ... ... ...... R23.24 min. 3 k2
Circuit d’identification (bornes 2 et 4) )
Tension de sortie (vers le réseau déphaseur) . . . . . Vo.24(c.ac.) . nom. 28 V
Résistancedesortie . . .. ... ... ...... .. R2.04 max. 200
Notes :

1) Pour une variation du signal de sortie & /a borne 25 de 3 d8.
2) Correspond & une atténuation de 18 dB [nom.) entre les bornes 23 et 25 (ligne a retard).
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CARACTERISTIQUES (suite)

Tension d'entrée (sortie du réseau déphaseur). . . . V4.24(c.a c.) nom.
Résistance d’'entrée . . . . . e Rg-24 min.
Circuit portier (sortie borne 8, collecteur éuvert)
Tension de saturation (SECAM non identifié) .. . Vg4 nom.
Courant de sortie (SECAM non identifié) . . . ... —lIg max.
Courant de sortie (SECAM identifié, ligne bleue) . —Ig nom.
Courant de sortle (SECAM identifié, ligne rouge) . —lg nom.
Séparateur de synch-fonisation {entrée borne21)
Niveau de déclenchement 1) . . ... ........ V21-24 nom.
Tension d'entrée vidéo 2) .. .. . ... .. .. ... V21.24(c.a c.) nom.
Entrée sandcastle» (ou retour ligﬁes) (borne 22)
Niveau de «nettoyagey de validation du séparateur A
de synchronisation 1). . . .. .. ..., ... .. V2224 min.
- max.
Niveau de déclenchement de la bascule 1) . . . . . . Voo.24 min.
max.
Courant d'entrée maximal . . . . (e . l22 max.
Démodulateurs (bornes et 19)
Plage dé capture . .. L L Af min.
Erreur équivalente sur les niveaux de référence )
réinsérés . . ... ... .. e e e afg max.
Etages de sortie différence de couleur (bornes 13 et 16)..
Tension de sortie —(R—Y) . ... L .-+« V13(c.ac) nom.
—(B=Y) . ... Vi6{c.ac.) nom.
Niveau continudesortie 1) . . ... . . ... . ... V13,16-24 nom,
Résistance desortie . .............. ‘ ... R13,16 » max.
Atténuation (SECAM non identifié) . . . . . R nom.
Résidus de sous-porteuse . . . . e © o+« V13,16-24(c.a c.) max.

Notes :
1) Proportionnel 3 la tension d‘alimentation.
2) Couplage capacitif, selon le circuit d‘application de la page 6.

300

300

0,5

25

1,0
2,0

3,0
4,0

100

1,0

1,06
1,33
100

62
10

mV

kQ

mV
mA
mA

mA

<

<< <<

uA

MHz

kHz

Q0 < <<

Q.
©

311



3 E

° o Impuision

- - w Sundc-su’
‘r : 5 / * Impulsion «Sandcastley en provenance du o}
TDA 2593 ou 2576. (On peut aussi utiliser g
une impulsion de retour lignes ; celle-ci doijt S
v 1 4 c x alors étre «clampéey aux niveaux OV et 12V. m
=TS |BT g &
S g
s >

Vidéo compoaite A

l|‘“ * '_g
C
O
>
d
o
2

470 pF 1 l
33 pF

1K2
+
>
10 nF
1K8 4
10 nF
il
(1]
630 Q
L
&
L 5K1
4,7 UF

[ {R-Y] vers TDA 3500/3501

150 MF
-
330 pF
&1 nF
1 120 o
1§ 330 oF

0.1 pF
10 HF
10 nF

N
o
-
©
-
o
~

28 27 28 25 24 23 22 21 18 15

0 TOA 3520

-
N
w
-

inance

4,7 UF a-{l»—4 -
330 oF a—-lh

(B-Y) vers TDA 3500/3501

120 of F—{}— =
loura.—[
10 nF 34—

10 nF
10 puF

|

|._.__

[.___
10 Q
10 Q

10 pF

Filtre luminance

A\
Y N

el e A ARANSTEN T Fia 2 |lilicatinn A0 TRA ACcAn o .. . -

9 abed - 0zg€ val



circuits intégrés @
applications vidéo
TDA 3540
TDA 3541

documentation provisoire

Février 1981

AMPLIFICATEUR—DEMODULATEUR FI TELEVISION

Les circuits intégrés TDA3540 et TDA3541 réalisent les fonctions d'amplificateur et de démodu-
lateur F| pour les récepteurs de télévision couleur et noir et blanc équipés de sélecteurs NPN

(TDA3540) ou PNP (TDA3541) pour les normes & modulation vidéo négative.
s remplissent les fonctions suivantes :

— amplificateur & large bande commandé en gain, assurant la totalité du gain FI
— démodulateur synchrone assurant un taux d’intermodulation excellent

— inverseur de parasites

— préamplificateur vidéo avec protection contre le bruit

— circuit de CAF, commutable

— circuit de CAG avec porte de bruit

.— sortie CAG pour sélecteurs NPN (TDA3540) ou PNP (TDA3541)

— possibilité de blocage de la sortie vtdeo par tension continue {reproduction VCR, par exem-

ple) niveau haut ou bas

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation. . .. . .. ... e V1113 typ. 12 Vv
Courant d'alimentation. . . . .. ........... IfH typ. 53 mA
Sensibilité d'entrée Fl (valeur efficace). . . . . . .. V1.16(eff) typ. 70 v
Tension de sortie vidéo (blanc & 10% du .

fonddesynchro) . .. ............... Vi2(c.ac)  typ. 2,7 \%
Plage de controle du gain en tension FI . . ... .. Gy typ. 65 ds
Rapport signal/bruit pour Vg = 10mV . ... .. S/B typ. 57 dB
Excursion de la tension de CAF en sortie

pour Af= 70kHz................. AVg.43 typ. 10 \

BOITIER

Plastique ; DIL 16 broches (SOT-38)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publiéation CEl 134)

Tension d’alimentation. . . . . .. ..., .. .. ... V11-13
Tension de CAG du sélecteur . . . . . . .. .. ... . V413
Puissance totale dissipée . . . . . ... ...... ... Piot
Température de stockage. . . . . ... .. .. e Tstg
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb

CARACTERISTIQUES (mesurées sur le circuit de la Fig. 5)

Plage de la tension d'alimentation. . . . . ... .. .. V1113

max. 13,2
max. 13,2
max. 11
— 554+ 150
—25a+470
typ. .12
10,2813,2

Les caractéristiques ci-aprés sont mesurées & Tymp. =25 °c; V11.13=12V

Tension d'entrée F| au début de CAG (valeur efficace)

pour f=3890u4575MHz . ........... V1.16(eff)
pourf=6876MHz ... .......... ..., V1-16(eff)
Impédance d’entrée différentielle . . ... ... o 129416l
Niveau de sortie en l'absence du signal . . . . ... .. V12-13
Niveau du fond de la synchro en sortie. . . . ... .. V12-13
Plage de commande du gain en tensionde la Fl. . .. Gy
Bande passante de |'amplificateur vidéo (3 —3dB) . . B
Rapport signal/bruit pour Vg = 10mV . . . . .. .. S/B
Gain différentiel. . . ... ......... e dG
Phase différentielle . . . . . ..ot dy

*

** S/B— Vg noir & blanc

Vg(eff) pour B =5 MHz

°c
°c

<<

uV
uVv

10 k2 en paraliéle

typ. 70
typ. 90
typ. sur 2 pF
typ. 6+0,3
typ. 3,07
29432
typ. 65
typ. 9
typ. . 57
typ. 5
< 10
typ. 2
< 10

/] s’agit du «point zéro projetéy, c’est-a-dire avec démodulateur commuté

V*

\Y

\Y
dB

MHz
dB**

%
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CARACTERISTIQUES (suite)

Intermodulation & 1,1 MHz : spectre bleu* . . ... ............ > 60 dB
typ. 65 dB
spectre jaune ™ . . .. ... ... > 54 dB
typ. 58 dB
A33MHzZ** . . ... ... > 60 dB
typ. 70 dB
-3,2dB
-10dB
-13,2dB -13.2dB
-30dB -30dB
8 spectre
du Jaune éﬂegferg
PS. PC. Pl P.5. P.C. P.I.

P.S. : niveau de |la porteuse son
P.C. : niveau de la porteuse de chrominance par rapport au niveau du fond de synchro
P.l. : niveau de la porteuse image

Fig. 2 Conditions d'entrée des mesures d'intermodulation;.mire de couleur standard avec 75% de
contraste.

GENERATEUR
DE P|
38,9 PHz
GENERATEUR 5 ATTENUA- CIRCUIT DE ANALYSEUR
TEUR MESURE DE SPECTRE
33,4 MHz
4
GENERATEUR VC—3—+2v
’ Commande manuelle de gain
34,5 MHz (réglage sur la barre bleue= Vlz_?.ll3= av)
Fig. 3 Circuit de mesure d’intermodulation
* 20 log VE a4,4MHz + 3,6 dB. ** 20 log VS a4,4MHz

Vea 1,1 MHz Vsa 33 MHz
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Résidu de porteuse a lasortievidéo . . ... ........ < 30 mV
Résidu d’harmonique 2 de la porteuse a la sortie vidéo ., . < 30 mV
Seuil d'action de l'inverseur de parasites (Fig. 4) . . .. .. typ. 6,6 \Y%
Niveau d'insertion de |'inverseur de parasites (Fig. 4) typ. 4,7 \Y
Seuil d'action de l'inverseur de bruit (Fig. 4) . .. ... .. typ. 1.8 \Y
Niveau d'insertion de |'inverseur de bruit {Fig.4) ... .. typ. 3,8 v
Niveau de coupure de la sortie vidéo (VCR =niveau bas) . Vq4.13 < 1,5 \
> 10,5 \%
V9213
(V) I
7} i
seuil d'action de I’in- 1!
verseur de parasites —— 6.6 ll
absence de signal, 6 3
niveau du blanc —57 _I'T., !
(CCIR) |l
niveau d’insertion de _ , 5T
I'inverseur de parasites ‘ J/
niveau d'insertion de __ 35 4F : 1
I'inverseur de bruit . I
niveau du fond 1'
de la synchro 307 3¢ |
|
seuil d’'action de 2t !
I'inverseur de 1,8 "
bruit . |‘,
1F !
0
temps

Fig. 4 Signal de sortie vidéo avec les seuils d’action des inverseurs de parasites et de bruit

Plage du courant de sortie de CAG sélecteur . . ... ... 14
Tension de sortie CAG sélecteur pour I4 =10mA. . ... V413
Courant de fuite & la sortie CAG sélecteur
V14-13=3V;Vg4.13=12V. .. ... ... .. ..., I
Point de réglage minimal de la CAG du sélecteur . . . . . . Ve
Point de réglage maximal de la CAG du sélecteur . . ... Ve
Excursion maximale de la tension a la sortie CAF . . . . . AVg.13

Variation de fréquence pour une excursion de tension de
10V alasortiede CAF, f=389MHz ......... Af

Tension de sortie CAF en I'absence de signal {gain min.) . Vg.13

2V VA AN A

typ.
<

typ.

p.

1080
0,3

10
10
100

10
11

70
150
6
438
3,2

2,0

v

mA
\%

uA
mV
mV

\
\Y

kHz
kHz

< < <<
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CAG sélecteur <= tension d'accord
2,2MQ
% ' ___ commutateur
56k 2,2#Ff 330 ~— de CAF
+
10 nF
T2 3 4 5 -2
I
I
415 68 | |
¢ ' -
entrée F| -r"F TDA 3540/3541 TeF : |
|
16 15 14 13 12 L_,_l
_||_____—] ;/ /4
10 nF -

2,2
k2
£ 150
2,7nF ; T nF
AR v
sortie
vidéo

Fig. 5 Schéma d’un circuit typique ; Q pour L1 et L2 ~80 ;f =38,9 MHz
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12 T

V513 A
(V) /

—4 -3 -2 -1 38,9 +1 +2 +3 +4
) f (MHz)

12

Vg3

—100 kHz 38,9 MHz +100 kHz
Fig. 6 Tension de sortie de CAF (V5_13) en fonction de la fréquence
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Fig. 7 Rapport signal/bruit en fonction de la tension d’entrée (V1.16)



circuit intégré
applications vidéo @

TDA 3560

Février 1981
DECODEUR PAL

Le circuit intégré monolithique TDA 3560 est un décodeur de signaux réunissant toutes les fonc-
tions nécessaires & |'identification et & la démodulation des signaux PAL. |l comprend un ampli-
ficateur de luminance et une matrice/amplificateur RVB. Ces amplificateurs fournissent des si-
gnaux d‘amplitude maximale 5 V créte-a-créte (information d'image) permettant la commande
directe des étages de sortie. Le circuit comprend aussi des entrées séparées permettant |'inser-
tion d'informations analogiques ou numériques, information télétexte par exemple, visualisation
du numéro de canal etc.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . . .............. Vq.27 typ. 12V
Courantd'alimentation . .. ............. I typ. 85 mA
Signal d'entrée de luminance (créte-a-créte) . ... V40.27(c.ac.) typ. 045 V
Signal d'entrée de chrominance (créte-a-créte) . . . V3.27(c.a c.) 5541100 mV
Signaux d'entrée des informations (créte-a-créte). . V13,15 .17-27(c.a c.) tYP- 1V
Signaux de sortie RVB a la valeur nominale du

contraste et de la saturation (créte-a-créte) . . . V13 14,16-27(c.a c.) tYP- 5 V
Plage de commande du contraste . . . . . ... ... typ. 20 dB
Plage de commande de la saturation . . .. .. ... typ. 50 dB
Entrée pour la commutation rapide

des informations vidéo extérieures . . . . .. .. Vg.27 typ. 1
Tension d'entrée de |'impulsion d'effacement . .. Vgoy typ. 1,5
Tension d'entrée de validation de salves de cou-

leur et de validation du niveau du noir. . . . . . Vg.o7 typ. 7 vV

BOITIER

Plastique ; DIL 28 broches (SOT-117)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

min. max.

Tension d'alimentation . . .. ... ... ... .... Va=Vq.27 - 13,2
Tension d'entrée de saturation . . . . ... ...... Vg-27 0 Va
Tension d’entrée du contraste . . . . ... :..... V7.27 0 Va
Entrée de |'impulsion d'effacement et de

I'impulsion «sandcastlen . . . ... ... ... ... Vg-27 0 Va \
Tension d'entrée du commutateur informations

vidéo extérieures . . ... ... .o Vg.27 0 Va
Tension d'entrée de la luminosité . .. ... ..... V1i1-27 0 Va
Puissance dissipée . . ... ... ... .. voir Fig. 2
Température de stockage . . . . .. ... ... Tstg — 2644150 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . . . Tamb —20a+65 °c

CARACTERISTIQUES

V17 =12 V; V1o.27éc.é c.) =0,45V:V3.97(c.a ¢c.) =500 mV; Tymp =25°C; mesurées sur le
circuit de la Fig. 6 ;sauf indication contraire

Tension d'alimentation . . .. ... ..ot va typ. 12 v
8313,2 \%
Courant d'alimentation . . . ... ... .. ...... I typ. 85 mA

Amplificateur de luminance

Tension d'entrée (créte-acréte) . .. ......... V10-27(c.ac)  typ. 0,45 \Y;
Courantd'entrée . . ... ................ 110 < 1 HA
Plage de la commande de contraste . . .. ... ... —173a+3 dB
Plage de la tension de commande de contraste . . . . voir Fig. 3

Amplificateur de chrominance
Tension d'entrée (créte-d-créte) . .. ......... V327(c.ac.) 55 & 1100 mV
Plage de commandede CAC . ... .......... > 30 dB

Signal de sortie (créte-a-créte)*
signal de salve de couleur (créte-a-créte) =0,6 V.. V28.27(c.a ¢.) typ. 1,7 \

* A la valeur nominale du contraste et de la saturation. Valeur nominale = contraste maximal
— 3 dB ; saturation maximale — 6 dB.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Plage de la commande de saturation . . . .. ... .. > 50 dB
Plage de la tension de commande de saturation . . . . voir Fig. 4

Déphasage entre la salve de couleur et la
chrominance (note 1) . . ... ........... < 5

Accord entre luminance et chrominance avec com-

mande de contraste sur une plage de 10 dB~a
partir du contraste maximal . . . ... .. ... .. typ. 1 dB

Oscillateur de référence

Boucle & verrouillage de phase :

plage de capture (note 2) . .. .. .. ....... > 500 Hz
déphasage ([note 3} . . . . ... ... .., < 5 ©
Oscillateur :
résistanced’entrée . . ... ... .o, Ro6-27 typ. 300 @
capacitéd'entrée . . . . .o oo C26-27 < 10 pF
résistancedesortie . . . ... ..o 0L R25.27 typ. 200 ©
Génération de CAC :
tensionderéférence . . . .. ... ..o Vg4.27 typ. 4,6
tension de commande pour le signal d'entrée
nominal . . .. e e V.27 typ. 47 V
tension de commande sans salve de couleur . . . . V.27 typ. 24 V
Circuit démodulateur
Amplitude du signal d'entrée de la salve de couleur
(créte-d-créte} . . . ... ... V21,22-27(c.a c.) typ. 60 mV
Rapport des signaux démodulés sans signal
d‘entrée de luminance v
(B=Y)(R=Y) .. e v16-27 typ. 1,78
Vi12:27
VYV R=Y) e V1427 typ. — 0,51
Vi12-27
(VoY B=Y) o oo V1427 typ. —0,19
V16-27
Matrice/amplificateur RVB '
Tension de sortie (créte-a-créte) (noted4) . ... ... V12,14,16-27(c.a c.) typ. 5 V
Niveau maximaldublanc . ... ... ... ...... typ. 93 V
Plage de tension de commande de fuminosité . . . . . voir Fig. 5

Notes :

1. A la valeur nominale du contraste et de la saturation. Valeur nominale = contraste maximal
— 3 dB ; saturation maximale — 6 dB.

Fréquence se rapportant & une fréquence porteuse de 4,4 MHz.

Pour une déviation de + 400 Hz de /a fréquence de l‘oscillateur.

Les commandes étant positionnées sur la valeur nominale.

ENTIY
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Dispersion relative entre les signaux R, V et B

Variation du niveau du noir avec la commande
decontraste . . . . .. v e e e e e AV

Variation relative du niveau du noir entre les trois
étages pendant la variation de la tension de
saturation, de contraste, de Juminosité et
dalimentation . . ... ... ..o L.

Dérive différentielle du niveau du noir sur une
plage de température de 40°C . .. .. ... ...

Niveau d'effacement aux sorties RVB . . . ... ...
Rapport signal/bruit des signaux de sortie * . . . . . S/B

Fréquence 8,8 MHz résiduelle et fréquences harmoni-
ques supérieures aux sorties RVB (créte-a-créte) .

Impédance des sorties RVB . . . . ... ... ..... |2,
Réponse en fréquence des circuits de luminance

totale et des circuits amplificateurs RVB pour
f=0a6MHz .......... ... .....

Insertion des signaux

Signaux d’entrée pour une tension de sortie RVB

de 5V Ocréte-d-créte) . ... ... ... ... ... V1311 5,17-27(c.a c.)
Différence en sortie entre les niveaux du noir des

signaux RVB et les signaux insérés . . . . . . ... AV
Temps de montée du signal desortie . . . . . .. ... tm
Retard différentiel pour les troisvoies . . . . .. ... td
Commutation des informations vidéo extérieures
Tension d’entrée de commutation vidéo-signaux

insérés . . .. ... e Vg-27
Tension d'entrée en |I'absence de données . . . . . .. Vg.27
Retard entre le signal de commutation 3 la sortie

et |'impulsion d’entrée de commutation de

signaldlaborne9 . . ............. ... tg
Entrée de |I'impulsion d'effacement de trame et de

I'impulsion «sandcastie» (borne 8)
Porte de salve de couleur et impulsion de verrouil-

lage . . . . . e Vg.27
Niveau d'effacement RVB

actif . . .. .. e Vg-27

fnactif . . ... ... . o oL 8-27

1yp.

typ.

typ.

<

>

<

10

200

20

20
2,1
62

150
50

60
50
40

09a2
0,3

20

7,5

2465
0.8

%

mV

mV

mV

dB

mV

dB

mV
ns

ns

ns

\

\
\%

* Le rapport signal/bruit est défini comme signal de sortie nominal créte-a-créte par rapport &

la valeur efficace du bruit.
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DONNEES D’APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Alimentation 4+ 12V

Le circuit fonctionne correctement dans une gamme de tensions d'alimentation comprise en-
tre 8 et 13,2 V, & condition que la tension d'alimentation des commandes soit égale a celle du
TDA 3560. Tous les niveaux des signaux et des commandes dépendent de maniére linéaire de
la tension d‘alimentation. Le courant consommé sous 12 V est de 85 mA, valeur typique. |!
est fonction linéaire de la tension d'alimentation.

. Tension de commande d'identification

Cette borne doit étre complétée par un condensateur de détection de 330 nF. Les tensions
disponibles dans les différents états des signaux sont indiquées dans la spécification.

Entrée de chrominance

Le signal de chrominance doit étre couplé par capacité a cette entrée. Son amplitude doit étre
comprise entre 55 mV et 1100 mV créte-3-créte (signal de salve de couleur de 25 mV a 500
mV créte-3-créte). Toutes les valeurs des signaux de chrominance sont données pour une mire
de couleurs saturées & 75%, le rapport (salve de couleur)/{signal de chrominance) du signal
d’entrée étant donc de 1 : 2,25.

. Tension de référence du détecteur de CAC

Cette borne doit étre découplée par un condensateur d'environ 330 nF. La tension présente 3
cette borne est égale 44,6 V.

. Tension de commande de CAC

La tension de CAC est obtenue par détection synchrone du signal de salve de couleur, suivie
d'un détecteur de créte, ce qui permet d’obtenir une excellente immunité au bruijt et d'éviter
une augmentation de la couleur pour les signaux d'entrée faibles. La valeur recommandée
pour le condensateur connecté & cette borne est de 2,2 uF.

. Commande de saturation

La plage de commande de saturation est supérieure 8 50 dB. La plage de tension de comman-
de est comprise entre 2 et 4 V. La commande de saturation est fonction linéaire de la tension
de commande.

Quand le portier est actif, la tension de commande de saturation diminue si la résistance du
circuit de commande de saturation externe est suffisamment élevée. Dans ce cas, 'amplifica-
teur de chrominance ne fournit aucun signal au démodulateur. La transmission de couleur
peut étre retardée par un choix judicieux de la constante de temps du circuit de réglage de la
commande de saturation.

Lorque la borne de commande de saturation est alimentée, le circuit de portier est éliminé et
le signal de couleur est visible sur I’écran. Il est ainsi possible de régler la fréquence de 'oscil-
lateur sans utiliser de compteur de fréquence (voir également les bornes 25 et 26).

. Commande de contraste

La plage de commande de contraste est de 20 dB pour une variation de tension de commande
comprise entre + 2 et 4+ 4 V. La commande de contraste est une fonction linéaire de la ten-
sion de commande. Quand la tension est égale ou inférieure & 1 V, le signal de sortie disparait.
Si un ou plusieurs signaux de sortie dépassent le niveau de 9 V, le circuit de limitation de
pointes de blanc entre en fonctionnement et réduit les signaux d'entrée via la commande de
contraste en déchargeant C2 au movyen d'un circuit interne d'ahsoarntinn de catirant
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Entrée de I'impulsion sandcastle et de |'impulsion d’effacement de trame

Les signaux de sortie sont effacés si I'amplitude de I'impulsion d’entrée est comprise entre
2 et 6,5 V. Les circuits de verrouillage et de validation de salve de couleur entrent en fonc-
tionnement quand le niveau de 'impulsion d’entrée est supérieur 8 7,5 V.,

La partie supérieure de l'impulsion sandcastle doit commencer juste aprés |'impulsion de
synchro pour éviter le verrouillage du signal vidéo sur I'impulsion de synchro. La largeur de
I'impulsion doit étre d'environ 4 ps pour permettre le bon fonctionnement de la CAC.

Commutation des informations vidéo extérieures

Le circuit d'insertion est déclenché par I'application, & cette borne, d'une impulsion d’'entrée
comprise entre 1 et 2 V. Les signaux RVB internes sont alors supprimés et les signaux insé-
rés appliqués aux amplificateurs de sortie. Si seul un fonctionnement normal est souhaité,
cette borne doit étre connectée & |'alimentation négative. Les temps de commutation sont
trés courts (< 20 ns) pour éviter que les signaux insérés présentent des bords colorés sur |'é-
cran.

Entrée du signal de luminance

Pour obtenir un signal de sortie noir & blanc de 5 V au contraste nominal, le signal d'entrée
doit avoir une amplitude de 0,45 V créte-a-créte (de la pointe des blancs a la synchro). Ce
signal doit &tre couplé & |’entrée par un condensateur d'environ 22nF. Le signal est verrouil-
ié & 'entrée sur une tension de référence interne. Par suite de la valeur trés élevée de |'impé-
dance d’entrée, une ligne a retard de luminance de 1 kQ peut étre insérée. Les courants de
charge et de décharge du condensateur de découplage sont donc tres faibles et n'influencent
pas le niveau du signal & I'entrée. De plus, la valeur du condensateur de couplage peut étre
faible.

Commande de luminosité

Le niveau du noir des sorties RVB peut étre fixé par la tension présente a cette borne (voir
Fig. 5). A sa valeur la plus basse, le niveau du noir est égal au niveau d'effacement. 1| peut
étre fixé & une valeur supérieure 3 4 V, mais dans ce cas |'amplitude du signal de sortie est
réduite (voir borne 7). La commande de luminosité agit également sur le niveau du noir des
signaux insérés.

12,14,16 Sorties RVB

Les circuits de sortie des signaux rouges, verts et bleus sont identiques. Les signaux de sortie
ont une amplitude de 5 V {noir & blanc) pour les valeurs nominales des signaux d'entrée et
des commandes. Pour les trois sorties, le niveau du noir est identique. Le niveau d'efface-
ment des sorties est égal a8 2 V. La pointe des blancs est limitée 8 9 V. Au-deld de cette va-
leur, la commande de contraste réduit I'amplitude du signal de sortie (voir borne 7).

13,15,17 Entrées des signaux RVB externes

Un condensateur d‘environ 100 nF doit coupler ies signaux externes aux entrées. L'impé-
dance de source ne doit pas dépasser 150 2. Le signal d'entrée nécessaire pour une sortie de
5 V créte-3-créte est de 1 V créte-a-créte. Aux sorties RVB, le niveau du noir du signal inséré
est identique a celui des signaux RVB normaux. Quand ces entrées ne sont pas utilisées, les
condensateurs de couplage doivent étre connectés & |'alimentation négative.

18,19,20 Condensateurs de verrouillage du niveau du noir

Les condensateurs de verrouillage du niveau du noir des trois voies sont connectés a ces bor-
nes. Chague condensateur doit avoir une valeur d‘environ 100 nF.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

21,22. Entrées (B-Y) ot démodulateurs {R-Y)

Le détecteur de phase de la salve de couleur et le générateur de CAC connectés a ces bornes
(21, 22) fixent automatiquement le signal d’entrée au njveau voulu. La salve de couleur (ap-
pliquée de manijére différentielle & ces bornes) étant maintenue constante par la CAC, les si-
gnaux de différence de couleur ont automatiquement la valeur correcte.

23,24. Sorties du détecteur de phase de la salve de couleur

La sortie du détecteur de phase de la salve de couleur est filtrée a8 ces bornes et commande
'oscillateur de référence. On obtient une plage de capture correcte avec les constantes de
temps indiquées dans le circuit d'applicatoin (voir Fig. 6).

25,26. Oscillateur de référence

La fréquence de |'oscillateur est réglée par le condensateur variable C1. Pour le réglage de la
fréquence, on interconnecte les bornes 23 et 24, La fréquence peut étre mesurée en connec-
tant un compteur de fréquence & la borne 25.

28. Sortie de I'amplificateur de chrominance

Les signaux de salve de couleur et de chrominance sont présents a la sortie de cette borne.
Le rapport salve-chrominance & la sortie est identique & celui de |'entrée si les commandes
ont leur valeur nominale. Le signal de salve de couleur est indépendant des commandes.
L'amplitude du signal d'entrée du démodulateur est maintenue constante par la CAC. |l en
résulte que le signal de sortie a la borne 28 est fonction de |'affaiblissement du signal dans
la ligne a retard. )

Réglages {voir Fig. 6)

C1 oscillateur 8,8 MHz

L1 ligne & retard de phase =10,7 uH
L2 valeur nominale =10,7 uH
L3 filtre d'entrée de chrominance 4,4 MHz =10,7 uH =11
L4 filtrage 4,4 MHz sur la voie des signaux de luminance = 5,6 uH

L5 égalisation du retard . =66,1 uH
P1 amplitude du signal de chrominance direct

R1 }effacement de trame___R1 __ x amplitude d'effacement de trame 2,0 V 3 6,5 V
R1 4+ R2.

Pour une tension d’entrée vidéo de 1V créte-a-créte : R4 =1 kQ ; R3, R5 et R6 peuvent étre sup-
primés.



circuit intégré
applications vidéo @

TDA 3570

DECODEUR NTSC

Février 1981

Le circuit intégré monolithique TDA 3570 est un décodeur de signaux NTSC pour téléviseurs
couleur. | réunit toutes les fonctions nécessaires a I'identification et & la démodulation des si-
gnaux NTSC. Il comprend un amplificateur de luminance et une matrice/amplificateur RVB.
L'amplificateur délivre des signaux d'amplitude maximale 3,5 V créte-a-créte (information d'ima-
ge) permettant la commande directe des étages de sortie. Le circuit comprend aussi un dispositif
de réglage automatique de |'image permettant le pré-positionnement des commandes de satura-

tion et de teinte.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . .. ... .......... Vi.14
Courantd'alimentation . ... ............ i

Signal d'entrée de luminance (créte-a-créte} . ... Vs.14(c.ac.)
Signaux de sortie RVB {créte-a—créte) . . . ... .. V26,27,28-14(c.3 ¢.)

Plage de commande du contraste . . . . . ... ...

Impulsion d'effacement et tension d'entrée
de validation du niveaudunoir . . . . .. ... .. V24,20-14

Tension d'entrée de chrominance {créte-a-créte) . . V13.14(c.a c.)
Plage de commande de saturation . . ... ... ..

Plage de commande deteinte . . . .. ... ... ..

typ.
typ.
typ.
typ.

typ.

V

V

typ.

12
43
1
3,5
13

2
10 a 300
40

+45

v

mA

\
dB

\
mV
dB

°c

BOITIER
Plastique ; DIL 28 broches
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

min. max.,
IR

Tension d'alimentation . . ... ............ Va=Vi44 0 14,4
Tension d’entrée de saturation . . .. .. ... .... Vg-14 0 Va
Tension d'entrée du contraste . . . . ... ...... V10-14 0 Va
Tension d'entréede lateinte . . . ... ........ V7.14 0 Va
Tension d'entréede l'image . . . . ... ... ..... V414 0 Va
Tension d'entrée de la luminosité . . . ... ..... V314 0 Va
Courant d'entrée de |'impulsion sandcastle . . . . .. 120 - 30 —
Tension d'entrée de |'impulsion d'effacement . ... Vo4.14 —6 Va
Puissance dissipée @ Tamp =70°C . . . .. . ... .. 750
Température de stockage . . .. . ... ... ..... Tstg — 403+ 125
Température ambiante de fonctionnement . . . . .. Tamb —203a+70

CARACTERISTIQUES

< < < < < <

mA

mw
°c
°c

V144 =12 V; VB14(c.a c.) =1 Vi V13-14(c.a ¢.) = 150 mV; Tamp = 25°C; mesurées sur le

circuit de la Fig. 2

Tension d'alimentation . .. .............. Vi1a typ. 12
Courant d'alimentation . .. .............. I typ. 43
Luminance

Tension d’'entrée (impulsion de synchro & front

montant; créte-3-créte) . . ... ... ... V5-14(c.3 c.) typ. 1
Gaindusignalvidéo . .. ... ... .. oL Gy typ. 5
Plage de tension de commande de contraste . . . . . Vi0-14 0a112
Plage de commande du contraste . . . .. ... .... typ. 13
Plage de tension de commande de luminosité . . . . . V3.14 8310
Plage du niveaudu noir . ... ... ... ... ..., V26,27,28-14 0a7
Tension maximale desortie . . . ... ......... V26,27,28-14 typ. 7
Impulsion d'effacement et de validation. . . . . ... V94-14 typ. =2
Impédance d’entrée (borne24) . . . .. ... .. ... 1224-14] typ. 1,5

* La plage utile dépend de I'amplitude du signal de sortie.

\

mA

dB

V*

k&
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Verrouillage du niveau du noir et impulsion de
validation de salve de couleur . . . . . ... ... .. V2014 typ. =2 \

Impédance d'entrée . . .. . oot 122014l typ. 3 ko
Circuit d'entrée : 3 pF en paralléle sur 9 k&2

Circuit de sortie : émetteurs suiveurs avec Rg
interne =2,2 kQ

Tenslon de commande de l'image . . ... ....... V4-14 0a12 Y

Chrominance

Tension d'entrée (créte-d-créte) . ............ V13-14(c.2c)  typ. 150 mV
Plage de commandede CAC ... ............ typ. 30 dB
Niveau de suppression de couleur (créte-d-créte) . . . . V13.14(c.a c.) typ. 5 mVv
Plage de tension de commande de saturation . . . . .. Vo-14 1246 \
Plage de commande de saturation . . .... ... ... typ. 40 dB
Plage de commande de saturation dans la position

AUTO* . . e typ. 6 dB
Plage de tension de commande de teinte . ... .... V7.14 1286 \
Plage de commande de teinte . . . . . . ... .. .... typ. +45 °
Plage de commande de teinte dans la position

AUTO ™ e e e e typ. +17 o
Plage de synchronisation de l'oscillateur. . . . ... .. typ. £600 Hz

Différence de phase pour une variation de 100 Hz
delasalvedecouleur . ................ typ. +1,5 °

Circuit d'entrée : 6 pF en paralléle sur 3 k2

*Cette valeur dépend du rapport R1/R2 de la Fig. 2 ; position AUTO : interrupteur fermé.
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ADAPTATEUR SECAM

Le TDA 3590 est un circuit adaptateur SECAM monolithique destiné a étre utilisé en conjugai-
son avec le décodeur PAL monocircuit TDA 3560, permettant ainsi la réalisation d'un décodeur
PAL/ SECAM compact et performant.

Le TDA 3590 accomplit les fonctions de démodulation (au moyen d'un démodulateur unique),
clamp, désaccentuation, nettoyage et réinsertion nécessaires au traitement du signal SECAM. A
partir de l'oscillateur & 8,86 MHz du TDA 3560, il fournit & ce dernier un signal PAL séquentiel.

Le TDA 3590 accomplit en outre toutes les fonctions nécessaires & {'identification SECAM (13-
gnes ou trames) et 8 la commutation automatique PAL/SECAM.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Tension d'alimentation . .. ........... nom. 12 \
Courant d’alimentation . . ... ......... nom. 90 mA
Signal d'entrée (créte-a-créte)
SECAM . . . . .. e e 15 a 300 mV
PAL . . e 553 1100 mV

Rapport R—Y/B—Y
avant modulation. . . . ... ... ... ... nom. 1,78

Signal de sortie (créte-a-créte)

SECAM v v ooveee e nom. 1100 mV
PAL . . . e nom. 400 mV
Température ambiante
de fonctionnement . . . .. . ... ... ... — 253465 °c
BOITIER

Plastique, DIL 24 broches (SOT-101A)
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@ TDA 3590 - Page 3

VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

Tension d'alimentation . . . ... ... ... .... max. 13,2 \Y%
Puissance totale dissipée . . . . . . ... ... .. .. max. 1,7 W
Température de stockage . . . . . . .. o2 u v ... — 2534150 °c
Température ambiante de fonctionnement . . . . . — 253465 °c

CARACTERISTIQUES

3 Va =12V et Tamp =25 °C, sauf indication contraire.
Gamme de la tension d'alimentation . . . . . .. .. Va 10,823 13,2 \

Courant d'alimentation . . .. ... ......... Ia nom. 90 mA

Amplificateur de chrominance et démodulateur

Signal d’entrée (borne 4) SECAM . . ... .. ... V4(c.ac) nom. 100 mV

5523 1100 mV

Signal d'entrée (borne 4) PAL . . ... ....... V4(c.ac) nom. 550 mV

, 15 a 300 mV

Courant d’entrée (borned4) . .. ... ........ Ia nom. 5 LA

Capacité d'entrée (borne4) . . . .. ... ...... Cq max. 5 pF
Rapport R—Y/B—Y avant modulation. . . . .. .. R nom. 1,78

Erreur relative des niveaux du noir des deux
signaux avant modulation (par rapport a

I'amplitude max.)(1) . . ... ... ... ... .. § max. 4 %
Signal de sortie (borne 8) SECAM . .. . ... ... Vg(c.ac) nom. 1100 mV
PAL ............ V8(c.ac.) nom. 400 mV

Impédance desortie . . ... ... .......... nom. 25 Q

Tension sur ['entrée «sandcastle» (borne 5)

— Pour clamp sur le palier arriére
des signaux différence de couleur . . ... ... Vg nom. 0,5 \

— Pour insertion du niveau du noir
artificiel aprés démodulation . . ... ... ... Vg > 2 \Y
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CARACTERISTIQUES (suite)

Identification

Tension d'entrée pour identification
lignes (borne ) . . . .. .. .. ...
Tension d’entrée pour identification
trames {borne 5)

Tension a la borne 6 en «<SECAM»
en «<PAL» . .. ... ...

Niveau de remise a |'heure
de la bascule (borne'5){SECAM)

Niveau de coupure couleur (SECAM)

Niveau de présence couleur (SECAM) . .. .. ...
Différence de tension entre
bornes 9 et 2 (SECAM)
bornes 9 et 10 (SECAM) . . ..

Tension présente aux bornes 9 et 10
en cas de réception PAL

GRE=P 704359 - Page 4

Détecteur du sandcastle et générateur d'impulsion de clamp {(borne 19)

Niveau de séparation des impulsions
d'effacement (lignes - trames)

Niveau de séparation des impulsions
d'éffacement (lignes)

Niveau de séparation des impulsions
de séiection de salve

Courantd'entrée a Vg =7V

Largeur de l'impulsion de clamp interne

Générateur de porteuse (borne 7)
Signal d’entrée (en provenance du TDA 3560)(2)

Impédance d’entrée

Vg 04as \%
Vg 103412 \%
Ve nom. 7 \%
Ve nom. 10,3 \Y
Ve nom. 10,7
Ve > 9,45
Ve < 9.3
Vg.o nom. 10,6 \4
Vg.9 nom. 0 mV
V9;10 8,4210,3 \Y%
Vig nom. 1,5 \4
1,0a2,0 \Y
Vig nom. 3,5 \Y
30340 \
Vig nom. 7,0 \
65375 \
l19 nom. 10 BA-
tc nom. 0,8 us
V7(c.ac) min. 0,5 \
R7 nom. 5 k&



CARACTERISQUES (suite)

Amplificateur de luminance

Signal d'entrée (borne 16) . . . . ... ... ..

Courant d'entrée (borne 16) . .. .......

Signal de sortie (borne 15)

pour V1g =0,5 V{créte-d-créte) . . .. ..

Impédance de sortie (borne 15)

Bande passante 8 —3dB . . . . ... ... ...

Matrice PAL et commutateur SECAM

Amplitude du signal de salve

aux entrées (bornes 11et12) . .. ... ..
impédance d'entrée . . . .. .. ... ...
Gain en réception PAL . . . ... ... ...

Gain en réception SECAM . . . ... ... ..

Différence de gain entre

les entrées et une sortie (PAL) . .. .. ..

Erreur de phase de ligne a ligne
a |a sortie R—Y pour une erreur nulle

alasortie B—Y (PAL) . .. ... ......

impédance de sortie (bornes 13 et14). .. ..

Notes :

@ TDA 3590 - Page 5

Viéelc.ac.) nom. 05 \Y
116(c.ac.) nom. 150 HA
V15(c.a c. nom. i v

( ) 09311 \Y%
R15 nom. 20 Q
B min. * 8 MHz
V11;12(c.a c.) nom. 60 mV
R11:12 nom. 2 k&
Gy nom. 0 dB
Gy nom, 6 dB
AGy max. 5 %
A max. 25 °
R13:14 nom. 60 Q

(1) En cas de clamp sur le palier arriére pour les deux signaux différence de couleur.
En cas de réinsertion d’un niveau du noir artificiel aprés démodulation, !’erreur sur le niveau
dépend de ['accord du circuit démodulateur et peut étre ainsi ramenée & zéro.

(2) Le retard entre Ia sortie oscillateur du TDA 3560 et |‘entrée porteuse du TDA 3590 doit étre
ajusté de maniére 3 ce que ['amplitude de salve résiduelle & la borne 28 du TDA 3560 soit mi-

nimale.
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Février 1981
CIRCUIT DE DEVIATION VERTICALE

Le circuit intégré monolithique TDA 3650 est destiné & la commande de la déviation verticale des
récepteurs de télévision couleur grand écran.

Le circuit réalise les fonctions suivantes :

— Oscillateur

— Circuit de synchronisation

— Générateur d'impulsions d’effacement
— Générateur de dents de scie

— Commande de [inéarité et correction de S
— Circuit de commande et comparateur
— Etage de sortie

— Générateur de retour

— Stabilisateur de tension

— Circuit de protection thermique

— Circuit de garde (1)

— Protection de I’étage de sortie

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

Plage de la tension d'alimentation (borne 13) . . .. . ... ... Va 10a60 Vv
Courant de sortie (créte-d-créte) . . ... ....... ceevs 13jcac)  typ 3. A
Température de fonctionnement de la jonction . . . ... .. T max. 150 °C

Résistance thermique entre la jonction et le
dissipateur thermique en cuivre (base du
montage) . ... ... Rth jmb = 4 K/W

(1) Ce circuit assure la protection du tube par génération d‘un effacement permanent en cas
d‘absence de courant de déviation (rupture ou déconnexion du déviateur).

BOITIER
Plastique ; DIL 13 broches {SOT - 141)
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VALEURS A NE PAS DEPASSER (limites absolues selon publication CEl 134)

8 \
50 \%
50 \

8 \%
50 \%

4 A

6 A

2 A
10 mA

—25a+150 °C

150 °C

Tensions
Borne 1 ; tension de contre-réaction . . . . . ... ... V112 max.
Borne 3 ;tensiondesortie . . ... ........... V3.12 max.
Borne 4 ; tension d'alimentation de |'étage de sortie . . Vg4.12 max.
Borne 5 ; tensiondesynchro . . . ... ......... Vg.12 max.
Borne 13 ; tension d'alimentation . . . .. .. .. ... V13-12(Val max.
Courants
Borne 3 ;courant de sortie de créte répétitif . . . . . . +I3RM max.
Borne 3 ; courant de sortie de créte non-répétitif . . . *lagpm max.
Borne 6 ; générateur de retour lignes. . . . . .. ... lg max.
Borne 11 ; impulsion d’effacement. . . . ... ... .. 111 max.
Puissance tc))tale dissipée, limitée par le circuit interne de protection thermique (voir également
la Fig. 2
Température de stockage . . . .. ............ Tstg
Température de fonctionnement de la jonction . . . . Tj max.
" A N N IJI_lr H
NG A, =
< < AN AN Rthh-a __.1
Pror PRI 210 k8 6k No K /W4
(w) < . ~ A A
‘_—16 . N N \\\ \\\
ANRN N \
5 P \\
\‘ \‘ \\
NN IN K
NN A WY
~
- N \‘\
N
[
0 [TTN
0 50 100 o 150
Tamp {°C

Fig. 2 Puissance totale dissipée. Rgp, .5 comprend le Rt mp-h Prévu quand un dissipateur ther-

mique complexe est utilisé. Rth j-mb =4 K/W.
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CARACTERISTIQUES

Tamb =25 °C sauf indication contraire

Tension d‘alimentation . .. ............. Va=V13.2 10 2 50 v o
Tension d'alimentation de |'étage de sortie . . . .. V4.2 10 3 50
Tension maximale de sortie du générateur :

deretour .. ........ e, VB2 typ. Va—2 A\
Tension d'entrée du comparateur . . ... ... .. V112 typ. 3,8
Courant d'entrée du comparateur . . .. ... ... I < k 1 MA
Tension d’entrée de synchronisation . . . ... ... Vs.12 1as \
Impédance d'entrée de synchronisation . . ... .. 125.12I typ. 2 k&2
Courant d'entrée de |'oscillateur pendant

lebalayage . ... .. .. .. 17 135 UA
Courant d’entrée du générateur de dents .

de scie pendant e balayage . ... ... ... .. Ig 15385 puA
Courant de décharge du générateur de dents

de scie pendantleretour . ............ lg typ. 4,7 mA
Niveau minimal de la tension en dents descie . .. Vg.q3 typ. 1,1 \
Courant d‘alimentation (sans charge) ... ... .. 113 typ. 55 mA
Tension de sortie

minimale . . ... ... e e V3.2 2a3 Vv ox*

maximale . . ... ... L o V3.0 V4.2 —-3aVg9p—2 V¥
Courant de sortie (créte-d-créte) . . .. .. ... .. . 13(c-a-c) < 4 A
Tension de sortie du générateur d’'impul-

sions d'effacement ;199 =0 . .......... V1112 typ. 8,5 \
Durée de |'impulsion d'effacement . . . . . ... .. t 1,4+0,1 ms
Courant de sortie de I'impulsion d'effacement . . . 191 < 10 mA
Impédance de sortie de |'impulsion d'efface-

MENT + & v v v e e e e e e e e e e |Z1 1_12] typ. 400 o
Plage de synchronisation de |'oscillateur . . . . . . . typ. 18 %
Dérive de la fréquence d'oscillation

avec la température . . .. ... e e e typ. 0,02 Hz/K

aveclatension . ... ...t typ. 0,03 Hz/V

* Lorsque le générateur de retour est utilisé, la tension d‘alimentation maximale doit étre choisie
de fagon que la tension & la borne 4 (tension d’alimentation de I’étage de sortie) ne dépasse pas
50 V pendant le retour.

** Ces valeurs sont obtenues pour un courant de sortie de 2,1A c-é-c (tensions en ¢coudey des

transistors de sortie). Pour un courant de sortie de 4A c-a-c, la tension en wcoudey maxi-
male est de 3V.
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CARACTERISTIQUES (suite)

Protection thermique du point de commutation de

la température de la jonction . . . . ... ... .. T typ. 170 °c
Résistance thermique entre la jonction et |e dissipa-

teur thermique en cuivre (base du montage) . . .. Rhj-mb typ. 4 K/W
BROCHAGE
1. Entrée du comparateur 7. Accord de |'oscillateur (commande de fré-
2. Alimentation négative (masse) de |'étage quence)

de sortie 8. Signal en dents de scie de |'étage tampon
3. Sortie 9. Accord du générateur de dents de scie
4. Alimentation positive de |'étage de sortie 10. Découplage de I|'étage driver de sortie
5. Entrée de 'impulsion de synchro 11. Sortie de l'impulsion d’effacement
6. Sortie du générateur de retour 12. Masse

13. Alimentation positive

DONNEES D'APPLICATION

Chaque fonction est explicitée en regard de la borne correspondante.

1.

Entrée du comparateur

Les composantes statique et dynamique de [a tension de contre-réaction, mesurées & |a sortie
de 'amplificateur classe B, sont appliquées & la borne 1 par un circuit externe. Cette borne
constitue |'une des deux entrées du comparateur, |'autre étant alimentée par le signal interne
en dents de scie. .

. Alimentation négative {masse) de |’6tage de sortie

. Sortie de |'6tage de puissance classe B

La bobine de déviation verticale est connectée & cette borne et de 18 & la masse par un con-
densateur de couplage et une résistance de contre-réaction montés en série,

. Alimentation positive de 1'étage de sortie

Cette tension provient du générateur de retour. Pour permettre le bon fonctionnement du
générateur, un condensateur électrolytique doit étre branché entre les bornes 4 et 8, une dio-
de entre les bornes 4 et 13 et une résistance entre la borne 6 et la masse.

. Entrée de I'impulsion de synchro

L'oscillateur doit étre synchronisé par une impuision de synchro & front montant d’amplitude
comprise entre 1 et 8 V,

. Sortie du générateur de retour

Le générateur de retour est complété par un condensateur électrolytique branché entre les
bornes 6 et 4 et une résistance branchée entre les bornes 6 et 12 (masse).

. Accord de l'oscillateur

La fréquence de l'oscillateur est déterminée par les valeurs de la résistance et du condensa-
teur branchés en paralléle sur la borne 7.
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DONNEES D’APPLICATION (suite)

8.

10.

11.

12.
13.

Signal en dents de scie

Le signal en dents de scie est appliqué a la borne 8 par un étage adaptateur. L'application de
ce signal par un circuit externe au point médian des condensateurs d'accord du générateur
de dents de scie permet d'obtenir la linéarité et une partie de la correction de S.

Accord du générateur de dents de scie

La synchronisation du générateur de dents de scie est définie par le réglage du potentiométre
et par les condensateurs connectés a |a borne 9. Cette capacité est divisée pour réaliser la
commande de linéarité et une partie de la mise en forme en S.

Découplage de I'étage driver de sortie

Un condensateur de faible valeur doit étre connecté & cette borne pour assurer le découpla-
ge de |'étage driver de sortie.

Sortie de I'impulsion d’effacement

L'amplitude maximale de I'impulsion sans charge est de 6,5 V. Le courant maximal dispo-
nible est de 10 mA.

Alimentation négative (masse} de la partie petits signaux
Alimentation positive

La tension d'alimentation présente a cette borne est appliquée au générateur de retour li-
gnes, au stabilisateur de tension et aux circuits de protection.

Les données d’application suivantes ont été mesurées sur un systéme 30 AX typique (Fig. 3).

Tension d’alimentation . . . ... .......... Va=Vi3.12 tvyp. 26 \
Tension de sortie {valeur continue; . .. .... V39 typ. 14 \
Tension de sortie {valeurcréte) . . . ... ... ... V3.2 typ. 42 \
Courant d’alimentation . . . .. .. ... ... ... lg+ 143 typ. 300 mA
Courant de sortie (créte-a-créte) . .. ........ 13(c.a c.) typ. 2,1 A
Durée duretour . . . . v v v v o v o v vt t typ. 1,2 ms
Durée de |'impulsion d’effacement . . . . . .. ... t typ. 1,4 ms
Puissance totale dissipée dansleCl . . .. ... ... ' Piot typ. 4 w
Consommationtotale . ... ... .. ........ P typ. 8 w
Nonlinéarité . . .. . ... v v v < 3 %

Résistance thermique du radiateur . . . . .. .. .. Rth h-a typ. 10 K/W
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TECHNIQUES D'AUTO- OMNITECH, 29, rue Ledru-
MATISME, 5 rue Ch. Michels Rollin - 92150 Suresnes -
B.P. 20 - 95103 Argenteuil Tél.: 7728181 - Télex :
Cédex - Tél. : 981.52.62 613.890 F.
Télex : 695.737 F.

Nord :

SANELEC

7 rue de la Couture Z.1. de la
Pilaterie - 59700 Marcq en
Barceul - Tél. : (20) 98.92.13 -
Télex : 160.143 F,

MARCG EN
BAROELUI Est :

INDUSTRONIC - Départe-
ment HOHL et DANNER
B.P. 40 - Rue de I'industrie -
67450 Mundolsheim - Tél. :
(88) 20.49.39 ou 20.52.65
Télex : 890.245 F.

Bourgogne et Val de Loire :
MORIN - INDUSTRIE, 52
rue Jean-Jaurés - B.P. 29
10600 La Chapelle St-Luc
(Troyes) - Tél.: (25) 43.15.48
Télex : Morindu 840.580 F
Agence : St Jean de la Ruelle
Tél. : (38) 88.23.23 - Télex :
760.006 F.

Rhdne-Alpes :
RHONALCO, 4 rue Roger-

Bréchan, 69003 Lyon - Tél. :

du Baschampflour - B.P. 73
63100 Clermont-Ferrand -
Tél. : (73) 91.70.77 - Télex :
990.928 F.

(78) 53.00.25 - Télex
380.284 F.

BORDEAUX

Midi - Lmnuadoc - Provence
Cate d'Az
C.s.0. COMPEC 132 boule-

Sud-Ouest
C.s.0. COMPEC Départe-

ment CEDSO, Centre com- vard de Plombléres 13014
mercial de gros, avenue de Marseille- Tél.:(91) 02.73.61
Larrieu, 31094 Toulouse Cé- Télex : 400.672 F Agence :
dex - Tél.: (61) 41.16.99 Nice - Tél. ; (93) 89.02.10
Télex : CEDSO 530.730 F - Télex : 970.843 F

Agences : Gradignan (Bor-
deaux) - Tél. (56) 96.50.78
Télex : 541. 16

Pau - Tél. (59) '30.68.49 -
Télex :570.317

Ces informations sont données  titre indicatif et sans garantie quant aux erreurs ou omissions. Leur publication n‘implique pas que la matiére exposée soit libre de tout droit de brevet et ne confiére
aucune licence de tout droit de propriété industrielle. R.T.C. LA RADIOTECHNIQUE-COMPELEC n‘assumant en outre aucune responsabilité quant aux conséquences de leur utilisation. Ces caractéristi
ques pourront éventuellement étre modifies sans préavis, et leur publication ne constitue pas une garantie quant 4 la di du produit. Ces ions ne peuvent étre par quelque
procédé que ce soit, en tout ou partie, sans I'accord écrit de R.T.C. LA RADIOTECHNIQUE-COMPELEC

130, AVENUE LEDRU-ROLLIN - 75540 PARIS CEDEX 11 - TEL (1) 355.44.99 - TELEX : 680.495 F

RTC LA RADIOTECHNIQUE-COMPELEC - S.A. AU CAPITAL DE 300 MILLIONS DE FRANCS - R.C.S. NANTERRE B 672.042.470 - SIEGE SOCIAL : 51, RUE CARNOT - 92150 SURESNES - USINES
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